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1 INTRODUCCION

Estimado cliente:

Le felicitamos por su eleccion y nos felicitamos ara asi continuar nuestra labor consistente en
ofrecer a nuestros clientes una forma sencilla, fiable y versatil de mejorar la ergonomia en el
trabajo.

Esperamos que estas simples instrucciones le ayuden en la puesta en marcha y al manejo de la
maquina por Vd. Elegida. Le sugerimos especial atencidn a las paginas en donde se detallan
conceptos de instalacion, mantenimiento y seguridad.

Le deseamos una larga vida a su maquina y que puedan ratificar la muy buena inversion
realizada al adquirir un elevador neumatico compatible con productos 3arm@y ROSCAMAT®.

ACCESORIOS - ELEVADOR NEUMATICO 3



2 ACERCA DE ESTE MANUAL

El presente documento corresponde al
manual de instrucciones del Elevador
neumatico.

-MANUAL ORIGINAL-

Informacion de Propiedad
Intelectual/Industrial:

Tecnospiro Machine Tool, S.L. (la Sociedad)
informa que todos los contenidos incluidos
en este documento, incluyendo, a titulo de
ejemplo, los textos, imagenes, disefios
gréficos, marcas, nombres comerciales y
sociales, pertenecen a la Sociedad o es
titular en exclusiva de su uso (en adelante la
Propiedad Intelectual/Industrial). Queda
prohibida la  copia, reproduccion,
distribucién, comunicacién publica 'y
utilizacion, total o parcial, de la Propiedad
Intelectual/Industrial, en cualquier forma o
modalidad, ni aun citando las fuentes, salvo
consentimiento expreso y por escrito de la
Sociedad.  También  se  considerara
infringidos los derechos de la Sociedad
sobre la Propiedad Industrial/Intelectual, en
el caso de utilizacién de cualquier contenido
gue por sus caracteristicas sea similar a la
Propiedad Industrial/Intelectual.

2.1 CONSIDERACIONES

v' Antes de usar el equipo, aseglrese de
leer este manual de instrucciones, y
seguir las instrucciones de uso y
seguridad correctamente.

v' Todas las instrucciones enumeradas en
este manual estan referidas al equipo
individual, es responsabilidad del
usuario final analizar y aplicar todas las
medidas de seguridad necesarias
requeridas para el uso final.

Este manual debe ser conservado en
toda la vida util del equipo, en un lugar
proximo al equipo para proximas
consultas.

Si encuentra alguna parte de este
manual poco clara, confusa o imprecisa,
no dude en ponerse en contacto con su
distribuidor 3arm® y/o Roscamat@.

El contenido de este manual puede
estar sujeto a cambios sin previo aviso.

En caso de pérdida o deterioro del
mismo debe ponerse en contacto con
TECNOSPIRO MACHINE TOOL, S.L. para
que le faciliten uno de nuevo.

La reproduccién de esta documentacion
- 0 parte de ella - o su facilitacion a
terceros solamente esta permitida con
expresa autorizacion  escrita  de
TECNOSPIRO MACHINE TOOL, S.L.

Las ilustraciones mostradas en este
manual pueden diferir en algunos
detalles con respecto a su configuracion
especifica y deben ser entendidos como
una representacion estandar.

Los parrafos que indiquen pasos de
montaje, ajuste, instalacion o
mantenimiento permanecen
encuadrados con fondo marrén.

Los parrafos con informacién
destacada permanecen encuadrados
con fondo gris.

ACCESORIOS - ELEVADOR NEUMATICO



2.2 VERSION

Documento Fecha-revision
Manual Instrucciones 15/11/2021

3 INFORMACION DE SEGURIDAD

3.1 AMBITO DE APLICACION

Este apartado contiene informacion muy
importante relativa a la seguridad de su
equipo, va dirigido a todo el personal
involucrado en cualquiera de las fases de
vida de este equipo (transporte, montaje e
instalacion, puesta en servicio, reglaje-
aprendizaje, funcionamiento, limpieza,
mantenimiento, busqueda/ deteccion de
averias, desmantelamiento/ puesta fuera de
servicio).

3.2 ALERTAS Y CONSIDERACIONES
GENERALES

v' El equipo descrito en el presente
documento se ha construido en
conformidad con el nivel tecnoldgico
actual y de acuerdo con las normas
técnicas aplicables en materia de
seguridad. No obstante, un uso
indebido, o una mala integracion, por
parte del usuario final puede generar
riesgos de lesiones.

v'El equipo solo debe ser utilizado en
perfecto estado técnico, respetando las
normas de seguridad y bajo
consideracion del presente documento.

v' Cualquier averia que pueda afectar a la
seguridad, debe subsanarse de
inmediato.

v Sin la debida autorizacion de
TECNOSPIRO MACHINE TOOL, S.L. no

deben realizarse modificaciones del
equipo.

El equipo sélo debe operarse para su
uso previsto, cualquier otro uso queda
terminantemente prohibido. Todo uso
distinto al indicado se considerara como
uso incorrecto y no estara permitido. El
fabricante no  asume  ninguna
responsabilidad por los dafios que
pudieran derivarse de ello.

Es responsabilidad del integrador,
propietario y/o usuario final determinar
la idoneidad del producto para cada
uso, asi como su lugar de instalacién y la
definicion concreta de la tarea a realizar
con este producto dentro de los limites
expuestos en este manual.

No dar ningln uso que no se considere
en este manual.

El operador solo debe usar el equipo
después de haber recibido las
instrucciones oportunas para su uso.

Se recomienda que solamente un
operador pueda usar el equipo de forma
simultanea, otro uso debe ser evaluado
por el integrador / usuario final.

Se prohibe manipular elementos
moviles y de union durante su uso.

Cuando no esté en uso, se recomienda
dejar el carro en la posicién inferior de
su carrera.

El area de trabajo del equipo y su
influencia méas préxima deben respetar
las condiciones de seguridad, salud e
higiene en el trabajo, es responsabilidad
del integrador / usuario final realizar un
estudio para garantizar la seguridad.
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v’ La presencia de terceras personas en el
area de trabajo del equipo debe ser
restringida al maximo evitando asi
cualquier afectacion a la seguridad, para
cualquier otro uso se tendra que realizar
un estudio adicional de los riesgos
derivados de este modo de trabajo.

v' Es importante que los usuarios que
actien como operadores de este
equipo  estén  familiarizados vy
suficientemente formados para el uso
de este producto o similares.

v" En cualquier caso, el operador debe leer
y comprender este manual antes de su
uso independientemente de su
conocimiento, formacién u experiencia
con equipos similares especialmente los
apartados dedicados a instalacion,
funcionamiento y seguridad.

v' Si tiene dudas sobre el manejo o los
procedimientos de mantenimiento, por
favor, pongase en contacto con su
distribuidor 3arm® y/o Roscamat®.

3.3 EXCLUSIONES

Quedan fuera del uso de este equipo:

v" Manipulacién de cualquier componente
o funciones del equipo fuera de las
especificadas en el presente manual.

v' Uso por parte de personas con algun
tipo de discapacidad o animales.

v' Uso por parte de personas sin el curso
de prevencion de riesgos laborales
completado.

No debe ser instalada en:

v"Instalacién en zonas corrosivas.
v Instalacién en zonas polvorientas.

v Instalacién en zonas con altas emisiones
electromagnéticas.

v' Instalacion en zonas con temperaturas
extremas (muy altas o muy bajas).

v Instalacién en zonas con alta humedad.

v Instalacién en zonas de exterior.

3.4 SIMBOLOGIAE ICONOS

v A lo largo de este manual y en la
estructura de la maquina se pueden
observar  diferentes  simbolos vy
pictogramas el significado de los cuales
se resumen a continuacion

Peligro Simbolo de peligro
general. Generalmente va
acompafnado de otro simbolo,
o bien una descripcion mas
detallada del peligro

%1 Peligro de atrapamiento
™

3.5 INTEGRADOR DEL SISTEMA

El integrador del sistema o usuario final es el
encargado de integrar la maquina en la
instalacion respetando todas las medidas de
seguridad pertinentes.

El integrador / usuario final, es responsable
de las siguientes tareas:

v' Emplazamiento y correcta instalacion.

v Conexiones.

v' Evaluacion de riesgos.

v Instalaciones de las funciones de
seguridad y proteccidn necesarias.
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3.6 EQUIPOS DE PROTECCION

INDIVIDUAL (EPI)

Los equipos de proteccion individual para
esta maquina son: botas de seguridad,
casco de seguridad, gafas de seguridad y
guantes de seguridad para las fases de
transporte, montaje e instalacion, puesta en
servicio y desmantelamiento.

Calzado de seguridad, guantes de
seguridad y gafas de seguridad para las
fases de reglaje 'y aprendizaje,
funcionamiento y busqueda y deteccion de
averias.

Serd responsabilidad del integrador /
usuario final definir los equipos de
proteccion individual derivados de la
aplicacion final de la maquina, para cumplir
con los requisitos esenciales de salud,
seguridad e higiene

Los operarios no deben llevar ropa suelta,
anillos ni pulseras que puedan caer dentro
del mecanismo de la méaquina.

Ademas, es obligatorio llevar el pelo
recogido para evitar enganches con las
partes méviles de la maquina.

3.7 NIVEL DE FORMACION  DEL
PERSONAL INVOLUCRADO

Todas las personas que trabajan con la
maquina deben haber leido y entendido la
documentacion  del capitulo  sobre
seguridades.

Nivel de formacion minima para el uso del
manipulador sera:

- Operarios de produccion: curso de
prevencion de riesgos laborales, formacion
completa de los puestos de trabajo y de los
riesgos residuales de la cuasi maquina.
Experiencia minima de un afo en
instalaciones similares.

- Operarios mantenimiento: Curso de
prevencion de riesgos laborales, formacion
completa de manejo, funcionamiento,
mantenibilidad y conservacién de la cuasi
maquina y de los riesgos residuales.
Experiencia minima de dos afios en
instalaciones similares y con el nivel técnico
necesario para poder realizar las tareas sin
problemas.

- Operarios  limpieza: Curso de
prevencion de riesgos laborales, formacién
de los productos y procedimientos para
poder realizar las tareas de limpieza.

- Aprendices / Estudiantes: Solamente
podran trabajar en la cuasi maquina
supervisados en todo momento por un
responsable de la instalacion.

- Publico (no operarios): Las visitas o
paso de cualquier persona, s6lo se podra
realizar manteniendo una distancia minima
de seguridad de dos metros desde los
extremos del perimetro de la cuasi maquina
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4 DESCRIPCION GENERAL E INFORMACION TECNICA

El presente Elevador neumatico ha sido disefiado para su utilizacion junto con productos 3arme@
y ROSCAMAT®, asi como con accesorios compatibles 3arm®, dotandolos de este modo de una
carrera vertical a los que debe sumarse la altura de la columna fija (opcional). Mediante la
botonera el operador puede variar la altura segun las necesidades de trabajo.

4.1 PARTES PRINCIPALES

1- Pletina fijacion 6- Pulsador movimiento descendente
2- Camara A (Camisa) 7- Vastago

3- CamaraB 8- Base de fijacion

4- Caja de Mandos (botonera) 9- Llave de corte de presién

5- Pulsador movimiento ascendente
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4.2 DIMENSIONES
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4.3 CONFIGURACIONES

Aunque puede subministrarse el equipo individualmente lo méas habitual es la adquisicién junto
a una columna fijal la cual facilita la instalacion del conjunto y permite la adaptabilidad a la
altura de trabajo.

o (e
il & ¢
A

4
S
/ &

_I_
|

! Consultar alturas de la columna con su distribuidor 3arm® o ROSCAMAT®
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4.4 ESPECIFICACIONES TECNICAS

ESPECIFICACIONES TECNICAS GENERALES

Capacidad de Nominal?

Elevador neumatico 300

80 Kg (2761h)

Elevador neumatico 500

80 Kg (2761h)

Elevador neumatico 750

80 Kg (2761h)

Momento maximo?

Elevador neumatico 300

1103 Nm (813 / 1b)

Elevador neumatico 500

1103 Nm (813 / 1b)

Elevador neumatico 750

1103 Nm (813 /1)

Peso en vacio*

Elevador neumatico 300

30Kkg (66.21h)

Elevador neumatico 500

37Kkg (81,61h)

Elevador neumatico 750

49 kg (108 1b)

Especificaciones neumaticas

Fluido de alimentacion

Aire a presion

Presidn méax. de trabajo 0,7 MPa (7 bar)
Presion min. de trabajo 0,55 MPa (5,5 bar)
Calidad del aire Filtrado y seco
Consumo | Elevador neumatico 300 | 11 I/ciclo

Elevador neumatico 500 | 18 I/ciclo

Elevador neumatico 750 | 27 l/ciclo

Condiciones de trabajo

Temperatura -10 a +50°C (74 - 1229)
Humedad relativa Max. 70%
Ambiente Entornos industriales

2 Capacidad Nominal: Carga que puede ser elevada en las condiciones previstas. Se define como una
carga uniformemente repartida sobre la base de fijacion. El valor de Capacidad Nominal para la
configuracién adquirida se encuentra en la etiqueta identificativa.

¥ Momento maximo: Momento maximo aplicable en el centro del Elevador. El valor de Momento
maximo para su configuracién se encuentra en la etiqueta identificativa.

* Peso en vacio: El peso en vacio hace referencia al peso del elevador sin aire. Dicho valor puede no
coincidir con el valor mostrado en la etiqueta adhesiva en configuraciones con elevador y columna fija,
puesto que en este caso se indica el peso del conjunto.
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4.5 |DENTIFICACION

Una etiqueta adhesiva situada encima de la base de fijacion identifica su Elevador neumatico e
indica las siguientes caracteristicas.

Marcaje CE y UKCA, Fabricante (nombre, direccidn y razon social), Fecha de fabricacion, NUmero
de serie, Modelo, Carga méxima de trabajo.

[ 3arm® MODEL

TECNOSP7”RO SERIAL N©

MACHINE TOOL SL

Pol. Ind. Pla dels Vinyats I, nau 1

08250 SANT JOAN DE VILATORRADA MANUF. YEAR

(BARCELONA) - Spain
www.3arm.net
e-mail: 3arm@arm.net c € UK MAX LOAD kg

Q’IADE IN SPAIN
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5 INSTALACION

1. Fijar el elevador mediante 4 tornillos M10 (1) para adaptarse a las caracteristicas del firme
del emplazamiento seleccionado (Puede usarse un método alternativo similar bajo
aprobacion del integrador).

2. Conectar el tubo de alimentacion (@ 6mm) al racord libre.

3. Retirar el cancamo (2), desenroscandolo.

0.55-0.7Mp
5.5-7 bar

0®
~
-
3‘

A INSTALACION

v La ubicacién para la instalacion debe ser una superficie horizontal evitando asi derivas y
desvios.

v Este equipo ha sido disefiado para su utilizaciéon junto con productos 3arm® y roscadoras
ROSCAMAT®, asi como con accesorios compatibles 3arm®@ y ROSCAMAT®. En cualquier caso,
el integrador, propietario y/o usuario final es el responsable de determinar la idoneidad del
producto para cada uso, asi como su lugar de instalacion, la definicion concreta de la tarea a
realizar dentro de los limites expuestos en este manual y la emision de la Declaracion CE de
Conformidad.
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A AIRE DE SUBMINISTRO

v El aire de subministro debe cumplir las especificaciones mostradas en [Ver
ESPECIFICACIONES TECNICAS péag. 11].

v’ El aire de subministro debe pasar por un grupo de aire con valvula de descarga y filtro de
aire.

A UBICACION DE INSTALACION

No instalar el equipo en ambientes tales como:

Zonas con peligros de explosion o incendio

Zonas exteriores

Zonas corrosivas

Zonas con temperaturas extremas (muy altas o muy bajas)
Zonas con alta humedad

Zonas polvorientas

Zonas con altas emisiones electromagnéticas

AN NI NN U NN

& USO DEL CANCAMO

v’ Retirar el cAncamo tras finalizar la instalacion.
v El uso del cdncamo debe limitarse en las fases de instalacion, transporte o puesta fuera de
servicio.

NOTA: Para instalaciones en techo consulte a su distribuidor 3arm® y/o Roscamat®.
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6 FUNCIONAMIENTO
6.1 OPERATIVA

A OPERATIVA

v Solamente debe operarse el Elevador neumatico cuando el equipo 3arm® o Roscamat® no
estén en uso. (no pueden utilizarse simultaneamente).

Pulsar y mantener el pulsador (Negro o blanco) hasta alcanzar la posicion adecuada segun
convenga:

- Pulsador Negro: Movimiento ascendente.

- Pulsador Blanco: Movimiento descendente.

AAL FINALIZAR LA JORNADA DE TRABAJO

v Debe posicionarse el Elevador en su posicién mas baja posible, ya que en el periodo de
inactividad el piston caera por gravedad.

@ INFORMACION ADICIONAL

Hay 3 tipos de cajas de mando para:

v Operar el elevador des de su equipo 3Arm@ (Sin accionamiento/ Accionamiento externo).
v Operar el elevador des de la caja de mandos (Simple accionamiento).
v Operar el elevador des de la caja de mandos y su equipo 3Arm®@ (Doble accionamiento).
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6.2 ESQUEMA NEUMATICO

REF QUANT CODE ’_ DESCRIPTION

5.0 1 - ELEVATOR (SEE NOTE)

5.01 1 NH026156 [SLIDING VALVE 3/2 0669 04 10

5.1 1 NH026116 [AIR OPERATED VALVE 5 PORT SYA3320-M5
5.2 1 13171800 [BUTTON VALVE VM1000-4NU-32B DOWN

5.3 1 M3153100 |BUTTON VALVE VM1000-4NU-32B UP

NOTE:
300 | EA108200 300 PNEUMATIC LIFTER
P"fI”F"T"gR‘C 500 | EA108400 500 PNEUMATIC LIFTER
750 | EA108600 750 PNEUMATIC LIFTER
PR 300 | EA108800 300 PNEUMATIC PR LIFTER —
A Lo [PR_550[EA109100 550 PNEUNATIC PR LIFTER N
PR 750 [EA109200 750 PNEUMATIC PR LIFTER
>
A4
S e
VALUES: = =
L2 |[FOR MANIPULATOR AND S7 o ~
L1|FOR 3ARM SERIES (EXCEPT S7) WITH PNEUMATIC BRAKES - =
L0|FOR GARM SERIES (EXCEPT §7) WITHOUT PNEUNATIC BRAKES a = S M
S S | ARm BUTTONS/
HANDLEBAR BUTTONS
5.3 2 2 .2
10 12 10 12
i i
5.01 ZTm ez =]
10
| d
| I 151—"2 2
DESCRIPTION [CODE
PNEUMATIC LIFTER EXTERNAL CONTROL PNEUMATIC SCHEME EA105800-PN
7
- TECNOSP7RO
4
NAME DATE REVSON | MACHINE TOOL SL
DRAWN BY OSCAR 08/11/2021
APPROVED BY| OSCAR 08/11/2021 0 GRU PSP|ROIDE

Elevador neumético - Sin accionamiento (Accionamiento externo)

ACCESORIOS - ELEVADOR NEUMATICO
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CODE | DESCRIPTION

ELEVATOR (SEE NOTE)

NH026156 [SLIDING VALVE 3/2 0669 04 10

NH026246 |AIR OPERATED VALVE 5 PORT SYA5320-01F

M3171800 |BUTTON VALVE VM1000-4NU-32B DOWN

REF QUANT
5.0 1
5.01 1
5.1 1
5.2 1
5.3 1

M3153100IBUTTON VALVE VM1000-4NU-32B UP

NOTE:

PNEUMATIC
LIFTER

300 EA108200 300 PNEUMATIC LIFTER
500 EA108400 500 PNEUMATIC LIFTER
750 EA108600 750 PNEUMATIC LIFTER

PNEUMATIC
PR LIFTER

PR 300 [ EA108800 300 PNEUMATIC PR LIFTER
PR 550 |EA109100 550 PNEUMATIC PR LIFTER
PR 750 |EA109200 750 PNEUMATIC PR LIFTER

2 W
‘% Up / Black
% Down / White

5. 2 2 Nl
12
[ i
5.01 o) e
10
1 .
| e L J
DESCRIPTION CODE
PNEUMATIC LIFTER SIMPLE CONTROL PNEUMATIC SCHEME EA002004-PN
- 7RO
TECNOSP”
NAME DATE REVSON | pMACHINE TOOL SL
DRAWN BY OSCAR 08/11/2021
APPROVED BY OSCAR 08/11/2021 O G R U P SP|R0|DE

Elevador neumatico — Simple accionamiento

ACCESORIOS - ELEVADOR
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REF QUANT| CODE | DESCRIPTION
5.0 1 - ELEVATOR (SEE NOTE)

5.01-5.02 NHO26196 [FUNCTION "0" VALVE VR1210F-04
5.03 NH026156 |SLIDING VALVE 3/2 0669 04 10

NH026116 [AIR OPERATED VALVE 5 PORT SYA3320-M5

M3171800 [BUTTON VALVE VM1000-4NU-32B DOWN

M3153100 [BUTTON VALVE VM1000-4NU-32B UP

M3172100[BUTTON VALVE VM1000-4NU-32B DOWN

SYMBOL

alafa|aaf=]n

M3171900 [BUTTON VALVE VM1000-4NU-32B UP SYMBOL

LIFTER

5
/ Black |—§|

1% Down / White
KOn

3 1 3
5.01 5.02
5.5 | 2 5.4
10 12 10 12
AN S b WAN =
(HOTE; 1 N
300 EA108200 300 PNEUMATIC LIFTER
PNERMATIC [ 7500 | EA108400 500 PNEUMATIC LIFTER
750 EA108600 750 PNEUMATIC LIFTER
BliEiiRTTe PR 300 | EA108800 300 PNEUMATIC PR LIFTER
PR LIFTER PR 550 |EA109100 550 PNEUMATIC PR LIFTER —
PR 750 |EA109200 750 PNEUMATIC PR LIFTER [}
x =
b= <
A} =
VALUES: w s
L2 [FOR MANIPULATOR AND S7 S e
L1|FOR 3ARM SERIES (EXCEPT S7) WITH PNEUMATIC BRAKES a ] = o
LO|FOR 3ARM SERIES (EXCEPT S7) WITHOUT PNEUMATIC BRAKES ) 8 ARM BUTTONS/
HANDLEBAR BUTTONS
5.3 5.2
5.03 2P 200 =
10 *
L ,
L |inj2
DESCRIPTION [CODE
PNEUMATIC LIFTER DUAL CONTROL PNEUMATIC SCHEME EA106400-PN
7
' TECNOSP7RO
4
NAME DATE REVSON | MMACHINE TOOL SL
DRAWN BY OSCAR 08/11/2021
woproveD 5¥]_0scAR | oartiizozi] O GRUPSPIRGIDE

Elevador neumatico — Doble accionamiento

ACCESORIOS - ELEVADOR NEUMATICO
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6.3 ELEMENTOS NEUMATICOS

Para comprobar las conexiones de los tubos del circuito neumatico o para la substitucion de
alguno de sus componentes ubicados debajo de la tapa botonera:

1. Retirar los tornillos que mantienen la tapa fijada.

2. Voltear la tapa cuidadosamente y sostenerla.

3. Llegado a este punto es posible acceder a los componentes situados debajo la tapa
botonera.

Elevador neumatico - Sin accionamiento (Accionamiento externo)

IDENTIFICADOR | CODIGO DESCRIPCION
1 NH026116 | VALVULA ACCIONAMIENTO 5 VIAS SYA3320-M5
2 NH106700 CODO ORIENTABLE KQ2VD06-01A
3 NH10050C® RACOR KQ2LF06-01
4 NH026156 VALVULA CORREDERA 3/2 0669 04 10

5En el caso que el 3Arm © sea un modelo Gnicamente con elevador (sin frenos), sera el racor KQ2LF04_01 (NH109300)

ACCESORIOS - ELEVADOR NEUMATICO 19



Elevador neumatico - Simple accionamiento

IDENTIFICADOR | CODIGO DESCRIPCION
1 NH026116 | VALVULA ACCIONAMIENTO 5 VIAS SYA3320-M5
2 NH117000 CODO ORIENTABLE KQ2VT06-01A
3 NH090976 RACOR KQ2S08-01
4 NH10050C RACOR KQ2LF06-01
5 NH111000 RACOR KQ2L06-99A
6 NHO026156 VALVULA CORREDERA 3/2 0669 04 10
7 M3171900 INTERRUPTOR VM1000-4NU-32B - UP
8 M3172100 INTERRUPTOR VM1000-4NU-32B - DOWN

ACCESORIOS - ELEVADOR NEUMATICO
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Elevador neumatico - Doble accionamiento

IDENTIFICADOR | CODIGO DESCRIPCION
1 NHO026116 | VALVULA ACCIONAMIENTO 5 VIAS SYA3320-M5
2 NH111300 RACOR KQ2U06_00
3 NH026196 VALVULA SELECTORA O VR1210F-04
4 NH10050C® RACOR KQ2LF06-01
5 NH106700 CODO ORIENTABLE KQ2VD06-01A
6 NH026156 VALVULA CORREDERA 3/2 0669 04 10
7 M3171900 INTERRUPTOR VM1000-4NU-32B — UP
8 M3172100 INTERRUPTOR VM1000-4NU-328 — DOWN

En el caso que el 3Arm © sea un modelo Gnicamente con elevador (sin frenos), sera el racor KQ2LF04_01 (NH109300)

ACCESORIOS - ELEVADOR NEUMATICO 21



7 DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD

En caso repentino de fallo en la alimentacion del subministro de energia neumatica la valvula de 5
vias de centros cerrados evita el descenso incontrolado y repentino del elevador.

Pasos para la verificacion.

Partiendo del Elevador en su posicion superior y con el 3Arm® o Roscamat® debidamente
instalado e integrado.

1. Cortar el subministro de aire (Retirar el tubo de subministro de aire [Ver INSTALACION péag. 13]
o cortar el subministro desde el grifo de su instalacion).
2. Comprobar que el elevador permanece en la misma posicion al menos 10 minutos.

AVERIFICACION - CHECK

v Para hacer efectiva esta verificacion es necesario tener debidamente instalado e integrado el
brazo 3arm@ o Roscadora ROSCAMAT®.

ACCESORIOS - ELEVADOR NEUMATICO 22




8 MANTENIMIENTO

8.1 PROGRAMA DE MANTENIMIENTO

DESCRIPCION .
ELEMENTO ACCION PERIODO
Llevar el Elevador neumatico a su posicion mas
alta posible /Ver OPERATIVA pag.15].
Limpiezay engrase Limpiar la parte exterior de la cAmara A con un Anualmente

pafio seco y limpio y engrasar de nuevo
haciendo uso de grasa de litio universal.

Comprobar el correcto
funcionamiento de los
dispositivos de
seguridad

Realizar una verificacién para descartar posibles
malfuncionamientos en los dispositivos de
seguridad siguiendo las pautas descritas en /Ver
DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD péag. 22].

Antes de cada uso

Tornilleria y elementos
de fijacion

Comprobar el apriete y funcionalidad de los
elementos de fijacion.

Periddicamente.

Limpieza general

Cuando encuentre suciedad limpielo con un
producto doméstico suave. No utilice otros
agentes de limpieza, ya que podrian producir
dafios. (Excluir la camisa del cilindro).

Periddicamente.

Chequeo general del
circuito neumatico y de
las conexiones
neumaticas

Llevar a cabo un chequeo general de las
fijaciones y alojamientos entre tubos.
Comprobar que no hay fugas de aire y que los
conectores actlan correctamente.

Periddicamente

Puede consultar el listado de recambios disponibles en este manual /Ver RECAMBIOS pag. 27].

ACCESORIOS - ELEVADOR NEUMATICO
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8.2 PROBLEMAS FRECUENTES

Problema

Intervencion

El Elevador no sube ni baja

- Revisar conexion tubo de alimentacion /Ver INSTALACION pédg. 13].

- Revisar presion de alimentacion sea la necesaria /Ver ESPECIFICACIONES
TECNICAS pég. 11].

- Revisar el correcto estado de la valvula de centros cerrados 5/3 [Ver
ELEMENTOS NEUMATICOS pdg. 19 y ESQUEMA NEUMATICO pdg. 16]

El Elevador sube y/o baja
mas rapido de lo deseado

- Revisar presién de alimentacion sea la correcta /[Ver ESPECIFICACIONES
TECNICAS pdg. 11]

El Elevador sube, pero no
baja o viceversa.

- Revisar presién de alimentacion sea la correcta [Ver ESPECIFICACIONES
TECNICAS pag. 11]

- Revisar el estado de los pulsadores de subida o bajada, si es preciso
reemplazarlos por unos de nuevos /Ver RECAMBIOS pag. 27].

- Revisar las conexiones neumaticas del equipo /Ver ELEMENTOS
NEUMATICOS pdg. 19 y ESQUEMA NEUMATICO pdg. 16]

El Elevador sube y baja,

- Revisar presién de alimentacion sea la correcta /[Ver ESPECIFICACIONES
TECNICAS pag. 11]

- Asegurar que no se sobrepasa la carga nominal y/o el momento maximo
[Ver ESPECIFICACIONES TECNICAS pag. 11].

ir;\i:;rup;iooneshace con Limpiar y engrasar la cara exterior del cilindro /Ver PROGRAMA DE
MANTENIMIENTO pég. 23]
- Verificar estanqueidad en los racords de conexién [Ver ELEMENTOS
NEUMATICOS pdg. 19 y ESQUEMA NEUMATICO pdg. 16]
- Revisar el correcto estado de la valvula de centros cerrados 5/3 /[Ver
El Elevador  desciende ELEMENTOS NEUMATICOS pdg. 19 y ESQUEMA NEUMATICO pég. 16].

cuando se deja en su
posicion elevada

- Verificar estanqueidad en los racords de conexion /Ver ELEMENTOS
NEUMATICOS pdg. 19 y ESQUEMA NEUMATICO pég. 16].
- Revisar las conexiones neumaticas del equipo /Ver ELEMENTOS
NEUMATICOS pdg. 19 y ESQUEMA NEUMATICO pég. 16].

En caso de no encontrar una solucién en la tabla anterior contacte con su distribuidor 3arm@ y/o
Roscamat® para subsanar la averia.

Puede consultar el listado de recambios disponibles en este manual /Ver RECAMBIOS pag. 27].

A AVERIAS

v Cualquier Averia que pueda afectar a la seguridad debe subsanarse de inmediato.
v El equipo solo debe usarse en perfecto estado técnico, respetando las normas de seguridad y
bajo consideracion de este documento.

ACCESORIOS - ELEVADOR NEUMATICO
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9 PAUTAS DE EMBALAJE, TRANSPORTE Y DESMONTAJE

9.1 EMBALAJE

Siga las siguientes instrucciones para el embalaje del equipo para cambios de ubicacion o envios
para reparacion y mantenimiento.

9.1.1 Medidas preparativas

Debe ponerse el equipo, fuera de servicio.

Montando “seguros de transporte” se evitara el movimiento durante el transporte y, con él, los
posibles dafios en la instalacion.

9.1.2 Eleccion del embalaje

En largos trayectos de transporte, los componentes del equipo deben estar embalados de
manera que estén protegidos de las condiciones atmosféricas.

9.1.3 Inscripcién en el embalaje

Observe las disposiciones especificas del pais en el que se realice el transporte. En los embalajes
completamente cerrados, debera colocarse una indicacién en el embalaje que indique donde se
encuentra la parte superior.

9.1.4 Procedimiento de embalaje

El equipo se colocara sobre pallets de madera fabricados. Con la ayuda de correas de trincar, se
aseguran los componentes contra posibles caidas. Adjuntar toda la documentacion técnica que
debe acompafiar al equipo.

9.2 TRANSPORTE

Los siguientes datos se deben tener en cuenta para el transporte.

Dimensiones externas en funcion del segmento (ancho x altura x profundidad), aprox. en mm:
- Elevador neumatico 300: 272x482x732 mm

- Elevador neumético 500: 272x482x932 mm

- Elevador neumatico 750: 272x482x1182 mm

*En caso de adquirir el producto junto a otro accesorio las dimensiones pueden variar.
| peso total aprox. en funcién del segmento:

- Elevador neumatico 300: 41 kg

- Elevador neumatico 500: 53 kg

- Elevador neumatico 750: 68 kg

9.3 DESMONTAJE

v’ Lapuesta fuera de servicio del equipo debera ser realizada por personal debidamente
formado y autorizado.

v El desmantelamiento del equipo debe ser realizado teniendo en cuenta las indicaciones
de seguridad, de eliminacion de residuos y el reciclaje.

v" Proteja el medio ambiente. La eliminacién del equipo debe realizarse segin las normas y
directrices vigentes en materia de seguridad, prevencion de ruidos, proteccién del medio
ambiente y prevencion de accidentes.
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10 TABLA COMPATIBILIDAD 3ARM - ROSCAMAT

Accesorio SERIES - 3arm
Elevador S1 S2 S3 S4 S6 S7 M3 M5
neumatico [ [ o () () o (] )
Accesorio SERIES - ROSCAMAT
Elevador 200 400 500 Mosquito Tiger Shark Dragon
neumatico o o [ o o ® ®

11 TABLA COMPATIBILIDAD ACCESORIOS

[ = Compatible

o = NO Compatible

Elevador
neumatico
EXTENSION 500 o
EXTENSION 1.000 N
CARRETILLA o
COLUMNA FIJA [
COLUMNA D63 N
CARRIL SUELO o
GUIA LINEAL o

A COMPATIBILIDAD

v' El equipo ha sido disefiado para su utilizacion junto con productos 3arm® y roscadoras
ROSCAMAT®, asi como con accesorios compatibles 3arm®, El fabricante no asume ninguna
responsabilidad por los dafios que pudieran derivarse del uso del equipo para otros fines.
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12 RECAMBIOS

CODIGO DESCRIPCION PICT. cODIGO DESCRIPCION
NH020496 | JUNTA TORICA @97.79(POLZ)x5.33(MM) NH110900 | RACOR KQ2S06-01S
EA003103 EQ#E\RN 0 MANDOS — ACCIONAMIENTO EA106300 | CAJA MANDOS DOBLE ACCIONAMIENTO
cntossoon SONLNIO, ot AECS choozonin| SONENTOL oot MANOOS
EA106400R ichIgJ,\'l\m ENTO D%m MANDOS NH026196 | VALVULA SELECTORA O VR1210F-04
M3171900 | PULSADOR NEGRO (SUBIDA) ~° M3172100 | PULSADOR BLANCO (BAJADA) ‘(’
EA104500 S&?&'\/@z\éﬁ;\éum ACCIONAMIENTO 5 NH111300 | RACOR KQ2U06_00
AC006966 | CANCAMO MACHO DIN-580 M12
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NOTAS

FECHA

DESCRIPCION
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DECLARACION CE DE CONFORMIDAD

El fabricante:

Empresa: TECNOSPIRO MACHINE TOOL, S.L.
Direccion: P.l.Pla dels Vinyats |, s/n nau 1
Ciudad: Sant Joan de Vilatorrada

Pais: Espafia - EU

Declara que este producto:

Designacion: ELEVADOR
Modelo:

A partir del Namero

UMATICO 300, 500, 750
erie: 001-007 - ConsecCuti

que se refiere esta, Declaracién, es conforme con las siguientes Dwectfvas CE Europeas, y

sus Requisitos Esenmales de Seguridad y Salud (RESS) aplicables:

A v

2006/42/CE — Directiva de Maquinas

\
2014/68/UE — Directiva de equipos a presio

Autorizado para documentacion:

Sr. Ramon Jou Parrot de TECNOESPIRO MACHI -TOOL, S.L

Sant Joan de Vilatorrada, lunes, 15 de noviembre de 2021

Ramon Jou Parrot, Director Técnico

TECNOSP/RO

HIN ) (
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