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1 INTRODUCCION

Estimado cliente:

Le felicitamos por su eleccion y nos felicitamos para asi continuar nuestra labor consistente en la
mejora de la ergonomia en el trabajo.

Esperamos que estas simples instrucciones le ayuden a la puesta en marcha y al manejo del
manipulador por Vd. elegido. Le sugerimos especial atencién a las paginas en donde se detallan
conceptos de instalacion, seguridad y mantenimiento.

Le deseamos una larga vida a su manipulador y que puedan ratificar la muy buena inversion
realizada al adquirir este ejemplar.
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2 ACERCA DEESTE MANUAL

El presente documento corresponde al
manual de instrucciones del Manipulador
M5E-HYBRID.

- MANUAL ORIGINAL -

Informacion de Propiedad
Intelectual/Industrial:

Tecnospiro  Machine Tool, S.LU. (la
Sociedad) informa que todos los contenidos
incluidos en este documento, incluyendo, a
titulo de ejemplo, los textos, imdagenes,
disenos graficos, marcas, nombres
comerciales y sociales, pertenecen a la
Sociedad o es titular en exclusiva de su uso
(en adelante la Propiedad
Intelectual/Industrial). Queda prohibida la
copia, reproduccion,
comunicacion publica y utilizacion, total o
parcial, de la Propiedad
Intelectual/Industrial, en cualquier forma o
modalidad, ni aun citando las fuentes, salvo
consentimiento expreso y por escrito de la
Sociedad. @ También se  considerara

distribucion,

infringidos los derechos de la Sociedad
sobre la Propiedad Industrial/Intelectual, en
el caso de utilizacién de cualquier contenido
que por sus caracteristicas sea similar a la
Propiedad Industrial/Intelectual.

2.1 CONSIDERACIONES

V Antes de usar el equipo, asegurese de
leer este manual de instrucciones, y
seguir las instrucciones de uso vy
seguridad correctamente.

V Todas las instrucciones enumeradas en
este manual estdn referidas al equipo
individual, es responsabilidad del
usuario final analizar y aplicar todas las

medidas de seguridad necesarias
requeridas por el uso final.

Este manual debe ser conservado en
toda la vida util del equipo, en un lugar
proximo al equipo para futuras
consultas.

Si encuentra alguna parte de este
manual poco clara, confusa o imprecisa,
no dude en ponerse en contacto con
nosotros.

El contenido de este manual puede
estar sujeto a cambios sin previo aviso.

En caso de pérdida o deterioro del
mismo debe ponerse en contacto con
TECNOSPIRO MACHINE TOOL, S.L.U.
para que le faciliten uno de nuevo.

La reproduccion de esta documentacion
- o0 parte de ella - o su facilitacién a
terceros solamente esta permitida con
expresa  autorizacién  escrita de
TECNOSPIRO MACHINE TOOL, S.L.U.

Las ilustraciones mostradas en este
manual pueden diferir en algunos
detalles con respecto a su configuracién
especifica y deben ser entendidos como
una representaciéon estandar.

Los parrafos que indiquen pasos de
montaje, ajuste, instalacién o
mantenimiento permanecen
encuadrados con fondo marrén.

Los parrafos con informacion
destacada permanecen encuadrados
con fondo gris.
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2.2 VERISON DE DOCUMENTO

Documento Fecha - version

Manual de instrucciones

Manipulador M5E-HYBRID 16/05/2025

3 INFORMACION DE SEGURIDAD

3.1 AMBITO DE APLICACION

Este apartado contiene informacién muy
importante relativa a la seguridad del
manipulador, va dirigido a todo el personal
involucrado en cualquiera de las fases de
vida de este equipo (transporte, montaje
instalacion, puesta en servicio, reglaje
aprendizaje, funcionamiento, limpieza,
mantenimiento, busqueda/ deteccién de
averias, desmantelamiento/ puesta fuera de
servicio.

3.2 ALERTAS Y CONSIDERACIONES
GENERALES

V El equipo descrito en el presente
documento se ha construido en
conformidad con el nivel tecnolégico
actual y de acuerdo con las normas
técnicas aplicables en material de
seguridad. No obstante, un uso
indebido o una mala integracién, por
parte del usuario final del equipo
puede generar riesgo de lesiones.

V El equipo solo debe ser utilizado en
perfecto estado técnico, respetando
las normas de seguridad y bajo
consideracion del presente
documento.

V Cualquier averia que pueda afectar a
la seguridad, debe subsanarse de
inmediato.

Sin la debida autorizacién de
TECNOSPIRO MACHINE TOOL, S.L.U.
no deben realizarse modificaciones
del equipo.

El equipo soélo debe operarse para su
uso previsto, cualquier otro uso
queda terminantemente prohibido.
Todo uso distinto al indicado se
considerard como uso incorrecto y
no estard permitido. El fabricante no
asume ninguna responsabilidad por
los dafios que pudieran derivarse de
ello. El riesgo lo lleva solamente el
usuario.

No dar ningdn uso que no se
considere en este manual y en
especial tener muy presente los
citados en el apartado 3.3
EXCLUSIONES los cuales no deben
llevarse a cabo.

El operador solo debe wusar el
manipulador después de haber
recibido las instrucciones oportunas
para su uso.

El integrador/ usuario final debe
asegurarse de que el dispositivo de
sujecién de la carga es el adecuado
para la aplicacion final.

No sobrepasar los limites de carga
maxima de trabajo (WLL) indicados
en este manual, asi como en la
identificacién del manipulador.

Se recomienda que solamente un
operador pueda usar el equipo
manipulador de forma simultdnea,
otro uso debe ser evaluado por el
integrador / usuario final.
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Cuando no esté en uso, debe dejarse
en posicidn recogida o parking.
Deberd asegurarse el corte del
subministro de aire al equipo una vez
finalizada la jornada de trabajo.

El operador solo debe wusar el
manipulador con  movimientos
seguros, acompanando el
movimiento del equipo en todo
momento, y reduciendo de esta
manera el riesgo de desplazamientos
incontrolados o involuntarios del
manipulador y/o la carga.

Aunque las partes con mas riesgos
de posible cizallamiento o agarre
mecanico estdan  protegidas y
carenadas, se prohibe manipular
elementos moviles y de wunién
durante su uso.

El operador debe mantenerse fuera
del recorrido vertical del brazo
basculante.

El area de trabajo del manipulador y
su influencia mds préxima deben
respetar las  condiciones de
seguridad, salud e higiene en el
trabajo, es responsabilidad del
integrador / usuario final realizar un
estudio para garantizar la seguridad.

La presencia de terceras personas en
el drea de trabajo del manipulador
debe ser restringida al maximo
evitando asi cualquier afectacion a la
seguridad, para cualquier otro uso se
tendrd que realizar un estudio
adicional de los riesgos derivados de
este modo de trabajo.

Solamente  personal autorizado
podra tener presencia en esta area
durante el uso del manipulador.

Es importante que los usuarios que
actien como operadores de este
manipulador estén familiarizados y
suficientemente formados para el
uso de este producto o similares.

Se recomienda que el operador
tenga conocimientos basicos de:
Procedimientos de seguridad,
precauciones y habitos de trabajo
seguros y manipulacion de cargas.

En cualquier caso, el operador debe
leer y comprender este manual antes
de su uso independientemente de su

conocimiento, formacion u
experiencia con equipos similares
especialmente los apartados
dedicados a instalacion,

funcionamiento y seguridad.

Es responsabilidad del integrador,
propietario y/o  usuario final
determinar la  idoneidad  del
producto para cada uso, asi como su
lugar de instalacion y la definicion
concreta de la tarea a realizar con
este producto dentro de los limites
expuestos en este manual.

Los dispositivos de manipulacion y
carga pueden estar sujetos a
distintas regulaciones en cada pais.
Estas regulaciones pueden no estar
especificadas en este manual.

Al perimetro del equipo debe
anadirse las distancias oportunas que
permitan la circulacién de personas
de forma segura. Las aéreas de
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trabajo deben permanecer libres de
obstaculos, columnas, etc. que
puedan entorpecer el trabajo de los
operarios.

Para tareas de mantenimiento,
reglaje, limpieza, etc. se deben
disponer de los espacios necesarios
para la realizacion de dichas tareas.

Si tiene dudas sobre el manejo o los
procedimientos de mantenimiento,
por favor, péngase en contacto con
el servicio técnico autorizado.

En caso de perder presion de aire en
el equipo, no accionar los frenos
manuales (ni frenar, ni desfrenar). En
caso contrario, al recuperar la
presién, el equipo podria hacer
movimientos violentos inesperados.

3.3 EXCLUSIONES

Quedan fuera del uso de este manipulador:

V Manejo de cargas cuya naturaleza

podria conducir a situaciones
peligrosas (Metal fundido,
acidos/alcalis material irradiante,
cargas especialmente fragiles).

Funcionamiento sometido a reglas
especiales descritas en el capitulo 1
de la norma UNE-
EN14238:2005+A1:2010, relativa a
“Gruas. Dispositivos de manipulacién
de cargas de control manual”.

Funcionamiento en condiciones
severas (por ejemplo, condiciones
ambientales extremas como
aplicaciones de congelacion,
temperaturas elevadas, ambiente
corrosivo,  campos magnéticos
fuertes).

Cargas mayores a la carga maxima de
trabajo (WLL).

Elevacién y/o manipulaciéon de
personas o animales.

Utilizacion en zonas con riesgo de
explosion.

Instalacion en zonas de exterior.

Manipulacion de cualquier
componente o funciones del equipo
fuera de las especificadas en el
presente manual.

Uso por parte de personas sin el
curso de prevencion de riesgos
laborales completado.

Uso por parte de personas con algun
tipo de discapacidad o animales.
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3.4 INTEGRADOR DEL SISTEMA

El integrador del sistema o usuario final es el
encargado de integrar el equipo en la
instalacién respetando todas las medidas de
seguridad pertinentes.

El integrador / usuario final, es responsable
de las siguientes tareas:

Emplazamiento del manipulador.
Conexiones del manipulador.
Evaluacion de riesgos.

Instalaciones de las funciones de
seguridad y proteccidn necesarias.
Emision de la declaracién CE de

< << KL<

<

conformidad.

<

Colocaciéon del marcado CE.
V Elaboracién de las instrucciones de
servicio de la maquina.

3.5 SIMBOLOGIA E ICONOS

A lo largo de este manual y en la estructura
de la maquina se pueden observar
diferentes simbolos y pictogramas el
significado de los cuales se resumen a
continuacion.

Peligro Simbolo de peligro
general. Generalmente va
acompafnado de otro simbolo,
o bien una descripcién mas
detallada del peligro

Peligro de atrapamiento

Peligro eléctrico

Peligro, superficie caliente

B >B B

3.6 EQUIPOS DE PROTECCION
INDIVIDUAL (EPI)

Los equipos de proteccion individual para el
manipulador se reducen a calzado de
seguridad para todas las fases de vida del
equipo.

Serd responsabilidad del integrador /
usuario final definir los equipos de
protecciéon individual derivados de la
aplicacién final del equipo, para cumplir con
los requisitos esenciales de salud, seguridad
e higiene.

Los operarios no deben llevar ropa suelta,
anillos ni pulseras que puedan caer dentro
del mecanismo del equipo.

Ademas, es obligatorio llevar el pelo
recogido para evitar enganches con las
partes moéviles del equipo.

3.7 NIVEL DE FORMACION DEL
PERSONAL INVOLUCRADO

Todas las personas que trabajan con el
equipo deben haber leido y entendido la
documentacion  del  capitulo  sobre
seguridades.

Nivel de formacién minima para el uso del
manipulador sera:

- Operarios de producciéon: curso de
prevencion de riesgos laborales,
formacion completa de los puestos
de trabajo y de los riesgos residuales
del equipo. Experiencia minima de
un afo en instalaciones similares.

- Operarios mantenimiento: Curso de
prevencion de riesgos laborales,
formacion completa de manejo,
funcionamiento, mantenibilidad vy
conservaciéon del equipo y de los
riesgos residuales.  Experiencia
minima de dos afnos en instalaciones
similares y con el nivel técnico
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necesario para poder realizar las
tareas sin problemas.

Operarios  limpieza: Curso de
prevencion de riesgos laborales,
formacion de los productos vy
procedimientos para poder realizar
las tareas de limpieza.

Aprendices / Estudiantes: Solamente
podran trabajar en el equipo
supervisados en todo momento por
un responsable de la instalacién.

Publico (no operarios): Las visitas o
paso de cualquier persona, sélo se
podrd realizar manteniendo wuna
distancia minima de seguridad de
dos metros desde los extremos del
perimetro del equipo.

3.8 RIESGOS RESIDUALES

Los riesgos residuales del equipo serian:

Vv

Atrapamiento, golpeo y aplastamiento
de mano por acceso a los movimientos
del utillaje, tanto en la operativa de
apertura/cierre como en la operativa
de rotacién/giro.

Golpeo y aplastamiento de mano o pie
por la caida de la pieza liberada del
utillaje.

Golpeo y aplastamiento en el
desplazamiento del propio brazo del
manipulador.

Golpeo y cortes con la estructura del
propio brazo del manipulador.

Atrapamiento, golpeo y/o
aplastamiento por posible caida o

vuelco del manipulador.

Contacto eléctrico.

V Contacto térmico.

V Incendios y explosiones.

V Peligros ergondmicos.
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4 DESCRIPCION GENERAL E INFORMACION TECNICA

El dispositivo de manipulacién de carga de control manual consta de un paralelogramo
pendular. Equilibrado por un resorte de gas y por un cilindro neumatico, mas un brazo radial. El
conjunto de ambos fija el cabezal de sujecidn y lo mantiene en posicién perpendicular al area de
trabajo. Equipa diferentes sistemas tales como un pomo y una empufadura de seguridad, que al
mismo tiempo ayudan al gobierno del equipo. Para hacerlo funcional se deberdn anadir
diferentes dispositivos de sujecion de carga con los que puede obtenerse un producto final
adaptable a diferentes condiciones de trabajo.

La electrénica incorporada facilita la regulacion del equipo hasta alcanzar la ingravidez de la
carga a manipular, para que el operario con movimientos faciles, seguros y precisos lleve a cabo
su tarea.
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4.1 PARTES PRINCIPALES

)

28 %

® 6 Gob

O

1.- Base

2.- Brazo radial

3.-Unidn

4.- Brazo basculante

5.- Cabezal

6.- Empufadura - Manillar

7.- Valvula de seguridad

8.- Regulador de alimentacion
9.- Resorte de gas

10.- Cilindro neumatico

11.- Cierre

12.- Iman (Posicion plegada)
13.- Bloqueos neumaticos
14.- Jack de carga

15.- Llave de seguridad

16.- Interruptor de encendido

17.- Liberacion de presién residual
18.- Boton de rearme

19.- Pantalla

20.- Activar actuador y alta presién
21.- Desactivar actuador y baja presion
22.- Subir presion

23.- Bajar presion

24.- Revolving subir

25.- Revolving bajar

26.- Rotating horario

27.- Rotating antihorario

28.- Bloqueo

29.- Subir elevador

30.- Bajar elevador

31.- Botén de accion (combinado siempre en

sistema bimando con 20 0 21)
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4.2 CONFIGURACIONES

4.2.1 TABLA DE CONFIGURACIONES

1+ |+ | [+ |+ | |+ |

l L

Brazo radial + Brazo
PB5 | Sobremesa Elevador
PT5 | Techo - Sin elevador
PX5 | Personalizado E | Con elevador neumédtico
EE | Con elevador eléctrico
Cabezal v Bloqugo brazo
CA5 Cabezal Horizontal LO | Sin bloqueo —
CC5 Cabezal Revolving 90° L2 | Blogueo neumatlgo
CC5X | Cabezal Revolving personalizado X il Bloqueo personalizado
CD5 | Cabezal Vertical v
CE5 Cabezal Manual Rotating con bloqueo Sistema electroneumatico
CF5 | Cabezal Revolving 90° + M. Rotating Cédigo Efecto Giros
CF5X | Cabezal Revolving X° + M. Rotating EA5 Basico 0
CG511 | Cabezal Revolving 90° + Rotating 90° EB5 Bésico 1
CG512 | Cabezal Revolving 90° + Rotating 180° EC5 Basico 2
CG513 | Cabezal Revolving 90° + Rotating 270° ED5 Actuador 0
CG5X1 | Cabezal Revolving X° + Rotating 90° EE5 Actuador 1
CG5X2 | Cabezal Revolving X° + Rotating 180° EF5 Actuador 2
CG5X3 | Cabezal Revolving X° + Rotating 270° EG5 Ventosa 0
CH51 | Cabezal Short Rotating 90° EH5 Ventosa 1
CH52 | Cabezal Short Rotating 180° EI5 Ventosa 2
CH53 | Cabezal Short Rotating 270° EX5 Personalizado
Cl5 Cabezal Manual Rotating
Cabezal Revolving 90° + M. Rotating v
cJ5 .
con bloqueo Manillar
CX5 Cabezal Personalizado MA5 Manillar simple “"HANDLEBAR”

MB5 Manillar doble “DOUBLE HANDLEBAR”
MC5 Sin manillar

MD5 Manillar doble automatico

ME5 Manillar vertical (Sélo con CD5)

MX5 Manillar Personalizado

4.2.2 EJEMPLO DE PEDIDO

Ejemplo de pedido: MANIPUALDOR M5- PB5+CE51+MA5+NC5+LOE (XX kg)
XX= Peso cabezal y dispositivo de sujecion de carga.
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4.3 DIMENSIONES GENERALES

4.3.1 Posicién extendida (Versién Sobremesa)
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43.2 Posicion extendida (Versién Techo)

()
7,
@11 [@s]in o) c OE[I
$135 [@5%¢)in > c
©,
) g
&
0 X
S
g 5 c 8
' ~ < =
ol b )
N
5
@
< Crl
.| Ol©
9
640 [25%s)in 125 [42%,) in 134 (5% in 560 [22V4g] in 115 [4'%,] in 107 [4%e] in
I 1 1 1 1
1681 [66%)in
MANUAL DE INSTRUCCIONES — MANIPULADOR M5E-HYBRID 15




Jarny

4.3.3 Posicién recogida - Parking
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4.4 MOVIMIENTOS

44.1 Movimientos de brazo y brazo radial

Movimiento de rotacion base - brazo radial: 360° (Eje Z,)
Movimiento de rotacion brazo radial — unién: 180° (Eje Z,)
Movimiento de rotaciéon unién - brazo: 180° (Eje Zs)
Movimiento de rotacion cabezal: 180° (Eje Z).
Movimiento de rotacion cabezal': 360° (4x90°) (Eje X)

4.4.2 Movimientos ascendentes y descendentes brazo

El brazo puede moverse desde -38.5° a + 39° desde la horizontal.
La carrera vertical es de 700 mm (27 9/167).

Este movimiento es accionado por el operador, aunque el sistema de ingravidez lo facilita.

! Podria variar dependiendo del cabezal escogido.
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4.5 CONSIDERACIONES DE USO

El equipo solo debe operarse para su uso previsto, cualquier otro uso no debe realizarse [Ver
ALERTAS Y CONSIDERACIONES GENERALES pag. 6].

El manipulador sélo debe usarse con el tipo de cargas las cuales hayan sido consideradas en su
disefo, sin sobrepasar la carga maxima de trabajo (WLL) indicada en las especificaciones

técnicas y en la placa de identificaciéon del equipo.

Tan solo un operario puede trabajar con este manipulador al mismo tiempo el cual deberd
moverlo aplicando movimientos y transiciones seguras.

El manipulador estd disefado para el manejo de cargas de forma rdpida, controlada y repetitiva.

4.6 CONSIDERACIONES DE DISENO

El manipulador ha sido disenado aplicando los requisitos de resistencia mecanica
correspondientes a la norma UNE-EN 13001-1:2006+A1:2009/AC: 2010EN y UNE-EN 13001-
2:2006+A1:2009/AC: 2010.

Todas sus partes y componentes accesibles al operador han sido fabricadas eliminando bordes
afilados o angulos que pudieran producir lesiones.

Se han considerado todas las indicaciones de la norma UNE-EN 14238:2005+A1:2010EN, en
cuanto a ergonomia y emisién de ruido.
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4.7 ESPECIFICACIONES TECNICAS

4.7.1

Especificaciones técnicas generales

ESPECIFICACIONES TECNICAS GENERALES

Dimensiones y masa

Alto 345 mm (13.6")

Largo 963 mm (37.9”)

Ancho 283 mm (11.27)

Masa 48 kg (106 |b)
Movimientos

Plano ZX +390/-38.5°

Radio de trabajo en XY 1680 mm (66.17)

Eje Z, 3600

Eje Z, 1800

Eje Z3 180°

Eje Z4 180°

Carrera vertical 700 mm (27 9/16")

Par de reaccion

Par maximo | Trabajo en vertical MAX. cabezal | 350 Nm (258t Ib)

Capacidad de carga
Rango de carga neta maxima 0-50Kg (0-1101b)
Carga neta maxima 50kg (17101b)
Ca.rg.a! bruta maxima (dispos{tivo de 70kg (154 Ib)
sujecion de carga + carga a manipular)

Baterias

Capacidad bateria 5 Ah
Tiempo de carga 60 - 90 min
Operativa de trabajo 17-25h

Vida util

<80% después de 1000 ciclos aprox.

Especificaciones eléctr

icas

Tension de alimentacidon

100-240Vac 50-60Hz

Tension de funcionamiento 24V
Potencia 100 W
Clase de proteccién IP42

Especificaciones neum

aticas

Fluido de alimentacion

Aire a presién

Presion méax. de alimentaciéon

0.7 MPa (7 bar)

Presion de trabajo?

0.45 - 0.65 MPa (4,5 - 6.5 bar)

Consumo instantdneo maximo

515 dm3/min

Condiciones de trabajo

Temperatura? +5 a +45°C

Humedad relativa Max. 70%

Ambiente Entornos industriales de interior
Ruido <70 dB(A)

lluminaciéon min. puesto de trabajo | 500 lux

2 El equipo no funcionara por debajo de los 4 bar
3 El rango de temperatura se reducira a +10 a +45°C si se utilizan ventosas en el dispositivo de sujecion de carga.
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4.7.2 Carga maxima
El manipulador puede soportar hasta 50Kg (770 /b) de carga neta 'y 70Kg (754 Ib) de carga bruta.

V Carga neta, hace referencia a la masa de la carga con la que se desea trabajar.
V Carga bruta, hace referencia a la suma de la carga netay al dispositivo de sujecion de carga.

A CARGA MAXIMA

V El manipulador puede soportar hasta 50 Kg (770 /b) de carga neta. (Independientemente del
peso del dispositivo de sujecién).

4.7.3 Presiones de trabajo

Segun las condiciones de trabajo y la masa de la carga con la que se desee trabajar se debera
ajustar la presiéon de alimentacion o subministro segun la siguiente tabla.

PRESIONES DE TRABAJO

Presion (Bar) | Presion (MPa) | Carga neta maxima (Kg)/(lb)
6 0,6 50 (1101b)
5 0,5 41,6 (921b)
4 0,4 33,3(731b)

Ajustar siempre Tbar (0.1MPa) por encima de la presion necesaria de su carga a manipular para
tener en cuenta la caida de presién al accionar un actuador y que el equipo trabaje con mas
suavidad.

4,74 Consumo neumatico

El equipo electroneumatico de manipulacién de carga conlleva un consumo neumadtico
asociado. En la siguiente tabla se detalla el consumo maximo por ciclo:

CONSUMO MAXIMO
ACTUADORES POR CICLO
Cilindro principal 4.2 dm?
Cilindros de bloqueo 1dm?
Modulo revolving 4dm?
Modulo rotating 2dm?3
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4.8 IDENTIFICACION

Un adhesivo en el brazo radial identifica su manipulador e indica las siguientes caracteristicas.

Marcaje CE y UKCA, Fabricante (nombre, direccién y razén social), Fecha de fabricacién, Nimero
de serie, Modelo, Carga maxima de trabajo (WLL), Voltaje, Potencia, Baterias y Presion de trabajo.
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5 INSTALACION

A CONSIDERACIONES GENERALES ACERCA DE LA INSTALACION

V La bancada de trabajo o ubicacidon para la instalacién debe ser una superficie horizontal
evitando asi derivas y desvios.

V Los pasos a seguir para la instalacién dependeran del modo de fijacion y de las alternativas
que ofrezca el emplazamiento escogido. En cualquier caso, el integrador, propietario y/o
usuario final es el responsable de determinar la idoneidad del producto para cada uso, asi
como su lugar de instalacién, la definicion concreta de la tarea a realizar dentro de los limites
expuestos en este manual y la emision de la Declaraciéon de Conformidad.

V ;ATENCION! Abstenerse de cortar las bridas, desenclavar el brazo y conectar la admisién de
aire sin haber concluido con la instalacion del dispositivo de sujecion de carga, de lo
contrario el brazo podria iniciar un violento movimiento ascendente que podria ocasionar
danos.

-—
.

Retirar el manipulador de su embalaje original.

Fijar la base (1) del manipulador mediante cuatro tornillos M10 (Par recomendado de 45
Nm) (Llave Allen 8mm).

. Instalar el dispositivo de sujecién de carga (si lo hay).

Cortar bridas (2) de seguridad.

. Efectuar la conexion de aire (3) (tubo @8 mm).

Comprobar que la conexion se haya hecho debidamente y que no hay riesgo de fugas
ni de anomalias en el subministro.

s

O AW

@135
[#5%6 in]

B11
876 in]

La superficie donde ubique el equipo debera soportar un par minimo de 1500Nm.
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A UBICACION PARA LA INSTALACION

No instalar el equipo en ambientes tales como:

<LK <K<KLK LKL

zonas con peligros de explosion o incendio

zonas exteriores

zonas corrosivas

zonas con temperaturas extremas (muy altas o muy bajas)
zonas con alta humedad

zonas polvorientas

zonas con altas emisiones electromagnéticas

A AIRE DE SUBMINISTRO

Vv

Vv

El aire de subministro debe cumplir las especificaciones mostradas en [Ver GRUPO
MANTENIMIENTO AIRE COMPRIMIDO pag.53].

Use aire limpio. Si el aire comprimido contiene productos quimicos, disolventes orgdnicos,
aceite sintético o gases corrosivos, las piezas pueden resultar dafiadas o pueden provocar un
funcionamiento defectuoso.

Cuando haya una condensacion excesiva, instale un dispositivo que elimine el agua, por
ejemplo, un secador o un secador de agua (colector de condensados), en el lado de entrada
del filtro de aire.

A ACERCA DEL DISPOSITIVO DE SUJECION DE CARGA

Vv

En el caso de que el equipo manipulador disponga de un dispositivo de sujeciéon de carga
homologado facilitado por el fabricante, este podrd ir ensamblado en el propio equipo
siguiendo las recomendaciones y pautas del manual subministrado.

En el caso de que el equipo no disponga de un dispositivo de sujecion de carga
homologado, el integrador deberd anexar al presente manual las instrucciones de
montaje/desmontaje del mismo.
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6 AJUSTES

A CONSIDERACIONES GENERALES ACERCA DE LOS AJUSTES

Los ajustes indicados en este apartado presuponen que el manipulador y el dispositivo de
sujecién de carga correspondiente se encuentra debidamente instalados e integrados siguiendo
las pautas indicadas en el presente manual y, en caso de proceder, en el manual del dispositivo
de sujecion de carga subministrado.

6.1 APERTURA Y CIERRE DE LA VALVULA PRINCIPAL

La valvula principal permite o restringe la alimentacién de aire a presidon al manipulador. Y
permite desenergizar el circuito neumatico del equipo.

OPEN

M5 E-HYBRID

50K (Gha)

CLOSE )| :

A PERIODOS DE INACTIVIDAD

La valvula principal debera restringir el paso de aire, posicion cerrada (CLOSE) en periodos de
inactividad del equipo.
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6.2 POSICION PARKING - POSICION DE TRABAJO

Sequir las siguientes pautas para llevar el Manipulador a la posicion de trabajo:

1. Desenclavar el dispositivo de cierre, para ello: tirar del pomo hacia arriba y, sin soltarlo,

aplicar un ligero giro en sentido antihorario.

2. Acompanar el brazo alejandolo de su posicién inicial.
3. Proceder a la inversa para enclavar el dispositivo de cierre.

A POSICION PARKING

Vv

Vv

Cuando el manipulador no esté en uso debe dejarse en posicion recogida o de parking con
el dispositivo de cierre debidamente enclavado.

En tareas de instalacion, mantenimiento o instalacion y cambio del dispositivo de sujecién
de carga, asi como de cualquier otro elemento del Manipulador, posicionar el Manipulador
en modo parking asegurandose que el dispositivo de cierre permanezca debidamente
enclavado.

Cerrar la vélvula principal en periodos de inutilizacion del equipo.

El desplazamiento del manipulador mientras se esta utilizando puede suponer un riesgo
grave para el propio manipulador, la carga que esté sujetando y las personas que se
encuentren a su alrededor.

Para evitar los posibles movimientos incontrolados e imprevistos que pudieran darse, el
manipulador dispone de una senal que s6lo permite ser desplazado cuando se encuentra
recogido y debidamente enclavado, evitando asi que el manipulador y la carga puedan
golpearse con otros elementos o personas y generar dafos considerables.

Esta senal de parking, debe estar conectada a la consola del carro eléctrico tal y como se
prevé o, en su defecto, debe ir conectada a cualquier otro sistema de seguridad que evite
que el manipulador pueda ser desplazado sin estar recogido.

M
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6.3 REGULACION DE LA RESISTENCIA AL GIRO.

Unos esparragos situados en Base — paralela, paralela — union, unién - cruz y horquilla - cabezal
permiten el ajuste de la resistencia de giro de los distintos ejes de movimiento del manipulador.
Para regular dicha resistencia de giro pueden apretarse o aflojarse los esparragos previstos
(Llave Allen 4y 5 mm).

La regulacién de la resistencia de giro es especialmente util en situaciones donde la base del
manipulador no esta totalmente horizontal y asi evitar giros ligeros de las articulaciones debidos
a la no nivelacion del suelo.

A DERIVA Y DESVIO

Un ajuste correcto de la regulacion de la resistencia de giro evita riegos de deriva y desvio
durante el funcionamiento del manipulador.
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6.4 REGULACION PRESION

El objetivo de esta regulacién es el de mantener el brazo basculante del manipulador
equilibrado y por tanto conseguir la ingravidez del conjunto adaptada a las condiciones de
cargay trabajo.

Existen varias presiones de trabajo.

- Presion de suministro: Presién de aire que entra al equipo.

- Presion baja (LP) Es la presion que le llegara al cilindro cuando el manipulador no esté
soportando carga.

- Presion alta minima (MIN) Es la presion minima que le llegara al cilindro cuando el
manipulador este soportando carga. En la pantalla aparecera la conversion a Kg.

- Presion alta maxima (MAX) Es la presion maxima que le llegara al cilindro cuando el
manipulador este soportando carga. En la pantalla aparecera la conversion a Kg.

Estas presiones se podrdan variar de forma facil y segura con tal de adaptarse al peso de la carga a
manipular. Se deberdn ajustar segun las condiciones de trabajo siguiendo las pautas siguientes:

6.4.1 Regulacion presién de subministro

Ajustar la presién de subministro de aire segun las condiciones de trabajo, para ello actuar sobre
el regulador de presion (1).

1. Empujar hacia arriba el embellecedor del pomo para desbloquear el mecanismo de
antirrotacion.

2. Girar el pomo a izquierda o derecha para conseguir ajustar la presién. (max. 0,7 MPa) (la
presién deberd ser aprox. 0,1 MPa mayor que la presion mas alta), tomando como
referencia [Ver Presiones de trabajo pag. 20].

La presion minima de alimentaciéon son 4 bar. El equipo no funcionara si la presion es
inferior.
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6.4.2 Equilibrado del brazo sin carga (Presién baja — LP)

A ATENCION

V Para efectuar la regulacidon del brazo sin carga es necesario tener instalado el utillaje de
sujeciéon de la carga homologado (pinza, ventosas, iman...) y disponer del equipo
debidamente integrado.

V Abstenerse de activar la presion alta durante este proceso.

1. Comprobar que el equipo permanece con la presion baja activada [Ver
FUNCIONAMIENTO pég. 311.

2, Ajustar la presion baja (LP) mediante los botones (1) bajar presion y (2) subir presién de
modo que el brazo basculante del manipulador quede equilibrado por si solo. En la zona
(3) se irda modificando el valor de la presién al instante.

3. Pulsar los botones (1) y (2) a la vez durante 1 segundo para guardar el valor seleccionado.
Al guardar el valor aparecera un recuadro verde en la zona (3) de la pantalla.

La presion correspondiente a MIN y MAX sera la misma, pero al guardar el nuevo valor, se
actualizara el peso MIN y MAX al instante recalculando para que la presion baja (LP) sea 0 Kg.

6.4.3 Equilibrado del brazo con carga (Presion alta - HP)

Existen dos presiones de referencia:
- La presiéon minima (MIN): La presion que entrara al cilindro al activar la presién alta.
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