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1T INTRODUZIONE

Gentile Cliente:

Ci congratuliamo con voi per la vostra elezione e non vediamo I'ora di continuare il nostro lavoro
per migliorare I'ergonomia sul posto di lavoro.

Ci auguriamo che queste semplici istruzioni ti aiutino ad avviare e utilizzare il manipolatore che
hai scelto. Ti consigliamo di prestare particolare attenzione alle pagine che descrivono nel
dettaglio i concetti di installazione, sicurezza e manutenzione.

Auguriamo al tuo handler una lunga vita e speriamo che tu possa confermare I'ottimo
investimento fatto acquistando questo modello.
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2 INFORMAZIONISU QUESTO MANUALE

Il presente documento corrisponde al
manuale di istruzioni del manipolatore M5E-
HYBRID.

- MANUALE ORIGINALE -

Informazioni sulla proprieta
intellettuale/industriale:

Tecnospiro Machine Tool, S.L.U. (la Societa)
informa che tutti i contenuti presenti nel
presente documento, ivi compresi, a titolo
esemplificativo ma non esaustivo, testi,
immagini, grafiche, marchi, nomi
commerciali e aziendali, appartengono alla
Societa o ne ¢ I'esclusiva proprietaria del loro
utilizzo (di seguito Proprieta
Intellettuale/Industriale). La copia, la
riproduzione, la distribuzione, la
comunicazione al pubblico e I'utilizzo, totale
o parziale, della Proprieta
Intellettuale/Industriale, in qualsiasi forma o
modalita, anche citandone le fonti, sono
vietati senza l'espresso consenso scritto della
Societa. Saranno considerati violati anche i
diritti di Proprieta Industriale/Intellettuale
della Societa qualora venga utilizzato un
contenuto che, per le sue caratteristiche, sia
assimilabile a Proprieta
Industriale/Intellettuale.

2.1 CONSIDERAZIONI

V Prima di utilizzare I'apparecchiatura,
assicurarsi di leggere attentamente il
presente manuale di istruzioni e di
seguire correttamente le istruzioni
operative e di sicurezza.

V  Tutte le istruzioni riportate nel presente
manuale si riferiscono alla singola
apparecchiatura; &  responsabilita
dell'utente finale analizzare e applicare

tutte le misure di sicurezza necessarie
richieste dall'uso finale.

Il presente manuale deve essere
conservato per tutta la durata
dell'apparecchiatura, in un luogo vicino
all'apparecchiatura stessa, per
riferimento futuro.

Se ritieni che una qualsiasi parte di
guesto manuale sia poco chiara, confusa
o imprecisa, non esitare a contattarci.

Il contenuto del presente manuale puo
essere soggetto a modifiche senza

preavviso.
In caso di smarrimento o
danneggiamento, contattare

TECNOSPIRO MACHINE TOOL, S.L.U.
affinché possa fornirne uno sostitutivo.

La riproduzione della  presente
documentazione, anche parziale, o lasua
messa a disposizione di terzi € consentita
solo previa autorizzazione scritta di
TECNOSPIRO MACHINE TOOL, S.L.U.

Le illustrazioni riportate nel presente
manuale potrebbero differire in alcuni
dettagli dalla configurazione specifica e
devono essere intese come una
rappresentazione standard.

| paragrafi che indicano fasi di
assemblaggio, regolazione,
installazione o manutenzione
rimangono incorniciati da uno sfondo
marrone.

|  paragrafi con informazioni
evidenziate rimangono racchiusi in
un riquadro con uno sfondo grigio.
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2.2 VERSIONE DEL DOCUMENTO

Data -
Documento .
versione
Manuale di istruzioni
Manipolatore M5E- 04/11/2025
HYBRID

3 INFORMAZIONI DI SICUREZZA

3.1 AMBITO DI APPLICAZIONE

Questa sezione contiene informazioni molto
importanti riguardanti la sicurezza del
manipolatore. E rivolta a tutto il personale
coinvolto in qualsiasi fase del ciclo di vita di
questa apparecchiatura (trasporto,
montaggio, installazione, messa in servizio,
regolazione, apprendimento,
funzionamento, pulizia, manutenzione,
risoluzione dei problemi,
smantellamento/smantellamento).

3.2 AVVISI E CONSIDERAZIONI
GENERALI

V L'apparecchiatura  descritta  nel
presente documento € stata costruita
in conformita allo stato attuale della
tecnologia e in conformita alle norme
tecniche applicabili in materia di
sicurezza. Tuttavia, un uso improprio
o] una cattiva integrazione
dell'apparecchiatura da parte
dell'utente finale possono
comportare il rischio di lesioni.

V L'apparecchiatura  deve  essere
utilizzata solo in perfette condizioni
tecniche, nel rispetto delle norme di
sicurezza e tenendo conto del
presente documento.

V Qualsiasi guasto che  possa

compromettere la sicurezza deve
essere riparato immediatamente.

Non e consentito apportare
modifiche all'attrezzatura senza la
dovuta autorizzazione di
TECNOSPIRO MACHINE TOOL, S.L.U.

L'apparecchiatura  deve  essere
utilizzata solo per l'uso previsto;
qualsiasi altro utilizzo € severamente
vietato. Ogni utilizzo diverso da
quello indicato sara considerato non
corretto e non sara consentito. Il
produttore non si assume alcuna
responsabilita per eventuali danni
che potrebbero derivarne. Il rischio &
a carico esclusivo dell'utente.

Non utilizzare il prodotto per usi
diversi da quelli previsti nel presente
manuale e tenere in particolare
considerazione quelli menzionati
nella sezione 3.3 ESCLUSIONI che non
devono essere effettuati.

L'operatore  deve utilizzare |l
manipolatore solo dopo aver ricevuto
le opportune istruzioni per il suo
utilizzo.

L'integratore/utente  finale  deve
garantire cheil dispositivo difissaggio
del carico sia adatto all'applicazione
finale.

Non superare i limiti del carico
massimo di lavoro (WLL) indicati nel
presente manuale e

nell'identificazione del gestore.

Si raccomanda che l'attrezzatura di
movimentazione possa essere

MANUALE DI ISTRUZIONI - MANIPOLATORE M5E-HYBRID



utilizzata da un solo operatore alla
volta; altri utilizzi devono essere
valutati dall'integratore/utente finale.

Quando non viene utilizzato, deve
essere lasciato in posizione di riposo o
di parcheggio. Una volta terminata la
giornata lavorativa, l'alimentazione
d'aria all'apparecchiatura deve essere
interrotta.

L'operatore  deve utilizzare il
manipolatore solo con movimenti
sicuri, seguendo sempre il
movimento dell'attrezzatura,
riducendo cosi il rischio di movimenti
incontrollati o involontari  del
manipolatore e/o del carico.

Sebbene le parti piu a rischio di
possibile  taglio o grippaggio
meccanico siano protette e racchiuse,
e vietata la manipolazione degli
elementi mobili e di collegamento
durante l'uso.

L'operatore deve tenersi fuori dalla
corsa verticale del braccio oscillante.

L'area di lavoro del manipolatore e la
sua piu vicina influenza devono
essere conformi alle norme di salute,
sicurezza e igiene sul lavoro. E
responsabilita dell'integratore/utente
finale condurre uno studio per
garantire la sicurezza.

La presenza di terzi nell'area di lavoro
del manipolatore deve essere limitata
il piu possibile, evitando cosi qualsiasi
impatto sulla sicurezza. Per qualsiasi
altro utilizzo, sara necessario uno
studio aggiuntivo dei rischi derivanti
da questa modalita di lavoro.

V Durante l'uso del manipolatore, in

quest'area puo essere presente solo
personale autorizzato.

E importante che gli utenti che
operano come operatori di questo
manipolatore abbiano familiarita e
siano  sufficientemente  formati
nell'uso di questo prodotto o di
prodotti simili.

Si raccomanda che l'operatore abbia
conoscenze di base su: procedure di
sicurezza, precauzioni e abitudini di
lavoro sicure e movimentazione dei
carichi.

In ogni caso, I'operatore deve leggere
e comprendere il presente manuale
prima dell'uso, indipendentemente
dalla sua conoscenza, formazione o
esperienza con  apparecchiature
simili, in particolare le sezioni
dedicate all'installazione, al
funzionamento e alla sicurezza.

E responsabilita dell'integratore, del
proprietario e/o dell'utente finale
determinare l'idoneita del prodotto
per ciascun utilizzo, nonché la sua
posizione di installazione e |la
definizione specifica del compito da
svolgere con questo prodotto entro i
limiti stabiliti nel presente manuale.

| dispositivi di movimentazione e
carico possono essere soggetti a
normative diverse in ogni Paese. Tali
norme potrebbero non essere
specificate nel presente manuale.

Il perimetro dell'attrezzatura deve
essere accompagnato da opportune
distanze che consentano la
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circolazione sicura delle persone. Le
aree di lavoro devono rimanere libere
da ostacoli, colonne, ecc. che
potrebbero intralciare il lavoro degli
operatori.

Per la manutenzione, la regolazione,
la pulizia, ecc, devono essere
disponibili gli spazi necessari per
svolgere tali attivita.

In caso di domande sulle procedure di
funzionamento o manutenzione,
contattare un centro di assistenza
autorizzato.

In caso di perdita di pressione dell'aria
nell'attrezzatura, non azionare i freni
manuali (né frenare né rilasciare i
freni). Altrimenti, quando la pressione
verra ripristinata, la squadra potrebbe
compiere movimenti inaspettati e
violenti.

3.3 ESCLUSIONI

Sono esclusi dall'uso di questo manipolatore:

V Movimentazione di carichi la cui

natura potrebbe dare origine a
situazioni pericolose (metallo fuso,
acidi/basi, materiale irradiante, carichi
particolarmente fragili).

Funzionamento soggetto a regole
speciali descritte nel capitolo 1 della
norma UNE-EN14238:2005+A1:2010,
relativa alle “Gru. “Dispositivi di
movimentazione del carico a
controllo manuale.”

Funzionamento in condizioni difficili
(ad esempio, condizioni ambientali
estreme come applicazioni di
congelamento, alte temperature,
ambienti  corrosivi, forti campi
magnetici).

Carichi superiori al carico di lavoro
massimo (WLL).

Sollevamento e/o movimentazione di
persone o animali.

Utilizzare in aree a rischio di
esplosione.

Installazione in aree esterne.

Manipolazione di qualsiasi
componente o funzione
dell'apparecchiatura al di fuori di
quanto specificato nel presente
manuale.

Utilizzo da parte di persone che non
hanno completato il corso di
prevenzione dei rischi professionali.

Utilizzo da parte di persone con
disabilita o animali.
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3.4 INTEGRATORE DI SISTEMA

L'integratore di sistema o l'utente finale é
responsabile dell'integrazione
dell'apparecchiatura nell'impianto,
rispettando tutte le misure di sicurezza
pertinenti.

L'integratore/utente finale e responsabile
delle seguenti attivita:

Posizione del manipolatore.
Collegamenti del manipolatore.
Valutazione del rischio.

< << L

Installazione delle necessarie funzioni
di sicurezza e protezione.

<

Rilascio della dichiarazione di
conformita CE.

V Applicazione della marcatura CE.

V Preparazione delle istruzioni per l'uso
della macchina.

3.5 SIMBOLI E ICONE

In tutto il presente manuale e sulla struttura
della macchina sono presenti diversi simboli
e pittogrammi, il cui significato € riassunto di
sequito.

Pericolo Simbolo di pericolo
generale. Disolito e
accompagnato da un altro
simbolo o da una descrizione
piu dettagliata del pericolo.

Pericolo di intrappolamento

Rischio elettrico

Pericolo, superficie calda

BB B

3.6 DISPOSITIVI DI PROTEZIONE
INDIVIDUALE (DPI)

| dispositivi di protezione individuale per
I'operatore sono limitati alle calzature di
sicurezza per tutte le fasi del ciclo di vita
dell'attrezzatura.

Sara responsabilita
dell'integratore/utilizzatore finale definire i
dispositivi di protezione individuale derivati
dall'applicazione finale dell'apparecchiatura,
al fine di soddisfare i requisiti essenziali di
salute, sicurezza e igiene.

Gli operatori non devono indossare abiti
larghi, anelli o braccialetti che potrebbero
cadere nei meccanismi dell'attrezzatura.

Inoltre & obbligatorio legare i capelli per
evitare di rimanere impigliati nelle parti
mobili dell'attrezzatura.

3.7 LIVELLO DI FORMAZIONE DEL
PERSONALE COINVOLTO

Tutte le persone che lavorano con
I'attrezzatura devono aver letto e compreso
la documentazione nel capitolo sulla
sicurezza.

Il livello minimo di formazione per I'utilizzo
del manipolatore sara:

- Addetti alla produzione: corso di
prevenzione dei rischi professionali,
formazione completa sui rischi residui
delle posizioni lavorative e delle
attrezzature. Almeno un anno di
esperienza in strutture simili.

- Addetti alla manutenzione: Corso di
prevenzione dei rischi professionali,
formazione completa sulla gestione, il
funzionamento, la manutenibilita e la
conservazione delle attrezzature e sui
rischi residui. Esperienza minima di
due anni in strutture simili e livello
tecnico necessario per poter svolgere
le attivita senza problemi.
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Addetti alle pulizie: Corso di
prevenzione dei rischi professionali,
formazione sui prodotti e sulle
procedure per svolgere le attivita di
pulizia.

Apprendisti/Studenti: possono
lavorare sulle attrezzature solo sotto
la supervisione di un responsabile
della struttura in ogni momento.

Pubblico (non operatori): le visite o il
passaggio di qualsiasi persona
possono essere effettuati  solo
mantenendo una distanza  di
sicurezza minima di due metri dalle
estremita del perimetro
dell'attrezzatura.

3.8 RISCHIRESIDUI

| rischi residui del team sarebbero:

Vv

Vv

Intrappolamento delle mani, urti e
schiacciamento dovuti all'accesso ai
movimenti dell'utensile, sia durante le
operazioni di apertura/chiusura che di
rotazione/rotazione.

Urto e schiacciamento della mano o del
piede dovuti alla caduta del pezzo
liberato dall'utensile.

Urto e schiacciamento durante lo
spostamento  del  braccio  del
manipolatore.

Colpire e tagliare con la struttura del
braccio del manipolatore.

Intrappolamento, urto e/o
schiacciamento dovuti a possibile
caduta o ribaltamento del

manipolatore.

Contatto elettrico.

V Contatto termico.

V Incendi ed esplosioni.

V Rischi ergonomici.
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4 DESCRIZIONE GENERALE E INFORMAZIONI TECNICHE

Il dispositivo di movimentazione del carico a controllo manuale & costituito da un
parallelogramma a pendolo. Bilanciato da una molla a gas e da un cilindro pneumatico, oltre a un
braccio radiale. L'insieme di entrambi fissa la testa di serraggio e la mantiene perpendicolare
all'area di lavoro. E dotato di vari sistemi, come la manopola e la maniglia di sicurezza, che aiutano
anche a guidare l'attrezzatura. Per renderlo funzionale & necessario aggiungere vari dispositivi di
fissaggio del carico, creando un prodotto finale adattabile a diverse condizioni di lavoro.
L'elettronica integrata semplifica la regolazione dell'attrezzatura per ottenere una
movimentazione del carico senza peso, consentendo all'operatore di svolgere il proprio compito
con movimenti facili, sicuri e precisi.
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4.1 PARTI PRINCIPALI

)

28 %

® 6 Gob

O

1.- Base

2.- Braccio radiale

3.- Unione

4.- Bilanciere

5.- Testa

6.- Impugnatura - Manubrio
7.- Valvola di sicurezza

8.- Regolatore di potenza
9.- Molla a gas

10.- Cilindro pneumatico
11.- Chiusura

12.- Magnete (posizione piegata)
13.- Serrature pneumatiche
14.- Presa diricarica

15.- Chiave di sicurezza

17.- Rilascio della pressione residua

18.- Pulsante di reset

19.- Schermo / Display

20.- Attiva attuatore e alta pressione

21.- Disattivare I'attuatore e la bassa pressione
22.- Aumentare la pressione

23.- Abbassare la pressione

24.- Rotazione verso l'alto

25.- Abbassamento girevole

26.- Rotazione in senso orario

27.- Rotazione in senso antiorario

28.- Blocco

29.- Sollevamento ascensore

30.- Elevatore inferiore

31.- Pulsante di azione (sempre combinato nel
sistema a doppio controllo con 20 0 21)
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4.2 IMPOSTAZIONI

42,1 TABELLA DELLE CONFIGURAZIONI
F + | |+ |+ | L |+ |+
Braccio radiale +
Braccio Ascensore
PB5 | Dessert - Senza ascensore
Parte | Soffitto E | Con sollevamento
5 pneumatico
PX5 | Personalizzato EE | Con ascensore elettrico
v
Testa Blocco del braccio
CA5 | Testa orizzontale LO | Nessun blocco -
cC5 Testa girevole a 90° v L2 | Serratura pneumatica
CC5X | Testa girevole personalizzata X° LX Lucchettp
CD5 | Testa verticale personalizzato
CE5 Testa rotante manuale con blocco Sistema elettropneumatico
CF5 | Testa girevole 90° + M. Rotante Codice Effetto giri
CF5X | Testa girevole X° + M. Rotante EA5 Essenziale 0
CG511 | Testa girevole 90° + Testa girevole 90° EB5 Essenziale 1
CG512 | Testa girevole 90° + Rotazione 180° EC5 Essenziale 2
CG513 | Testa girevole 90° + Rotazione 270° ED5 Attuatore 0
CG5X1 | Testa girevole X° + Rotazione 90° EE5 Attuatore 1
CG5X2 | Testa girevole X° + Rotazione 180° EF5 Attuatore 2
CG5X3 | Testa girevole X° + Rotazione 270° EG5 Ventosa 0
CH51 | Testa rotante corta 90° EH5 Ventosa 1
CH52 | Testa rotante corta 180° EI5 Ventosa 2
CH53 | Testa rotante corta 270° EX5 Personalizzato
CI5 Testa rotante manuale
Testa girevole 90° + M. Rotante con v
cJ5 .
blocco Manubrio
CX5 Testa personalizzata MA5 Manubrio singolo “MANUBRIO”
MB5 Doppio manubrio
MC5 Senza manubrio
MD5 Doppio manubrio automatico
ME5 Manubrio Riser (solo CD5)
MX5 Manubrio personalizzato

4.2.2 ESEMPIO DI ORDINE

Esempio di ordine: MANIPOLATORE M5- PB5+CE51+MA5+NC5+LOE (XX kg)
XX= Peso della testa e del dispositivo di tenuta del carico.

MANUALE DI ISTRUZIONI - MANIPOLATORE M5E-HYBRID
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4.3 DIMENSIONI GENERALI

4.3.1 Posizione estesa (versione desktop)
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4.3.2 Posizione estesa (versione tetto)
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4.3.3 Posizione diritiro — Parcheqgio
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4.4 MOVIMENTI

44,1 Movimenti del braccio e del braccio radiale

Movimento di rotazione della base - braccio radiale: 360° (asse z1)
Movimento di rotazione del braccio radiale - giunto: 180° (asse Z,)
Movimento rotatorio dell'articolazione — braccio: 180° (asse 23)
Movimento di rotazione della testa: 180° (asse Za).

Movimento di rotazione della testa': 360° (4x90°) (asse X)

4.4.2 Movimenti del braccio verso |'alto e verso il basso

Il braccio pud muoversi da -38,5° a +39° rispetto all'orizzontale.
La corsa verticale € di 700 mm (27 9/16”).

Questo movimento ¢ controllato dall'operatore, anche se il sistema di assenza di gravita lo
facilita.

! Potrebbe variare a seconda della testa scelta.

MANUALE DI ISTRUZIONI - MANIPOLATORE M5E-HYBRID
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4.5 CONSIDERAZIONI SULL'USO

L'apparecchiatura deve essere utilizzata solo per I'uso previsto; qualsiasi altro utilizzo non deve
essere effettuato [Vedere AVVISI E CONSIDERAZIONI GENERALI pag. 6].

Il manipolatore deve essere utilizzato solo con il tipo di carichi per cui e stato progettato, senza
superare il carico massimo di lavoro (WLL) indicato nelle specifiche tecniche e sulla targhetta

identificativa dell'apparecchiatura.

Con questo manipolatore pud lavorare un solo operatore alla volta, che deve spostarlo utilizzando
movimenti e transizioni sicuri.

Il manipolatore € progettato per la movimentazione rapida, controllata e ripetitiva dei carichi.

4,6 CONSIDERAZIONI SULLA PROGETTAZIONE

Il manipolatore & stato progettato applicando i requisiti di resistenza meccanica corrispondenti
alle norme UNE-EN 13001-1:2006+A1:2009/AC: 2010EN e UNE-EN 13001-2:2006+A1:2009/AC:
2010.

Tutte le parti ei componenti accessibili all'operatore sono stati realizzati senza spigoli vivi o angoli
che potrebbero causare lesioni.

Sono state considerate tutte le indicazioni della norma UNE-EN 14238:2005+A1:2010EN, in termini
di ergonomia ed emissione acustica.
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4.7 SPECIFICHE TECNICHE

4.7.1 Specifiche tecniche generali

SPECIFICHE TECNICHE GENERALI

Dimensioni e massa

Alto 345 mm (13,6")

Lungo 963 mm (37,9")

Ampio 283 mm (11,2")

Massa 48 kg (106 libbre)
Movimenti

Piano ZX + 390 /-38,5°

Raggio di lavoro in XY 1680 mm (66,1")

Asse Z; 360°

Asse 7, 180°

Asse Z; 180°

Asse Z,4 180°

Corsa verticale

700 mm (27 9/16”)

Coppia di reazione

Coppia massima

| Testa di lavoro verticale MAX.

| 350 Nm (258 piedi libbre)

Capacita di carico

Intervallo di carico netto massimo

0-50kg (0-110 libbre)

Carico netto massimo

50kg (110 libbre)

Carico lordo massimo (dispositivo di
fissaggio del carico + carico da movimentare)

70kg (154 libbre)

Batterie

Capacita della batteria 5 Ah
Tempo di caricamento 60 - 90 minuti
Operazione di lavoro 17:00 - 22:00

Durata di conservazione

<80% dopo circa 1000 cicli.

Specifiche elettriche

Tensione di alimentazione

100-240V CA 50-60 Hz

Tensione di esercizio

24V

Energia

100 W

Classe di protezione

P42

Specifiche pneumatiche

Fluido di alimentazione

Aria pressurizzata

Pressione di alimentazione massima

0,7 MPa (7 bar)

Pressione di esercizio?

0,45 - 0,65 MPa (4,5 - 6,5 bar)

Consumo massimo istantaneo

515 dm3/min

Condizioni di lavoro

Temperatura® da +5 a +45°C

Umidita relativa Massimo 70%

Atmosfera Ambienti industriali interni
Rumore <70 dB(A)

Illuminazione minima del posto dilavoro | 500 lux

2 'apparecchiatura non funzionera al di sotto di 4 bar
3 Se sul dispositivo di fissaggio del carico vengono utilizzate ventose, l'intervallo di temperatura si riduce a +10 -
+45°C.
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4.7.2 Carico massimo

Il manipolatore puo supportare fino a 50 kg (770 /b) di carico netto e 70 kg (154 Ib) di carico lordo.

V Carico netto, si riferisce alla massa del carico con cui si desidera lavorare.
V Carico lordo, siriferisce alla somma del carico netto e del dispositivo di fissaggio del carico.

A CARICO MASSIMO

V Il manipolatore puo supportare fino a 50 Kg (770 /b) di carico netto. (Indipendentemente dal
peso del dispositivo di serraggio).

4.7.3 Pressioni dilavoro

A seconda delle condizioni di lavoro e della massa del carico da trattare, la pressione di
alimentazione deve essere regolata secondo la seguente tabella.

PRESSIONI DI ESERCIZIO
Pressione Pressione Carico netto massimo
(bar) (MPa) (kg)/(Ib)
6 0,6 50 (110 libbre)
5 0,5 41,6 (92 libbre)
4 04 33,3 (73 libbre)

Impostare sempre 1 bar (0,1 MPa) al di sopra della pressione richiesta per il carico da gestire, per
tenere conto della caduta di pressione durante I'azionamento di un attuatore e per far funzionare
I'apparecchiatura in modo piu fluido.

4.7.4 Consumo degli pneumatici

Le apparecchiature elettropneumatiche per la movimentazione dei carichi comportano un
consumo pneumatico associato. Il consumo massimo per ciclo & dettagliato nella seguente
tabella:

CONSUMO MASSIMO
ATTUATORI PER CICLO
Cilindro maestro 4,2 dm3
Cilindri di chiusura 1dm?
Modulo girevole 4 dm?
Modulo rotante 2dm?
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4.8 |

Un adesivo sul braccio radiale identifica il manipolatore e ne indica le seguenti caratteristiche.

Marcatura CE e UKCA, Produttore (nome, indirizzo e ragione sociale), Data di fabbricazione,
Numero di serie, Modello, Carico di lavoro massimo (WLL), Tensione, Potenza, Batterie e Pressione
di esercizio.

vopeL. I

3c| rny PR
seriAL o I

TECNOSP”RO macHINe No [
MACHINE TOOL SLU
manur. YEAR [

Loa> I 9

NeT WEIGHT [ <o
UK ace: N  / H
c n PRESSURE (NG -
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5 FACILITA

A CONSIDERAZIONI GENERALI SULL'INSTALLAZIONE

V Il banco dilavoro o il luogo di installazione devono essere una superficie orizzontale, evitando
cosi derive e deviazioni.

V | passaggi da seguire per l'installazione dipenderanno dal metodo di fissaggio e dalle
alternative offerte dal luogo scelto. In ogni caso, I'integratore, il proprietario e/o I'utente finale
sono responsabili della determinazione dell'idoneita del prodotto per ciascun utilizzo, nonché
del luogo di installazione, della definizione specifica del compito da svolgere entro i limiti
stabiliti nel presente manuale e del rilascio della Dichiarazione di Conformita.

V ATTENZIONE! Non tagliare le fascette, sbloccare il braccio o collegare la presa d'aria senza aver
completato l'installazione del dispositivo di fissaggio del carico, altrimenti il braccio potrebbe
iniziare un violento movimento verso l'alto che potrebbe causare danni.

—
.

Estrarre il manipolatore dalla confezione originale.

Fissare la base (1) del manipolatore con quattro viti M10 (Coppia di serraggio consigliata
45 Nm) (chiave a brugola da 8 mm).

. Installare il dispositivo di fissaggio del carico (se presente).

s

Tagliare i legami di sicurezza (2).

Effettuare il collegamento dell'aria (3) (tubo @8 mm).
. Verificare che il collegamento sia stato effettuato correttamente e che non vi siano

o un AW

rischi di perdite o anomalie nell'alimentazione.

@135
[#5%6 in]

B11
[B%6 in]

La superficie su cui é posizionata I'attrezzatura deve sopportare una coppia minima di 1500
Nm.
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A LUOGO DI INSTALLAZIONE

Non installare I'apparecchiatura in ambienti quali:

<LK <K<KLK LKL

aree con pericolo di esplosione o incendio

aree esterne

zone corrosive

zone con temperature estreme (molto alte o molto basse)
zone con elevata umidita

zone polverose

aree con elevate emissioni elettromagnetiche

A ARIA DI MANDATA

Vv

L'aria di mandata deve soddisfare le specifiche indicate in [Vedi GRUPPO DI MANUTENZIONE
DELL'ARIA COMPRESSA p.53].

Utilizzare aria pulita. Se l'aria compressa contiene sostanze chimiche, solventi organici, olio
sintetico o gas corrosivi, i componenti potrebbero danneggiarsi o potrebbero verificarsi
malfunzionamenti.

In caso di condensa eccessiva, installare un dispositivo di rimozione dell'acqua, come un
essiccatore o un essiccatore ad acqua (collettore di condensa), sul lato di ingresso del filtro
dell'aria.

A INFORMAZIONI SUL DISPOSITIVO DI FISSAGGIO DEL CARICO

Vv

Se l'attrezzatura di movimentazione & dotata di un dispositivo di fissaggio del carico
omologato fornito dal produttore, & possibile montarlo sull'attrezzatura stessa seguendo le
raccomandazioni e le linee guida riportate nel manuale fornito.

Se l'attrezzatura non é dotata di un dispositivo di fissaggio del carico approvato, I'integratore
deve allegare al presente manuale le istruzioni di montaggio/smontaggio.
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6 IMPOSTAZIONI

A CONSIDERAZIONI GENERALI SULLE IMPOSTAZIONI

Le regolazioni indicate in questa sezione presuppongono che il manipolatore e il relativo
dispositivo di fissaggio del carico siano correttamente installati e integrati sequendo le linee guida
indicate nel presente manuale e, ove applicabile, nel manuale del dispositivo di fissaggio del
carico fornito.

6.1 APERTURA E CHIUSURA DELLA VALVOLA PRINCIPALE

La valvola principale consente o limita l'erogazione di aria pressurizzata al manipolatore. E
consente di disattivare il circuito pneumatico dell'apparecchiatura.

OPEN

M5 E-HYBRID

50K (Gha)

CLOSE )| :

A PERIODI DI INATTIVITA

La valvola principale deve limitare il passaggio dell'aria, posizione chiusa (CLOSE) durante i periodi
di inattivita dell'apparecchiatura.
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6.2 POSIZIONE DI PARCHEGGIO - POSIZIONE DI LAVORO

Seguire queste linee guida per portare il manipolatore in posizione di lavoro:

1. Sbloccare il dispositivo di bloccaggio tirando la manopola verso l'alto e, senza rilasciarla,

ruotandola leggermente in senso antiorario.

2. Accompagnare il braccio allontanandolo dalla sua posizione iniziale.
3. Procedere in senso inverso per innestare il dispositivo di bloccaggio.

A POSIZIONE DI PARCHEGGIO

V Quando il manipolatore non € in uso, deve essere lasciato in posizione di riposo o di
parcheggio con il dispositivo di bloccaggio correttamente inserito.

V Durante l'installazione, la manutenzione o l'installazione e la sostituzione del dispositivo di
fissaggio del carico, nonché di qualsiasi altro elemento del manipolatore, posizionare il
manipolatore in modalita parcheggio, assicurandosi che il dispositivo di bloccaggio rimanga
correttamente inserito.

V Chiudere la valvola principale quando I'attrezzatura non & in uso.

V Spostare il manipolatore durante I'uso puo rappresentare un serio rischio per il manipolatore
stesso, per il carico che sostiene e per gli astanti.

V Per evitare movimenti incontrollati e imprevisti, il manipolatore & dotato di un segnale che ne
consente lo spostamento solo quando é riposto e correttamente fissato. Cio impedisce che il
manipolatore e il carico entrino in collisione con altri oggetti o persone, causando danni
significativi.

V Questo segnale di parcheggio deve essere collegato alla console del carrello elettrico come
previsto oppure, in mancanza di cid, deve essere collegato a un altro sistema di sicurezza che
impedisca lo spostamento del manipolatore senza essere riposto.
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6.3 REGOLAZIONE DELLA RESISTENZA ALLO SPIN.

| perni posizionati su Base — parallelo, parallelo — unione, unione - croce e forcella - testa
consentono la regolazione della resistenza alla rotazione dei diversi assi di movimento del
manipolatore. Per regolare questa resistenza alla rotazione, i perni forniti possono essere serrati o
allentati (chiave a brugola da 4 e 5 mm).

La regolazione della resistenza alla rotazione & particolarmente utile nelle situazioni in cui la base
del manipolatore non &€ completamente orizzontale, evitando cosi leggere torsioni dei giunti
dovute a terreni irregolari.

A DERIVA E DEVIAZIONE

Una corretta regolazione della resistenza alla rotazione previene il rischio di deriva e deviazione
durante il funzionamento del manipolatore.
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6.4 REGOLAZIONE DELLA PRESSIONE

Lo scopo di questa regolazione e quello di mantenere bilanciato il braccio oscillante del
manipolatore e quindi di ottenere |I'assenza di peso dell'insieme adattato al carico e alle condizioni
di lavoro.

Esistono diverse pressioni di lavoro.

- Pressione di alimentazione: Pressione dell'aria in ingresso nell'apparecchiatura.

- Bassa pressione (LP) Questa e la pressione che raggiungera il cilindro quando il
manipolatore non sostiene alcun carico.

- Pressione minima alta (MIN) Questa & la pressione minima che raggiungera il cilindro
quando il manipolatore sostiene un carico. Sullo schermo apparira la conversione in Kg.

- Pressione massima elevata (MAX) Questa € la pressione massima che raggiungera il
cilindro quando il manipolatore sostiene un carico. Sullo schermo apparira la conversione
in Kg.

Queste pressioni possono essere variate in modo semplice e sicuro per adattarsi al peso del
carico da movimentare. SDevono essere regolati in base alle condizioni di lavoro sequendo le

linee guida sottostanti:

6.4.1 Regolazione della pressione di alimentazione

Regolare la pressione di alimentazione dell'aria in base alle condizioni di lavoro, per fare cio agire
sul regolatore di pressione (1).

1. Spingere la manopola verso l'alto per sbloccare il meccanismo antirotazione.

2. Ruotare la manopola verso sinistra o verso destra per regolare la pressione. (massimo 0,7
MPa) (la pressione dovrebbe essere di circa 0,1 MPa superiore alla pressione piu alta),
prendendo come riferimento [Vedi pagina Pressioni di esercizio. 20].

La pressione minima di alimentazione é di 4 bar. L'attrezzatura non funzionera se la
pressione é inferiore.

MANUALE DI ISTRUZIONI - MANIPOLATORE M5E-HYBRID 27




6.4.2 Bilanciamento del braccio senza carico (bassa pressione — LP)

A ATTENZIONE

V Perregolare il braccio senza carico & necessario installare I'attrezzatura di supporto del carico
omologata (morsetto, ventose, magnete, ecc.) e integrarla correttamente.

V Evitare di attivare la pressione alta durante questo processo.

1. Verificare che l'apparecchiatura rimanga con la bassa pressione attivata [Vedi pagina
FUNZIONAMENTO. 31].

2. Regolare la bassa pressione (LP) utilizzando i pulsanti (1) di pressione inferiore e (2) di
pressione superiore in modo che il braccio oscillante del manipolatore sia autobilanciato.
Nella zona (3) il valore della pressione verra modificato istantaneamente.

3. Premere contemporaneamente i pulsanti (1) e (2) per 1 secondo per salvare il valore
selezionato. Salvando il valore, apparira una casella verde nell'area (3) dello schermo.

La pressione corrispondente a MIN e MAX sara la stessa, ma salvando il nuovo valore, il peso
MIN e MAX verranno aggiornati istantaneamente, ricalcolando in modo che la bassa
pressione (LP) sia 0 Kg.

iy 00%

0.0Kg
MIN: 12.0Kg MAX: 27.1Kg

Press: 0.4bar
()

@ @

6.4.3 Bilanciamento del braccio sotto carico (Alta pressione - HP)

Esistono due pressioni di riferimento:
- Pressione minima (MIN): la pressione che entrera nel cilindro quando viene attivata l'alta

pressione. Corrisponde al carico minimo da movimentare. Sullo schermo apparira la
conversione in Kg.

- Pressione massima (MAX): la pressione massima che entrera nel cilindro. Corrisponde al
carico massimo da movimentare. Sullo schermo apparira la conversione in Kg.

L'intervallo tra la pressione minima e la pressione massima sara l'intervallo di lavoro disponibile
[Vedi pagina FUNZIONAMENTO. 311].
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6.4.3.1 Regolazione della pressione minima alta (MIN)

ATTENZIONE

V Per regolare il braccio con un carico, € necessario installare I'attrezzatura di fissaggio del
carico omologata (morsetto, ventose, magnete, ecc.) e integrarla correttamente.

V Evitare di attivare l'alta pressione senza un dispositivo di presa e/o senza carico.

Il seguente processo regolera la pressione che entrera nel cilindro quando verra attivata l'alta
pressione. In questo modo si ridurra l'intervallo di carico di sollevamento, evitando di lavorare con
un intervallo di pressione che corrisponderebbe a carichi inferiori.

Per rendere la regolazione piu intuitiva, sullo schermo verra visualizzato il carico approssimativo
in kg che l'attrezzatura sosterra.

Questa regolazione puo essere effettuata in uno qualsiasi dei 3 stati operativi
dell'apparecchiatura.

1. Premere contemporaneamente i pulsanti (1) e (2) per 3 secondi. Nell'area (3) apparira un
riquadro rosso e verra attivata la modalita di modifica della pressione minima alta (MIN).
2. Regolare la pressione minima alta MIN tramite i pulsanti giu (1) e su o (2) in base al carico

Premere contemporaneamente i pulsanti (1) e (2) per 1 secondo per salvare il valore
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