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1 EINLEITUNG

Sehr geehrter Kunde,

Wir mochten Sie zu lhrer Wahl begliickwiinschen und wir freuen uns darauf, unsere
Bemuhungen fortzusetzen, um die Ergonomie am Arbeitsplatz weiter zu verbessern.

Wir hoffen, dass diese leicht verstandliche Anleitung Ihnen bei der Inbetriebnahme und dem
Betrieb des von lhnen gewadhlten Manipulators hilft. Wir empfehlen lhnen, die Abschnitte
bezliglich der Installation, Sicherheit und Wartung besonders aufmerksam zu lesen.

Wir hoffen, dass Ihr Manipulator eine lange Lebensdauer erreicht und somit ihre ausgezeichnete
Entscheidung zum Erwerb des Manipulators rechtfertigt.
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2 UBER DIESES ANLEITUNG

Das vorliegende Dokument ist eine
Bedienungsanleitung fiir den Manipulator
M5E-HYBRID.

- ORIGINAL-BEDIENUNGSANLEITUNG -

Hinweis zum  geistigen/gewerblichen
Eigentum:

Tecnospiro  Machine Tool, S.LU. (die
Gesellschaft) setzt darliber in Kenntnis, dass
alle Inhalte dieses Dokuments,
einschlieBlich, aber nicht beschrankt auf
Texte, Abbildungen, Grafiken, Marken,
Handels- und Gesellschaftsnamen
Eigentum der Gesellschaft sind bzw. die
Gesellschaft die exklusiven Nutzungsrechte
fir diese halt (im Folgenden das geistige
und gewerbliche Eigentum). Die
Vervielfaltigung,
Verbreitung, offentliche Kommunikation
und Nutzung des geistigen/gewerblichen
Eigentums ist selbst unter Angabe der
Quellen, sei es vollstandig oder teilweise,
ohne die ausdriickliche schriftliche

Reproduktion,

Genehmigung von Seiten der Gesellschaft
in jedweder Form untersagt. Die
Verwendung von Inhalten, die aufgrund
ihrer Eigenschaften dem
geistigen/gewerblichen Eigentum &hnlich
sind, gilt ebenfalls als Verletzung der
geistigen/gewerblichen  Eigentumsrechte
der Gesellschaft.

2.1 HINWEISE

V Lesen Sie diese Bedienungsanleitung,
bevor Sie das Gerat verwenden und
befolgen Sie die Nutzungs- und
Sicherheitsvorschriften
ordnungsgemals.

Samtliche in dieser

Bedienungsanleitung genannten
Anweisungen beziehen sich auf ein
Einzelgerat. Es liegt in  der

Verantwortung des Anwenders, die fir
die Verwendung erforderlichen
SicherheitsmaBnahmen zu analysieren
und zu treffen.

Diese  Bedienungsanleitung  muss
wahrend der gesamten Lebensdauer
des Produktes in der Nahe des Gerats
far zukunftige Einsichtnahme
aufbewahrt werden.

Falls lhnen Teile dieser
Bedienungsanleitung unklar,
verwirrend oder ungenau erscheinen,
setzen Sie sich bitte mit uns in
Verbindung.

Der Inhalt dieser Bedienungsanleitung
unterliegt stindigen Anderungen, die
ohne Vorankiindigung vorgenommen
werden kénnen.

Falls die Anleitung nicht mehr
auffindbar ist oder beschadigt wurde,
kontaktieren Sie bitte TECNOSPIRO
MACHINE TOOL, S.L.U.,, um ein neues
Exemplar zu erhalten.

Die Vervielfaltigung oder Verbreitung
des vorliegenden Dokuments, oder von
Teilen davon, ist ausschlieBlich mit
ausdrucklicher schriftlicher
Genehmigung durch  TECNOSPIRO
MACHINE TOOL, S.L.U.

Die in dieser Bedienungsanleitung
enthaltenen Abbildungen konnen in
einigen Details von den spezifischen
Konfigurationen abweichen und sollten
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daher als beispielhafte Darstellungen
verstanden werden.

Die Abschnitte, welche Schritte zur
Montage, Einstellung, Installation
oder Wartung enthalten, sind braun
hinterlegt.

Die Abschnitte mit besonders
wichtigen Informationen sind grau

hinterlegt.

2.2 DOKUMENTENVERSION

Dokument Datum - Version

Bedienungsanleitung
Manipulator M5E-HYBRID 16/05/2025

3 INFORMATIONEN ZUR SICHERHEIT

3.1 ANWENDUNGSBEREICH

Dieser  Abschnitt  enthdlt  wichtige
Informationen bezliglich der Sicherheit des
Manipulators und richtet sich an alle
beteiligten  Personen  wahrend  der
gesamten Lebensdauer der Ausrustung
(Transport, Montage und Installation,
Inbetriebnahme, Erlernen der Steuerung,
Betrieb, Reinigung, Wartung, Fehlersuche/-
erkennung, Demontage und
AuBlerbetriebnahme).

3.2 WARNUNGEN UND ALLGEMEINE
HINWEISE

V Das im vorliegenden Dokument
beschriebene Gerdat wurde in
Ubereinstimmung mit dem
aktuellen Stand der Technik und
gemal’ den technischen Normen fir
Sicherheit entwickelt. Dennoch kann
eine unsachgemalle Nutzung oder
eine fehlerhafte Integration durch

den Anwender zu Verletzungsrisiken
fuhren.

Das Gerat darf  nur im
ausgezeichneten technischen
Zustand gemals den

Sicherheitsvorschriften und unter
Berlicksichtigung des vorliegenden
Dokuments verwendet werden.

Jegliche Stérungen, welche die
Sicherheit beeintrachtigen konnten,
mussen sofort behoben werden.

Ohne Zustimmung durch
TECNOSPIRO MACHINE TOOL, S.L.U.
dirfen keine Modifikationen am
Gerat durchgefihrt werden.

Das Gerat darf nur fir den
vorgesehenen Gebrauch eingesetzt
werden. Jegliche davon
abweichende Nutzung ist
strengstens  verboten.  Jegliche
Nutzung, die nicht der angegebenen
entspricht, wird als unsachgemaf
erachtet und ist nicht zugelassen.
Der Hersteller Ubernimmt keine
Verantwortung fliir Schaden, die
dadurch entstehen koénnen. Das
Risiko liegt ausschlieBlich beim
Anwender.

Nutzungen, die nicht in dieser
Bedienungsanleitung erwahnt sind,
sind nicht zugelassen, insbesondere
die im Abschnitt 3.3 AUSNAHMEN
aufgelisteten Verwendungszwecke
sind verboten.

Der Bediener darf den Manipulator
erst verwenden, nachdem er sich mit
den entsprechenden Anweisungen
vertraut gemacht hat.
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Der Systemintegrator/Endbenutzer
muss  sicherstellen, dass die
Lastaufnahmevorrichtung fir die
Endanwendung geeignet ist.

Die in dieser Anleitung und auf dem
Typenschild des  Manipulators
angegebene Nenntragfahigkeit
(WLL) darf nicht Uberschritten
werden.

Der Manipulator sollte jeweils nur
von einem Bediener verwendet
werden, jede andere Nutzung ist
durch den
Systemintegrator/Endbenutzer
selbst zu beurteilen.

Wird das Produkt nicht verwendet,
sollte es in eingefahrenem Zustand
oder im Parking-Modus gelagert
werden. Uberprifen Sie nach
Abschluss der Arbeiten jeweils
abends, dass die
Druckluftversorgung zur Ausriistung
ausgeschaltet ist.

Der Bediener darf den Manipulator
nur fir sichere Bewegungen
verwenden und muss dabei die
Bewegungen der Ausristung
jederzeit verfolgen, um auf diese
Weise das Risiko unkontrollierter
oder unbeabsichtigter Bewegungen
des Manipulators und/oder der Last
zu verringern.

Obwohl die Teile mit hohem Risiko
far Schnittverletzungen oder
Quetschungen Uber
Schutzverkleidungen verfligen, ist es
verboten, bewegliche Elemente
oder Verbindungsteile wahrend der
Nutzung zu berthren.

V Der Bediener muss sich auflerhalb

des vertikalen Bewegungswegs des
Schwenkarms befinden.

Der Arbeitsbereich des Manipulators
und seine Umgebung miussen die
Sicherheits-,  Gesundheits- und
Hygienevorschriften am Arbeitsplatz
erfillen. Der
Systemintegrator/Endbenutzer st
daflir verantwortlich, eine Studie zur
Gewahrleistung  der  Sicherheit
durchzufihren.

Die  Anwesenheit  Dritter im
Arbeitsbereich des Manipulators
sollte so weit wie moglich
beschrankt werden, um eine
Beeintrachtigung der Sicherheit zu
vermeiden. Fur eine jegliche andere
Nutzung missen die dadurch
entstehenden Risiken zusatzlich
Uberprift und berlicksichtigt
werden.

Wahrend der Verwendung des
Manipulators ist es nur befugtem
Personal gestattet, sich im
Arbeitsbereich aufzuhalten.

Es ist wichtig, dass die Nutzer,
welche diesen Manipulator
bedienen, mit der Verwendung
dieses Produktes oder ahnlichen
Geraten vertraut und ausreichend
geschult sind.

Es wird empfohlen, dass der
Bediener liber Grundkenntnisse zu:
Sicherheitsverfahren,
VorsichtsmaBnahmen und sichere
Arbeitsmethoden sowie
Handhabung von Lasten.
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Auf jeden Fall sollte der Bediener vor
der Nutzung diese
Bedienungsanleitung gelesen und
verstanden haben, insbesondere die
Abschnitte zu Installation, Betrieb
und Sicherheit, unabhangig von
Vorkenntnissen, Ausbildung oder
Erfahrung mit ahnlichen Geraten.

Der Zustandige fir die Integration,
der Eigentiimer und/oder Anwender
tragt die Verantwortung dafur, zu
bestimmen, ob sich das Produkt fir
den Nutzungszweck eignet, an
welchem Standort es installiert
werden soll und wie genau die mit
dem Produkt auszufiihrende
Aufgabe definiert werden soll,
jeweils im Rahmen der in dieser
Bedienungsanleitung genannten
Anweisungen.

Die Vorrichtungen zur Beforderung
und Verladung kénnen in jedem
Land unterschiedlichen Vorschriften
unterliegen. Ggf. sind diese
Vorschriften  nicht in  dieser
Bedienungsanleitung aufgefihrt.

Zum Arbeitsbereich der Ausriistung
sollte der entsprechende Raum
hinzugefligt werden, der fir einen
sicheren Durchgang von Personen
erforderlich ist. Der Arbeitsbereich
sollte frei von Hindernissen, Saulen
usw. bleiben, welche die Arbeit des
Bedieners erschweren kénnten.

Fir Wartungs-, Reinigungs- und
Steuerungsarbeiten muss
sichergestellt werden, dass
genligend Platz vorhanden ist.

VV Bei Fragen zum Betrieb oder zur

Wartung setzen Sie sich bitte mit
dem autorisierten  technischen
Dienst in Verbindung.

Wenn der Luftdruck in der Anlage
abnimmt, dirfen die Handbremsen
nicht betatigt werden (weder
bremsen noch entfernen der
Bremse). Andernfalls kann das Gerat
beim Wiederherstellen des Drucks
unerwartete, heftige Bewegungen
ausfihren.

3.3 AUSSCHLUSSE

Folgende Tatigkeiten werden von der
Verwendung des Manipulators
ausgeschlossen:

V Handhabung von Lasten, deren

Eigenschaften zu
Gefahrensituationen fiihren kénnen
(geschmolzenes Metall,
Sauren/Laugen, radioaktives

Material, besonders zerbrechliche
Lasten).

Arten des Betriebs, die besonderen
Vorschriften gemal Kapitel 1 der
Norm UNE-EN14238:2005+A1:2010
Uber ,Krane - Handgefihrte
Manipulatoren." unterliegen.

BEDIENUNGSANLEITUNG - MANIPULATOR M5E-HYBRID



V Betrieb unter erschwerten
Bedingungen (z. B. extreme
Umweltbedingungen wie
Gefrieranwendungen, erhohte
Temperaturen, korrosive

Umgebungen, starke Magnetfelder).

V Lasten, welche die maximale
Arbeitslast (Nenntragfahigkeit, WLL)
Uberschreiten.

V Heben und/oder Beférderung von
Menschen oder Tieren.

V Nutzung in explosionsgefahrdeten
Umgebungen.

V Installation im Aul3enbereich.

V Handhabung von Bauteilen oder
Funktionen des Gerats, die nicht in
Einklang mit den Beschreibungen
und Vorgaben in dieser
Bedienungsanleitung steht.

V Verwendung durch Personen ohne
abgeschlossene
Arbeitssicherheitsschulung.

V' Nutzung durch Personen mit
Behinderungen oder durch Tiere.

3.4 VERANTWORTLICHER FUR DIE
SYSTEMINTEGRATION

Der Verantwortliche fur die
Systemintegration oder Anwender ist fir
die Integration des Gerats in die Installation
anhand aller geltenden
Sicherheitsmal3nahmen zustandig.

Der Zustandige far die
Integration/Anwender ist fur die folgenden

Aufgaben verantwortlich:

V Aufstellung des Manipulators.

V Einrichtung der Anschlisse des
Manipulators.
V Risikolberprifung.

V Installation der erforderlichen

Sicherheits- und
Schutzvorrichtungen.
V Ausstellung der EU-

Konformitatserklarung.
V Anbringen der CE-Kennzeichnung.

V Ausarbeitung der
Betriebsanweisungen far die
Maschine.

3.5 SYMBOLE

In dieser Bedienungsanleitung und auf der
Maschine selbst finden Sie verschiedene
Symbole, deren Bedeutungen im
Folgenden erlautert werden.

Allgemeine Gefahren. Dieses
Symbol wird normalerweise
durch ein anderes Symbol
oder eine genauere
Beschreibung der Gefahr
erganzt

Gefahr von Quetschungen

Elektrische Gefahr

Gefahr, heil3e Oberflache

BB B

3.6 PERSONLICHE
SCHUTZAUSRUSTUNG (PSA)

Die fir die Nutzung des Manipulators
erforderliche Schutzausriistung beschrankt
sich auf Sicherheitsschuhe wahrend der
gesamten Lebensdauer der Ausriistung.

Um die grundlegenden Gesundheits-,
Sicherheits- und Hygieneanforderungen zu
erfiillen, liegt es in der Verantwortung des
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Zustandigen fir die Integration/Anwenders,
die personliche Schutzausriistung fiur die
entsprechende Anwendung zu bestimmen.

Der Bediener darf keine lose Kleidung,
Ringe oder Armbander tragen, die in den
Mechanismus des Gerats fallen konnten.

AuBerdem sollten die Haare zwingend
zuruckgebunden werden, damit sie sich
nicht in den beweglichen Teilen des Gerats
verhaken.

3.7 SCHULUNG DES BETEILIGTEN
PERSONALS

Samtliche Personen, die mit der Ausriistung
arbeiten, sollten den Abschnitt zur
Sicherheit gelesen und verstanden haben.

Minimale Ausbildungsanforderungen zur
Nutzung des Manipulators sind:

- Bediener Produktion: Schulung zur
Pravention von Arbeitsrisiken,
vollstandige  Schulung zu den
Arbeitsstationen und zu den
Restrisiken der Ausriistung.
Mindestens ein Jahr Erfahrung mit
ahnlichen Maschinen.

- Bediener Wartung: Schulung zur
Pravention von Arbeitsrisiken,

vollstandige Schulung zu
Handhabung, Betrieb,
Wartungsfahigkeit und
Aufbewahrung sowie zu den
Restrisiken der Ausristung.
Mindestens zwei Jahre Erfahrung mit
ahnlichen Maschinen und

erforderliche technische Kenntnisse,
um Aufgaben problemlos zu
bewaltigen.

- Bediener Reinigung: Schulung zur
Pravention von Arbeitsrisiken,
Schulung zu  Produkten und
Verfahren, um Reinigungsarbeiten
durchzufihren.

- Lehrlinge/Werkstudenten: ~ Durfen
nur mit der Ausristung arbeiten,
wenn sie von einer Aufsichtsperson
Uberwacht werden.

- Allgemeinheit  (keine  Bediener):
Personenverkehr, auch im Rahmen
von Besuchen, ist nur unter
Einhaltung eines
Mindestsicherheitsabstands von
zwei Metern ab dem &uBeren
Umkreis des Gerats gestattet.

3.8 RESTRISIKEN

Méogliche Restrisiken des Gerats:

V Einklemmen, Stol3e und
Quetschungen der Hand durch den
Zugang zu Werkzeugbewegungen,
sowohl bei Offnungs-/SchlieB- als
auch bei Dreh-/Rotationsvorgangen.

V StoBe und Quetschungen der Hand
oder des FuBBes durch Herunterfallen
des vom Werkzeug geldsten Teils.

V StoB und Quetschung bei der
Bewegung des Manipulatorarms
selbst.

V StoB und Schnittwunden an der
Struktur des Manipulatorarms selbst.

und/oder
Quetschungen  durch  mdgliches
Umfallen oder Umkippen des
Manipulators.

V Einklemmen, Stole

V Elektrischer Kontakt.
V Thermischer Kontakt.
V' Brande und Explosionen.

V Ergonomische Gefahrdungen.

BEDIENUNGSANLEITUNG - MANIPULATOR M5E-HYBRID
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4 ALLGEMEINE BESCHREIBUNG UND TECHNISCHE ANGABEN

Der handgefiihrte Manipulator umfasst eine Pendelparallelogramm-Anordnung. Zudem werden
zum Ausbalancieren eine Gasdruckfeder und ein Pneumatikzylinder sowie ein Radialarm
verwendet. Gemeinsam dienen diese beiden Elemente zur Fixierung des Kopfteils, das als
Halterung dient, und halten dieses im rechten Winkel zum Arbeitsbereich. Ausgestattet mit
verschiedenen Systemen wie einem Knauf und einem Sicherheitsgriff, die gleichzeitig zur
Unterstltzung der Steuerung des Gerats dienen. Fir die ordnungsgemafle Funktionstiichtigkeit
mussen verschiedene Lastaufnahmevorrichtungen hinzugefiigt werden, um ein Endprodukt zu
erhalten, das an unterschiedliche Arbeitsbedingungen angepasst werden kann.

Die eingebaute Elektronik erleichtert die Regulierung des Gerats bis zum Erreichen der
Schwerelosigkeit der zu bewegenden Last, sodass der Bediener seine Aufgabe mit einfachen,
sicheren und prazisen Bewegungen ausfiihren kann.

BEDIENUNGSANLEITUNG - MANIPULATOR M5E-HYBRID 11
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4.1 HAUPTTEILE

31

@

Th b

L O -

1.- Stutzful3 17.- Restdruckentlastung

2.- Radialarm 18.- Reset-Taste

3.- Verbindungsstuck 19.- Bildschirm

4.- Schwenkarm 20.- Stellantrieb und Hochdruck aktivieren
5.- Kopfteil 21.- Stellantrieb und Niederdruck deaktivieren
6.- Griff - Griffstange 22.- Druck erhohen

7.- Sicherheitsventil 23.- Druck senken

8.- Versorgungsregler 24.-Revolving heben

9.- Gasdruckfeder 25.- Revolving senken

10.- Pneumatikzylinder 26.-Rotating im Uhrzeigersinn

11.- Verriegelung 27.- Rotating gegen den Uhrzeigersinn

12.- Magnet (eingeklappte Position) 28.- Verriegelung
13.- Pneumatische Verriegelungen  29.- Heber anheben

14.- Ladebuchse 30.- Heber senken
15.- Sicherheitsschlissel 31.- Aktionstaste (im Dualen Steuersystem
16.- Netzschalter immer kombiniert mit 20 oder 21)

BEDIENUNGSANLEITUNG - MANIPULATOR M5E-HYBRID 12



4.2 KONFIGURATIONEN

4.2.1 KONFIGURATIONSTABELLE
F + | |+ |+ |+ |+
Radialarm + Arm
PB5 | Tischplatte Heber
PT5 | Dach - | Ohne Heber
PX5 | Individuell E | Mit pneumatischem
angepasst Heber
EE | Mit elektrischem Heber
v v
Kopfteil .
CA5 Horizontales Kopfteil Armverrlegelu.ng
CC5 Kopfteil Revolving 90° LO | Ohne Ver'rlegelung'en
CC5X Individuell anpassbares Kopfteil ::)2( IF:E\L:ESEISIZT Verrlegelung
Revolving X° gepasste Verriegelung
CD5 | Vertikales Kopfteil v
ces | Manuell drehbarer Kopf mit Elektropneumatisches System
Verriegelung Code Wirkung Drehung
CF5 Kopfteil Revolving 90° + M. Rotating EAS Einfach 0
CF5X | Kopfteil Revolving X° + M. Rotating EBS Einfach 1
CG511 | Kopfteil Revolving 90° + Rotating 90° ECS Einfach 5
CG512 | Kopfteil Revolving 90° + Rotating 180° ED5 Stellantrieb 0
CG513 | Kopfteil Revolving 90° + Rotating 270° EES Stellantrieb 1
CG5X1 | Kopfteil Revolving X° + Rotating 90° EF5 Stellantrieb >
CG5X2 | Kopfteil Revolving X° + Rotating 180° EG5S Sauger 0
CG5X3 | Kopfteil Revolving X° + Rotating 270° EH5 Sauger 1
CH51 | Kopfteil Short Rotating 90° El5 Sauger 5
CH52 | Kopfteil Short Rotating 180° EX5 Individuell angepasst
CH53 | Kopfteil Short Rotating 270° v
Cl5 Manuelles Kopfteil Rotating Griffstange
CJs Kopfteil Revoling 90° + M. Rotating MAS5 Einfache Griffstange ,HANDLEBAR"
mit Verriegelung MB5 | Doppelte Griffstange ,DOUBLE HANDLEBAR"
CX5 Individuell anpassbares Kopfteil MC5 Ohne Griffstange
MD5 Automatische doppelte Griffstange
ME5 Senkrechte Griffstange (nur bei CD5)
MX5 Individuell angepasste Griffstange

4.2.2 BESTELLBEISPIEL

Bestellbeispiel: MANIPULATOR M5- PB5+CE51+MA5+NC5+LOE (XX kg)
XX = Gewicht Kopfteil und Lastaufnahmevorrichtung.

BEDIENUNGSANLEITUNG - MANIPULATOR M5E-HYBRID
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4.3 ALLGEMEINE ABMESSUNGEN

43.1 Ausgefahrene Stellung (Tischmontage)
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43.2 Ausgefahrene Stellung (Deckenmontage)
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4.3.3 Eingefahrene Stellung — Parkstellung
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4.4 BEWEGUNGEN

44.1 Bewegungen Arm und Radialarm

Drehbewegung StitzfuB - Radialarm: 360° (Achse Z,)
Drehbewegung Radialarm - Verbindungssttick: 180° (Achse Z,)
Drehbewegung — Arm: 180° (Achse Z3)

Drehbewegung Kopfteil: 180° (Achse Z.).

Drehbewegung Kopfteil': 360° (4x90°) (X-Achse)

4.4.2 Aufwarts- und Abwartsbewequngen Arm

Der Arm kann horizontal von -38.5° zu + 39° verstellt werden.
Der vertikale Hub betragt 700 mm. (27 9/16 ")

Diese Bewegung wird vom Bediener ausgefiihrt, obwohl das gewichtslose System dies
erleichtert.

! Kann je nach gewahltem Kopfteil variieren.
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4.5 VERWENDUNGSHINWEISE

Die Ausristung darf nur Gibereinstimmend mit dem bestimmungsgemaBen Gebrauch betrieben
werden. Jede andere Anwendung ist nicht zuldssig. [Siehe WARNUNGEN UND ALLGEMEINE
HINWEISE S. 6].

Der Manipulator darf nur mit der Art der Lasten verwendet werden, die flr seine Auslegung in
Betracht gezogen wurden, ohne die in den technischen Spezifikationen und auf dem

Typenschild der Ausriistung angegebene Nenntragfahigkeit (WLL) zu Gberschreiten.

Um sichere Ubergange und Bewegungen zu gewébhrleisten, darf der Manipulator nur von einem
Bediener gleichzeitig verwendet werden.

Der Manipulator wurde fur die schnelle, kontrollierte und wiederholte Handhabung von Lasten
ausgelegt.

4.6 KONSTRUKTIONSHINWEISE

Der Manipulator wurde unter Anwendung der mechanischen Festigkeitsanforderungen gemaf3
der Norm UNE-EN 13001-1:2006+A1:2009/AC: 2010EN undUNE-EN 13001-2:2006+A1:2009/AC:
2010 entwickelt.

Alle Teile und Komponenten, die fiir den Bediener zuganglich sind, wurden ohne scharfe Kanten
oder Ecken ausgefiihrt, die zu Verletzungen fiihren kénnen.

In Bezug auf die Ergonomie und die Gerauschemissionen wurden die Angaben der Norm UNE-
EN 14238:2005+A1:2010EN berticksichtigt.
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4.7 TECHNISCH

E DATEN

4.7.1

Allgemeine technische Daten

ALLGEMEINE TECHNISCHE DATEN

Abmessungen und Gewicht

Hohe 345 mm (13,6")

Lange 963 mm (37,9")

Breite 283 mm (11,2")

Gewicht 48 kg (106 Ib)
Bewegungen

Ebene Z-X +390 /-38.5°

Arbeitsradius X-Y 1680 mm (66,1")

Z-Achse; 360°

Z-Achse, 180°

Z-Achse; 180°

Z-Achse, 180°

Vertikalhub 700 mm (27 9/16 ")

Reaktionsmoment

Max. Moment

| Vertikalbetrieb MAX. Kopfteil

| 350 Nm (258 ft Ib)

Nutzlast
Maximaler Nettolastbereich 0-50Kg (0-1101b)
Maximale Nettolast 50kg (1101b)
Maximale Bruttolast 70 kg
(Lastaufnahmevorrichtung + zu bewegende Last)
Batterien
Batteriekapazitat 5 Ah
Ladezeit 60 - 90 Min.
Betriebsdauer 17-25h
Lebensdauer < 80 % nach ca. 1000 Zyklen

Elektrische Spezifikationen

Versorgungsspannung 100 - 240 VAC 50 - 60 Hz
Betriebsspannung 24V
Leistung 100 W
Schutzart IP42
Pneumatische Spezifikationen
Antriebsmedium Druckluft

Max. Versorgungsdruck

0,7 Mpa (7 bar)

Betriebsdruck?

0,45 -0,65 MPa (4,5 - 6,5 bar)

Maximaler Sofortverbrauch

515 dm3/min

Betriebsbedingungen

Temperatur? +5°C bis +45°C

Relative Feuchte Max. 70 %

Umgebung Industrielle Innenbereiche
Larm <70 dB(A)

Min. Beleuchtungsstarke am Arbeitsplatz | 500 Lux

2 Das Gerat kann nicht

unter 4 bar betrieben werden.

3 Der Temperaturbereich verringert sich auf +10°C bis +45°C, wenn Sauger firr die Lastaufnahmevorrichtung

verwendet werden.
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4.7.2 Maximale Last

Der Manipulator ist fiir Nettolasten bis 50 kg (770 /b) und Bruttolasten bis 70 kg (7154 Ib) ausgelegt.

V Nettolast, bezieht sich auf das Gewicht der Last, mit der gearbeitet werden soll.
V Bruttolast, bezieht sich auf die Summe von Nettolast und Lastaufnahmevorrichtung.

A MAXIMALE LAST

V Der Manipulator ist fur eine Nettolast von 50 Kg (770 /b) ausgelegt. (unabhangig vom
Gewicht der Lastaufnahmevorrichtung).

4,73 Betriebsdriicke

Abhangig von den Betriebsbedingungen und dem Gewicht der Last, mit der Sie arbeiten
mochten, missen Sie den Versorgungsdruck gemaB der folgenden Tabelle anpassen.

BETRIEBSDRUCKE
Druck (bar) Druck (MPa) Maximale Nettolast (kg)
6 0,6 50 (1101b)
5 0,5 41,6 (92 1b)
4 04 33,3 (73 1b)

Stellen Sie den Druck immer 1 bar (0,1 MPa) hoher ein als den fiir die zu bewegende Last
erforderlichen Druck, um den Druckabfall bei der Betatigung eines Stellantriebs zu
berucksichtigen und einen reibungsloseren Betrieb des Gerats zu gewahrleisten.

4.7.4 Pneumatischer Verbrauch

Die elektropneumatische Lastaufnahmevorrichtung geht mit einem entsprechenden
pneumatischen Verbrauch einher. Die folgende Tabelle zeigt den maximalen Verbrauch pro
Zyklus:

MAXIMALER
STELLANTRIEBE VERBRAUCH PRO
ZYKLUS
Hauptzylinder 4,2dm?
Verriegelungszylinder 1dm?
Revolving-Modul 4dm?
Rotating-Modul 2dm?3

BEDIENUNGSANLEITUNG - MANIPULATOR M5E-HYBRID

20



4.8 KENNZEICHNUNG

Das Typenschild Ihres Manipulators ist ein Aufkleber auf dem Radialarm mit folgenden Angaben:

CE- und UKCA-Kennzeichnung, Hersteller (Name, Adresse und Firmenname), Herstellungsdatum,
Seriennummer, Modell, Nenntragfahigkeit (WLL), Spannung, Leistung, Batterien und
Arbeitsdruck.

vopeL. I

3c| rny pr I
e vo [

TECNOSP7RO macrine No [

MANUF. YEAR [
MAX. LOAD [INNEGEEEEE -o
NeT WEIGHT [ <o
U K voLTAGE [N \ / H:
c n PRESSURE NG 1+
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5

INSTALLATION

A ALLGEMEINE ASPEKTE ZUR INSTALLATION

Vv

Vv

Die Arbeitsplattform oder der Installationsort sollte einer horizontalen Oberflache
entsprechen, um Wegrutschen oder Wegschwenken zu vermeiden.

Die fur die Installation durchzufiihrenden Schritte hdangen von der Befestigungsart und
verfligbaren Alternativen des gewahlten Einbauortes ab. In jedem Fall ist der
Systemintegrator, Eigentiimer und/oder Endbenutzer daflr verantwortlich, die Eignung des
Produkts fir den jeweiligen Verwendungszweck, den Einbauort festzustellen und
insbesondere die durchzufiihrenden Aufgaben zu bestimmen, die innerhalb der in dieser
Anleitung festgelegten Grenzen durchgefiihrt werden sollen, und dartber hinaus eine
Konformitatserklarung auszustellen.

ACHTUNG! Das Durchschneiden der Flansche, das Entriegeln des Arms und AnschlieBen der
Luftzufuhr darf erst erfolgen, wenn zuvor Installation der Lastaufnahmevorrichtung
abgeschlossen wurde, da sonst das Risiko einer ruckartigen Aufwartsbewegung des Arms
besteht, die zu Schaden fuhren kann.

-—

. Entfernen Sie die Originalverpackung des Manipulators.

Befestigen Sie den Stiitzful3 (1)des Manipulators mit vier Schrauben M10(empfohlenes
Drehmoment 45 Nm) (Inbusschliissel 8 mm).

Montieren Sie die Lastaufnahmevorrichtung (sofern vorhanden).

Schneiden Sie die Kabelbinder (2) durch.

SchlieBBen Sie die Druckluft (3) an (Schlauch @ 8 mm).

Uberpriifen Sie, ob der Anschluss korrekt ausgefiihrt wurde und keine Gefahr von
Undichtigkeiten oder Storungen in der Druckluftversorgung besteht.

i

2

135
[B5%s in]

@11
[B%6 in]

Die Oberflache, auf der das Gerat aufgestellt wird, muss einem Mindestdrehmoment von
1500 Nm standhalten.
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A AUFSTELLUNGSORT

Die Ausristung darf nicht in folgenden Umgebungen installiert werden:

V Explosions- oder brandgefahrdete Bereiche

V AuBlenbereiche

V korrosive Umgebungen

V Bereiche mit extremen Temperaturen (sehr hohe oder sehr niedrige Temperaturen)

V Bereiche mit hoher Luftfeuchtigkeit

V Bereiche mit hohem Staubaufkommen

V Bereiche mit starker elektromagnetischer Strahlung

A LUFTVERSORGUNG

V Die Luftversorgung muss den Spezifikationen unter entsprechen [Siehe WARTUNG DER
DRUCKLUFTGRUPPE S.54].

V Verwenden Sie saubere Luft. Enthadlt die Druckluft chemische Produkte, organische
Lésungsmittel, synthetisches Ol oder korrosive Gase, kann dies die Teile beschidigen
und/oder Fehlfunktionen verursachen.

V Installieren Sie bei Gibermafliger Kondensation eine Vorrichtung zur Beseitigung des Wassers,

z. B. einen Trockner oder einen Wassertrockner (Kondensatverteiler), auf der Eingangsseite
des Luftfilters.

A UBER DIE LASTAUFNAHMEVORRICHTUNG

Vv

Wenn der Manipulator eine vom Hersteller zugelassene Lastaufnahmevorrichtung besitzt,
kann diese gemal den Empfehlungen und Hinweisen in der mitgelieferten Anleitung in der
Anlage installiert werden.

Wenn die Ausriistung nicht Uber eine zugelassene Lastaufnahmevorrichtung verfiigt, muss
der Systemintegrator die Anweisungen flr ihre Montage/Demontage in dieser Anleitung
hinzufiigen.
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6 EINSTELLUNGEN

A ALLGEMEINE ASPEKTE ZU DEN EINSTELLUNGEN

Die in diesem Abschnitt angegebenen Einstellungen setzen voraus, dass der Manipulator und
die entsprechende Lastaufnahmevorrichtung ordnungsgemaf8 nach den Richtlinien in dieser
Anleitung und ggf. in der Anleitung der gelieferten Lastaufnahmevorrichtung installiert und
integriert wurden.

6.1 OFFNEN UND SCHLIESSEN DES HAUPTVENTILS

Das Hauptventil erlaubt oder drosselt die Zufuhr von Druckluft zum Manipulator. Au3erdem
kann der pneumatische Kreislauf des Gerats stromlos geschaltet werden.

OPEN

(o]

M5 E-HYBRID

50K (Gha)

CLOSE )| :

A STILLSTANDZEITEN

Das Hauptventil muss den Luftstrom wahrend der Stillstandszeiten des Gerats in geschlossener
Position (CLOSE) sperren.
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6.2 PARKSTELLUNG - ARBEITSSTELLUNG

Flhren Sie die folgenden Schritte aus, um den Manipulator in die Arbeitsstellung zu bringen:

1. Entriegeln Sie die Verriegelungsvorrichtung, indem Sie den Knauf nach oben ziehen und,

ohne ihn loszulassen, vorsichtig gegen den Uhrzeigersinn drehen.

2. Begleiten Sie den Arm und bewegen Sie ihn aus seiner Ausgangsposition.
3. Gehen Sie in umgekehrter Reihenfolge vor, um die Verriegelungsvorrichtung zu verriegeln.

A PARKSTELLUNG

Vv

Vv

Wenn der Manipulator nicht in Gebrauch ist, missen Sie ihn in der eingefahrenen bzw.
Parkstellung platzieren und die Verriegelungsvorrichtung ordnungsgemaf verriegeln.
Wahrend der Installations- oder Wartungsarbeiten oder des Einbaus und Austausches der
Lastaufnahmevorrichtung oder anderer Komponenten des Manipulators, positionieren Sie
den Manipulator in der Parkstellung und stellen Sie sicher, dass die Verriegelungsvorrichtung
verriegelt bleibt.

SchlieBen Sie bei langerer Nichtbenutzung der Ausriistung das Hauptventil.

Das Bewegen des Manipulators wahrend des Einsatzes kann ein erhebliches Risiko fiir den
Manipulator selbst, die transportierte Last und Personen in der Umgebung darstellen.

Um unkontrollierte und unvorhergesehene Bewegungen zu vermeiden, ist der Manipulator
mit einem Signal ausgestattet, das eine Bewegung nur dann erlaubt, wenn er vollstandig
eingefahren und ordnungsgemal verriegelt ist. Dadurch wird verhindert, dass der
Manipulator oder die Last mit anderen Objekten oder Personen in der Umgebung kollidiert
und erhebliche Schaden verursacht.

Dieses Parksignal muss wie vorgesehen an die Konsole des elektrischen Wagens
angeschlossen werden oder alternativ an ein anderes Sicherheitssystem, das verhindert, dass
der Manipulator bewegt werden kann, wenn er nicht eingefahren ist.
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6.3 EINSTELLEN DES DREHWIDERSTANDS

Die Gewindestifte, die sich an der Basis - parallel/parallel — Gelenk/Gelenk - Kreuz und
Gabel/Kopfteil befinden, ermdglichen die Einstellung des Drehwiderstandes der verschiedenen
Bewegungsachsen des Manipulators. Zur Einstellung des Drehwiderstands konnen die dafir
vorgesehenen Gewindestifte angezogen oder geldst werden (Inbusschliissel 4 und 5 mm).

Die Einstellung des Drehwiderstandes ist besonders nitzlich, wenn der Stutzful3 des
Manipulators nicht vollstandig horizontal ist, um ein leichtes Verdrehen der Gelenke aufgrund
von Bodenunebenheiten zu vermeiden.

A WEGRUTSCHEN UND WEGSCHWENKEN

Eine korrekte Einstellung des Drehwiderstands verhindert ein Wegrutschen und Wegschwenken
wahrend des Manipulatorbetriebs.
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6.4 DRUCKEINSTELLUNG

Ziel dieser Einstellung ist es, den Schwenkarm des Manipulators auszubalancieren und so den
gewichtslosen Zustand der Baugruppe gemal3 Last und Betriebsbedingungen zu erreichen.

Es gibt mehrere Betriebsdriicke.

- Versorgungsdruck: Luftdruck am Eingang des Gerats.

- Niederdruck (ND) Dies ist der Druck, der auf den Zylinder wirkt, wenn der Manipulator
keine Last tragt.

- Mindest-Hochdruck (MIN) Mindestdruck, der auf den Zylinder wirkt, wenn der
Manipulator eine Last tragt. Auf dem Bildschirm wird die Umrechnung in kg angezeigt.

- Maximaler Hochdruck (MAX) Maximaler Druck, der auf den Zylinder wirkt, wenn der
Manipulator eine Last tragt. Auf dem Bildschirm wird die Umrechnung in kg angezeigt.

Diese Druicke lassen sich auf einfache und sichere Weise an das Gewicht der zu bewegenden
Last anpassen. Die Drucke mussen entsprechend den Betriebsbedingungen unter Beachtung

folgender Anweisungen angepasst werden:

6.4.1 Regelung des Versorgungsdrucks

Passen Sie den Druck der Luftzufuhr gemaf3 den Betriebsbedingungen an. Betatigen Sie dafur
den Druckregler R1.

1. Schieben Sie das Gehause des Knaufs nach oben, um die Verdrehsicherung zu entriegeln.

2. Drehen Sie den Knauf nach links oder rechts, um den Druck einzustellen. (max. 0,7 MPa)
(der Druck sollte ca. 0,1 MPa hoher sein als der héchste Druck), zur Orientierung [siche
Betriebsdrlicke S. 20].

Der Mindestversorgungsdruck betragt 4 bar. Bei niedrigerem Druck funktioniert das Gerat
nicht.
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6.4.2 Ausbalancierung des Arms im lastlosen Zustand (Niederdruck — LP)

A ACHTUNG

V Um den Arm im lastlosen Zustand verstellen zu konnen, muss das zugelassene
Ladungssicherungsmittel (Greifer, Saugndpfe, Magnet usw.) installiert und das Gerat
ordnungsgemal eingebaut sein.

V Wahrend dieser Arbeiten darf kein Hochdruck aktiviert werden.

. Uberpriifen Sie, ob das Gerat weiterhin mit Niederdruck beaufschlagt wird [Siche BETRIEB

S.311.

. Passen Sie den Niederdruck (LP) mithilfe der Tasten (1) Druck senken und (2) Druck

erhohen so an, dass sich der Schwenkarm des Manipulators von selbst ausbalanciert. Im
Bereich (3) wird der Druckwert sofort geandert.

. Druicken Sie 1 Sekunde lang gleichzeitig die Tasten (1) und (2), um den gewahlten Wert

zu speichern. Nach Speicherung des Werts erscheint ein griines Kastchen im Bereich (3)
des Bildschirms.

Die Druckwerte fur MIN und MAX sind dieselben, wenn jedoch der neue Wert gespeichert wird,

werden das MIN- und das MAX-Gewicht sofort aktualisiert und neu berechnet, sodass der
Niederdruck (LP) 0 kg betragt.

6.4.3 Ausbalancierung des Arms unter Last (Hochdruck - HP)

Es gibt zwei Referenzdriicke:

Mindestdruck (MIN): Der in den Zylinder eintretende Druck, wenn der Hochdruck aktiviert
wird. Entspricht der zu bewegenden Mindestlast. Auf dem Bildschirm wird die
Umrechnung in kg angezeigt.

Maximaler Druck (MAX): Der in den Zylinder eintretende maximale Druck. Entspricht der
zu bewegenden Hochstlast. Auf dem Bildschirm wird die Umrechnung in kg angezeigt.

Der Bereich zwischen Mindesthochdruck und maximalem Hochdruck ist der verfligbare
Betriebsdruckbereich [Siehe BETRIEB S. 31].
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