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1. INTRODUCCION

Estimado cliente:

Le felicitamos por su eleccién y nos felicitamos para asi continuar nuestra labor consistente en
ofrecer a nuestros clientes una forma sencilla, fiable y versatil para mejorar la ergonomia en el
trabajo.

Esperamos que estas simples instrucciones le ayuden a la puesta en marcha y al manejo del brazo
por Vd. elegido. Le sugerimos especial atencion a las paginas en donde se detallan conceptos de
instalacion, mantenimiento y seguridad.

Le deseamos una larga vida a su brazo y que puedan ratificar la muy buena inversion realizada al
adquirir un brazo 3arm®.
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2. ACERCA DE ESTE MANUAL

El presente documento corresponde al
manual de instrucciones del Series 7.

- MANUAL ORIGINAL -
Informacion de Propiedad

Intelectual/Industrial:

Tecnospiro Machine Tool, S.L.U. (la Sociedad)
informa que todos los contenidos incluidos
en este documento, incluyendo, a titulo de
ejemplo, los textos, imagenes, disefios
graficos, marcas, nombres comerciales y
sociales, pertenecen a la Sociedad o es titular
en exclusiva de su uso (en adelante la
Propiedad Intelectual/Industrial). Queda
prohibida la copia, reproduccion,
distribucién, comunicacién publica vy
utilizacion, total o parcial, de la Propiedad
Intelectual/Industrial, en cualquier forma o
modalidad, ni aun citando las fuentes, salvo
consentimiento expreso y por escrito de la
Sociedad.

infringidos los derechos de la Sociedad sobre

También se  consideraran
la Propiedad Industrial/Intelectual, en el caso
de utilizacién de cualquier contenido que
por sus caracteristicas sea similar a la
Propiedad Industrial/Intelectual.

2.1.CONSIDERACIONES

V Antes de usar el equipo, asegurese de
leer este manual de instrucciones, y
seguir las instrucciones de uso y
seguridad correctamente.

V Todas las instrucciones enumeradas en
este manual estan referidas al equipo
individual, es responsabilidad del
usuario final analizar y aplicar todas las

medidas de seguridad necesarias
requeridas por el uso final.

V Este manual debe ser conservado en toda

la vida util del equipo, en un lugar préximo
al equipo para futuras consultas.

V Si encuentra alguna parte de este manual

poco clara, confusa o imprecisa, no dude
en ponerse en contacto con nosotros.

V El contenido de este manual puede estar

sujeto a cambios sin previo aviso.

V En caso de pérdida o deterioro del mismo

debe ponerse en contacto con
TECNOSPIRO MACHINE TOOL, S.L.U. para
que le faciliten uno de nuevo.

V Lareproduccion de esta documentacion -

o parte de ella - o su facilitacién a terceros
solamente estd permitida con expresa
autorizacion escrita de TECNOSPIRO
MACHINE TOOL, S.L.U.

V Las ilustraciones mostradas en este

manual pueden diferir en algunos detalles
con respecto a su configuracion especifica
y deben ser entendidos como una
representacién estandar.

Los parrafos que indiquen pasos de montaje,
ajuste, instalacibn o  mantenimiento
permanecen encuadrados con fondo

marron.

Los parrafos con informacion destacada
permanecen encuadrados con fondo gris.
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2.2.VERISON DE DOCUMENTO

Documento Fecha - version

Manual de instrucciones
. 16/05/2025
Series 7

3. INFORMACION DE SEGURIDAD
3.1. AMBITO DE APLICACION

Este apartado contiene informacién muy
importante relativa a la seguridad de su
brazo, va dirigido a todo el personal
involucrado en cualquiera de las fases de vida
de este equipo (transporte, montaje
instalacion, puesta en servicio, reglaje
aprendizaje, funcionamiento, limpieza,
mantenimiento, busqueda/ deteccién de
averias, desmantelamiento/ puesta fuera de
servicio.

3.2.ALERTAS Y CONSIDERACIONES
GENERALES

V El equipo descrito en el presente
documento se ha construido en
conformidad con el nivel tecnolégico
actual y de acuerdo con las normas
técnicas aplicables en material de
seguridad. No obstante, un uso
indebido o una mala integracién, por
parte del usuario final del equipo
puede generar riesgo de lesiones.

V El equipo solo debe ser utilizado en
perfecto estado técnico, respetando
las normas de seguridad y bajo
consideracion del presente
documento.

V Cualquier averia que pueda afectar a
la seguridad, debe subsanarse de
inmediato.

V Sin la debida autorizacion de

TECNOSPIRO MACHINE TOOL, S.L.U.
no deben realizarse modificaciones
del equipo.

El equipo so6lo debe operarse para su
uso previsto, cualquier otro uso
queda terminantemente prohibido.
Todo uso distinto al indicado se
considerara como uso incorrecto y no
estard permitido. El fabricante no
asume ninguna responsabilidad por
los dafios que pudieran derivarse de
ello. El riesgo lo lleva solamente el
usuario.

Es responsabilidad del integrador,
propietario y/o  usuario final
determinar la idoneidad del producto
para cada uso, asi como su lugar de
instalacion y la definicién concreta de
la tarea a realizar con este producto
dentro de los limites expuestos en
este manual.

No dar ningdn uso que no se
considere en este manual y en
especial tener muy presente los
citados en el apartado 3.3
EXCLUSIONES los cuales no deben
llevarse a cabo.

El operador solo debe usar el equipo
después de haber recibido las
instrucciones oportunas para su uso.

El integrador/ usuario final debe
asegurarse de que el dispositivo de
agarre es el adecuado para la
aplicacién final.
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No sobrepasar los limites de carga
maxima de trabajo indicada en este
manual, asi como en la identificacion
en la estructura del equipo.

Se recomienda que solamente un
operador pueda usar el equipo de
forma simultanea, otro uso debe ser
evaluado por el integrador / usuario
final.

Cuando no esté en uso, debe dejarse
en posicién recogida o parking.
Deberd asegurarse el corte del
subministro de aire al equipo una vez
finalizada la jornada de trabajo.

El operador solo debe usar el equipo
con movimientos seqguros,
acompanando el movimiento del
equipo en todo momento, Yy
reduciendo de esta manera el riesgo
de desplazamientos incontrolados o
involuntarios.

Aunque las partes con mas riesgos de
posible cizallamiento o agarre
mecanico estdn  protegidas y
carenadas, se prohibe manipular
elementos moviles y de wunién
durante su uso.

El operador debe mantenerse fuera
del recorrido vertical del brazo
basculante.

El drea de trabajo del equipo y su
influencia mas préxima deben
respetar las  condiciones de
seguridad, salud e higiene en el
trabajo, es responsabilidad del
integrador / usuario final realizar un
estudio para garantizar la seguridad.

V La presencia de terceras personas en

el drea de trabajo del equipo debe ser
restringida al maximo evitando asi
cualquier afectacién a la seguridad,
para cualquier otro uso se tendra que
realizar un estudio adicional de los
riesgos derivados de este modo de
trabajo.

Solamente personal autorizado podra
tener presencia en esta area durante
el uso del equipo.

Es importante que los usuarios que
actien como operadores de este
equipo estén familiarizados vy
suficientemente formados para el uso
de este producto o similares.

Se recomienda que el operador tenga
conocimientos basicos de:
Procedimientos de seguridad,
precauciones y habitos de trabajo
seguros.

En cualquier caso, el operador debe
leer y comprender este manual antes
de su uso independientemente de su
conocimiento, formacion u
experiencia con equipos similares
especialmente los apartados
dedicados a instalacion,
funcionamiento y seguridad.

Al perimetro del equipo debe
anadirse las distancias oportunas que
permitan la circulacién de personas
de forma segura. Las aéreas de
trabajo deben permanecer libres de
obstaculos, columnas, etc. que
puedan entorpecer el trabajo de los
operarios.
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V Antes de proceder a cualquier tipo de

tarea de ajuste o mantenimiento, el
personal y/o operadores encargados
dellevar a cabo dichas tareas deberan
tener presente que su brazo 3Arm©
esta configurado para trabajar con un
rango de carga determinado.

Para tareas de mantenimiento,

reglaje, limpieza, etc. se deben
disponer de los espacios necesarios

para la realizacion de dichas tareas.

Si tiene dudas sobre el manejo o los
procedimientos de mantenimiento,
por favor, pédngase en contacto con el
servicio técnico autorizado.

Se deben wusar los equipos de
proteccion de acuerdo con las
instrucciones del fabricante de la
herramienta fijada al brazo.

Si por alguna tarea de manipulacion,
ajuste o mantenimiento o cualquier
otro motivo se libera el brazo de su
carga (Por ejemplo, al realizar un
cambio de herramienta), su brazo
podra ascender de forma violenta y
repentina pudiendo provocar dafnos.
Lea atentamente el apartado
Consideraciones de seguridad en
tareas de mantenimiento y ajuste

para evitarlos.

=

\Y,

Los dispositivos de elevaciéon estdn
sujetos a distintas regulaciones en
cada pais. Estas regulaciones pueden
en este

no estar especificadas

manual.

3.3.EXCLUSIONES

Quedan fuera del uso de este brazo:

Vv

Funcionamiento en condiciones

severas (por ejemplo, condiciones

ambientales extremas como
aplicaciones de congelacion,
temperaturas elevadas, ambiente
corrosivo,  campos magnéticos
fuertes).

Cargas mayores a la carga maxima de
trabajo (WLL).

Utilizacion en zonas con riesgo de
explosion.

Instalacién en zonas de exterior que
no tengan proteccién de techo o
cobertizo.
Manipulacion de cualquier
componente o funciones del equipo
fuera de las especificadas en el
presente manual.

Uso por parte de personas con algun

tipo de discapacidad o animales.
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3.4.INTEGRADOR DEL SISTEMA

El integrador del sistema o usuario final es el
encargado de integrar el equipo en la
instalacion respetando todas las medidas de
seguridad pertinentes.

El integrador / usuario final, es responsable
de las siguientes tareas:

Emplazamiento del equipo.
Conexiones del equipo.
Evaluacion de riesgos.

< K<< L

Instalaciones de las funciones de
seguridad y proteccidn necesarias.

<

Emision de la declaracion CE de
conformidad.

<

Colocaciéon del marcado CE.
V Elaboracién de las instrucciones de
servicio de la maquina.

3.5.SIMBOLOGIA E ICONOS

A lo largo de este manual y en la estructura
de la maquina se pueden observar diferentes
simbolos y pictogramas el significado de los
cuales se resumen a continuacion.

Peligro Simbolo de peligro
general. Generalmente va
acompanado de otro
simbolo, o bien una
descripcion mas detallada
del peligro

w‘ Peligro de atrapamiento
™

3.6.EQUIPOS DE PROTECCION

INDIVIDUAL (EPI)

Los equipos de proteccion individual para el
brazo se reducen a calzado de seguridad para
todas las fases de vida del equipo.

Serd responsabilidad del integrador / usuario
final definir los equipos de proteccion
individual derivados de la aplicacién final del
equipo, para cumplir con los requisitos
esenciales de salud, seguridad e higiene.

Los operarios no deben llevar ropa suelta,
anillos ni pulseras que puedan caer dentro
del mecanismo del equipo.

Ademas, es obligatorio llevar el pelo
recogido para evitar enganches con las
partes moviles del equipo.

3.7.NIVEL DE FORMACION DEL
PERSONAL INVOLUCRADO

Todas las personas que trabajan con el
equipo deben haber leido y entendido la
documentacion  del  capitulo  sobre

seguridades.

Nivel de formacién minima para el uso del
equipo sera:

- Operarios de produccion: curso de

prevencion de  riesgos laborales,
formaciéon completa de los puestos de
trabajo y de los riesgos residuales del
equipo. Experiencia minima de un afio en

instalaciones similares.

- Operarios mantenimiento: Curso de

prevencion de  riesgos laborales,

formacion  completa de  manejo,

funcionamiento, mantenibilidad y
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conservacién del equipo y de los riesgos
residuales. Experiencia minima de dos
anos en instalaciones similares y con el
nivel técnico necesario para poder realizar
las tareas sin problemas.

Operarios limpieza: Curso de prevencion
de riesgos laborales, formacién de los
productos y procedimientos para poder
realizar las tareas de limpieza.

Aprendices / Estudiantes: Solamente
podran trabajar en el equipo supervisados
en todo momento por un responsable de
la instalacion.

Publico (no operarios): Las visitas o paso
de cualquier persona, sélo se podra
realizar manteniendo una distancia
minima de seguridad de dos metros desde
los extremos del perimetro del equipo.

MANUAL DE INSTRUCCIONES - SERIES 7
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4. DESCRIPCION GENERAL E INFORMACION TECNICA

El equipo consta de un paralelogramo pendular equilibrado por un resorte de gasy por un cilindro
neumatico, mas un brazo radial. El conjunto de ambos fija el cabezal de sujecidn y lo mantiene en
posiciéon perpendicular al area de trabajo. El brazo estd equipado con una empufadura para el
manejo ergondémico y diferentes consolas de mando con pulsadores, en funciéon de las
caracteristicas de cada modelo. Ademas, existe la posibilidad de incorporar bloqueos (manuales
0 neumaticos) que bloquean el giro en el eje de la base, en los ejes de la unién, en el cabezal y el
movimiento basculante del brazo.

4.1.PARTES PRINCIPALES

1.- Base 5.- Cabezal

2.- Brazo radial 6.- Filtro regulador
3.-Unidén 7.- Acometida de aire
4.- Brazo basculante 8.- Tapa de mandos

@ INFORMACION

El equipo de laimagen corresponde a un brazo 7PS + 7BS + E7 + L22

MANUAL DE INSTRUCCIONES - SERIES 7 1



4.2. CONFIGURACIONES

4.2.1. TABLA DE CONFIGURACIONES

)+ 0+ 1+ 1 [ wow |
i Carga: i
Paralela: 9
Peso a soportar en
7PS | Sobremesa 640mm (KG/LB) . .
kilogramos o libras
7AS | Techo 640mm T
Bloqueos:
L11 Bloqueo manual
Brazo: a o
L22 Bloqueo neumético
‘ 7BS ‘ Brazo 800 mm (317.57) ‘
L50 Base bloqueo manual
L5o! Base bloqueo manual y brazo
bloqueo neumatico
Base bloqueo manual y unién
L53? queo manuaty
bloqueo neumatico
192 Bloqueo neumatico
accionado por herramienta
Cabezal:
B7 Plano RAS7 | Revolver automatico + Brida basculante
BA7 | Plano + Brida RS7 Revolver doble automatico
E7 Rotativo u7 Multiposicién
E17 | Rotativo con bloqueo manual U17 | Multiposicién con bloqueo manual
E27 | Rotativo con bloqueo neumético U27 | Multiposicién con bloqueo neumatico
Q7 | Multiposicién UA7 | Multiposicién de seguridad
Q17 | Multiposiciéon con bloqueo manual UA17 | Multiposicién de seguridad
Q27 | Multiposicion con bloqueo neumatico UA27 | Multiposicién de seguridad con bloqueo neuméatico
QA7 | Multiposicién de seguridad W7 Extension vertical
QA17 | Multiposicién de seguridad con bloqueo manual W17 | Extensién vertical con bloqueo manual
QA27 | Multiposiciéon de seguridad con bloqueo neumético | W27 | Extensidn vertical con bloqueo neumético
R7 Revolver X7 Personalizado
RA7 | Revolver + Brida basculante

Nota: Ver dimensiones de los cabezales y aplicaciones funcionales en el Anexo de cabezales S7.
Nota Il: Para complementar su uso con un ELEVADOR neumatico se incluyen unos interruptores para controlarlo (Ej.
7PS +7BS + B7 + L22E).

4.2.2. EJEMPLO DE PEDIDO

Ejemplo de pedido: 7PS + 7BS + E7 + L11 (50kg)

7PS | + | 7BS | + | E7 | + | L1 (50)KG

' El bloqueo L52 solo con los cabezales QA7 / QA17 / UA7 /UA17 / W7 y W17
2 El bloqueo L53 solo con los cabezales B7 / BA7 /R7 / RA7 / W7 y W17
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4.3.DIMENSIONES

530,3
[207% in]

700
[27%¢ in]

170,7
6% in]

640 125 134 560 115 105
[25'3%4 in] [4%%a in] | [6% in] [22%4 in] [4"7%42 in] | [4% in]
1574
[61°%z2 in]

@11

@hsinl =

@135
[@5% in]

3Arm®© Series 7 Sobremesa

El modelo mostrado tiene el cabezal U incorporado.

@11
8% in) ’-\

90°

\

@135
[B5%6 in]

224
[8'%s in)

700
[27%g in]

[18%%; in]

477

640 125 134 560 115 105
[25'%4 in) [45%4 in] | [5%2 in] [22%a in) [4"74, in] | [4%a in)

1574
[61%% in)

3Arm© Series 7 Techo

El modelo mostrado tiene el cabezal U incorporado.
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4.4. MOVIMIENTOS

4.4.1. MOVIMIENTOS DE ROTACION Y EXTENSION

360°

- Movimiento de rotacién base-brazo radial: 360° (Eje Z,)
- Movimiento de rotacion brazo radial-unién: 180° (Eje Z,)
- Movimiento de rotacién union-brazo: 180° (Eje Z5)

- Movimiento de rotacién cabezal: 180° (Eje Z,)

4.4.2. MOVIMIENTOS ASCENDENTES Y DESCENDENTES

El movimiento basculante en el plano ZX va desde -38.5° a +39°, obteniendo una carrera vertical
total de 700 mm (27.5").
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4.5.PAR DE REACCION

Si se usa herramientas de reaccion asegurase de NO sobrepasar el par maximo.

El par maximo que puede absorber su brazo 3Arm®, viene limitado por el tipo de cabezal utilizado

y la posicién de trabajo. El par maximo se detalla en la siguiente tabla:

PAR MAXIMO (Nm)
CABEZAL
VERTICAL (Vert) HORIZONTAL (Horiz) ANGULO (Ang)
BA 1000 (7381t 1b) 500 (3691t Ib) X
R/RA/RB 600 (443 ft1b) 500 (3691t Ib) 400 (295 ft Ib)
RS /RAS / RBS 600 (443 ftIb) 500 (3691t 1b) 500 (3691t 1b)

Para mas informacion consultar el manual anexo de cabezales S7.
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4.6.ESPECIFICACIONES TECNICAS

ESPECIFICACIONES TECNICAS GENERALES

Capacidad de carga?®
Rango de carga neta maxima 0-50Kg (0-1101b)
Carga neta maxima 50kg (1101b)
Carga bruta maxima (dispositivo de 70 kg (154 1b)
sujecioén de carga + carga a manipular)

Otros
Resistencia a la manipulacion 0,5kg (1.11b)

Par de reaccion’

Par maximo Trabajo en vertical MAX. 1000 Nm (738 ft Ib)
Trabajo en Horizontal MAX. 600 Nm (443 ft Ib
Trabajo en cualquier Angulo MAX. | 500 Nm (3691t Ib

Especificaciones neumaticas
Fluido de alimentacién Aire a presién
Presién max. de trabajo 0.65 Mpa (6,5 bar)
Presién min. De trabajo 0.45 Mpa (4,5 bar)

Condiciones de trabajo
Temperatura -50Ca+50°C
Humedad relativa Maéx. 70%
Ambiente Entornos industriales
Ruido <70 dB(A)

lluminaciéon min. puesto de trabajo | 500 lux

4.7.1DENTIFICACION
Un adhesivo en el brazo radial identifica su brazo e indica las siguientes caracteristicas.

Marcaje CE y UKCA, Fabricante (nombre, direccion y razén social), Fecha de fabricacién, Nimero
de serie, Modelo, Carga maxima de trabajo y Presion maxima de trabajo.

mooe. I
®
arm 7o I
seraa. o I
VIACHINE TOO macHINE Ne [
Pol. Ind. Pla dels Vinyats I, s/n nau 1 MANUE. YEAR _
08250 SANT JOAN DE VILATORRADA )
(BARCELONA) - Spain max. LoAD [ <o
www.3arm.net
e-mail: 3arm@arm.net c € U K VOLTAGE_ V/Hz
MADE IN SPAIN C n pressURE [N o-

TECNOSP7RO

3La carga mostrada corresponde al valor maximo para un brazo de la Series 7. Puede que su brazo admita una carga
méxima menor. Consulte la carga méxima de su brazo en la chapa identificativa en la estructura del brazo.

4 Los datos mostrados corresponden al par maximo que puede absorber el brazo. Estos valores pueden verse
disminuidos seguin con que cabezal se trabaje [Ver PAR DE REACCION pag.14].
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5. INSTALACION

A CONSIDERACIONES GENERALES ACERCA DE LA INSTALACION

V La bancada de trabajo o ubicacién para la instalacion debe ser una superficie horizontal
evitando asi derivas y desvios.

V Los pasos a seguir para la instalacion dependerdn del modo de fijacién y de las alternativas
que ofrezca el emplazamiento escogido. En cualquier caso, el integrador, propietario y/o
usuario final es el responsable de determinar la idoneidad del producto para cada uso, asi
como su lugar de instalacion, la definiciéon concreta de la tarea a realizar dentro de los limites
expuestos en este manual y la emision de la Declaracion de Conformidad.

V {ATENCION! Abstenerse de cortar las bridas, desenclavar el brazo y conectar la admisién de
aire sin haber concluido con la instalacion de la herramienta, de lo contrario el brazo podria
iniciar un violento movimiento ascendente que podria ocasionar dafos.

1. Fijar la base del brazo a la mesa de trabajo mediante los cuatro tornillos de M10
subministrados (Par recomendado de 45 Nm) (Llave Allen 8mm).
2. Fijar la herramienta al cabezal (Consultar detalles en Anexo de cabezales S7).

@11
[B%6 in]

3. Conexion deaire. Serequiere de un tubo adecuado para uso con aire comprimido. (Dexterior=
8 mm y presion maxima de alimentacién 0,65 Mpa (6,5 bar).

4. Abrir la valvula principal [Ver APERTURA Y CIERRE DE LA VALVULA PRINCIPAL pag. 19]y
poner la presion al minimo.

5. Cortar las bridas de plastico que unen brazo radial con brazo basculante, y desclavar el
brazo [Ver POSCION PARKING — POSCION DE TRABAJO pag. 20].
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A UBICACION PARA LA INSTALACION

No instalar el equipo en ambientes tales como:

Zonas con peligros de explosion o incendio

Zonas exteriores

Zonas corrosivas

Zonas con temperaturas extremas (muy altas o muy bajas)
Zonas con alta humedad

Zonas polvorientas

< K<K<KKKLK KL

Zonas con altas emisiones electromagnéticas

A AIRE DE SUBMINISTRO

V El aire de subministro debe cumplir las especificaciones mostradas en [Ver
ESPECIFICACIONES TECNICAS pag.16].

V Use aire limpio. Si el aire comprimido contiene productos quimicos, disolventes orgdnicos,
aceite sintético o gases corrosivos, las piezas pueden resultar danadas o pueden provocar un
funcionamiento defectuoso [Ver GRUPO MANTENIMIENTO AIRE COMPRIMIDO pag. 38].

V Cuando haya una condensacién excesiva, instale un dispositivo que elimine el agua, por
ejemplo, un secador o un secador de agua (colector de condensados), en el lado de entrada
del filtro de aire.
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6. FUNCIONAMIENTO

A CONSIDERACIONES GENERALES ACERCA DE LOS AJUSTES

Los ajustes indicados en este apartado presuponen que el brazo se encuentra debidamente
instalado e integrado, siguiendo las pautas indicadas en el presente manual.

6.1. APERTURA Y CIERRE DE LA VALVULA PRINCIPAL

La valvula principal permite (Posicion OPEN) o restringe (Posicion CLOSED) el paso de aire a
presién al equipo.

OPEN{

A PERIODOS DE INACTIVIDAD

La valvula principal deberd restringir el paso de aire, posicidon cerrada (CLOSED) en periodos de
inactividad del equipo.
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6.2. POSCION PARKING - POSCION DE TRABAJO

Seguir las siguientes pautas para llevar el brazo a la posicién de trabajo:

1. Desenclavar el dispositivo de cierre, para ello: tirar del pomo hacia arriba vy, sin soltarlo,
aplicar un ligero giro.

2. Acompanar el brazo alejandolo de su posicién inicial.

3. Proceder a la inversa para enclavar el dispositivo de cierre.

UNLOCK

A POSICION PARKING

Vv

Vv

Cuando el manipulador no esté en uso debe dejarse en posicion recogida o de parking con el
dispositivo de cierre debidamente enclavado.

En tareas de instalacién, mantenimiento o instalacién y cambio del dispositivo de sujecién de
carga, asi como de cualquier otro elemento del Manipulador, posicionar el Manipulador en
modo parking asegurandose que el dispositivo de cierre permanezca debidamente
enclavado.

Cerrar la valvula principal en periodos de inutilizacion del equipo.

El desplazamiento del manipulador mientras se esta utilizando puede suponer un riesgo grave
para el propio manipulador, la carga que esté sujetando y las personas que se encuentren a su
alrededor.

Para evitar los posibles movimientos incontrolados e imprevistos que pudieran darse, el
manipulador dispone de una sefal que sélo permite ser desplazado cuando se encuentra
recogido y debidamente enclavado, evitando asi que el manipulador y la carga puedan
golpearse con otros elementos o personas y generar dafos considerables.

Esta sefial de parking, debe estar conectada a la consola del carro eléctrico tal y como se prevé
o, en su defecto, debe ir conectada a cualquier otro sistema de seguridad que evite que el
manipulador pueda ser desplazado sin estar recogido.
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6.3.REGULACION DE LA RESISTENCIA AL GIRO.

Unos esparragos en la Base — Brazo radial, Brazo radial - Unién, Union - brazo y Cabezal permiten
el ajuste de la resistencia de giro de los distintos ejes de movimiento del brazo. Para regular dicha
resistencia de giro pueden apretarse o aflojarse los espdrragos con punta de nylon (Llave Allen
5mm).

La regulacién de la resistencia de giro es especialmente util en situaciones donde la base del brazo

no esta totalmente horizontal o en suelos que no estan bien nivelados.

A DERIVA Y DESVIO

Un ajuste correcto de la regulacion de la resistencia de giro evita riegos de deriva y desvio durante
el funcionamiento del brazo.

MANUAL DE INSTRUCCIONES - SERIES 7 21



.\ _] ;

6.4.REGULACION DE PRESION DE SUBMINISTRO

Ajustar la presién de subministro de aire segun las condiciones de trabajo, para ello actuar sobre
el regulador de presion R1.

1. Empujar hacia arriba el embellecedor del pomo para desbloquear el mecanismo de
antirrotacion.
2. Girar el pomo (R1) a izquierda o derecha para conseguir ajustar la presion (max. 0,65 Mpa)

@ INFORMACION

La presidon de subministro siempre sera igual o superior a la presion de trabajo.
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6.5. PRESIONES DE TRABAJO

Segun las condiciones de trabajo y la masa de la carga con la que se desee trabajar se debera

ajustar la presién de alimentacion y/o subministro segun la siguiente tabla.

PRESIONES DE TRABAJO

Presién (Bar)

Presién (Mpa)

Carga neta maxima (Kg)

6 0,6 50 (1101b)
5 0,5 41.6 (92 |b)
4 04 33.3(73 1b)
3 0,3 25 (55 1b)
2 0,2 16.6 (37 Ib)
1 0,1 8.3 (181b)
0 0 0(0lb)

6.6. REGULACION DE PRESION DE TRABAJO

El objetivo de esta regulacion es el de mantener el brazo basculante equilibrado y por tanto
conseguir la ingravidez del conjunto adaptada a las condiciones de carga y trabajo, para ello

actuar sobre el regulador R2.

1. Girar el pomo (R2) a izquierda o derecha para conseguir ajustar la presion tomando como
referencia [Ver PRESIONES DE TRABAJO pég. 231.

Para un funcionamiento 6ptimo se recomienda que el regulador R1 sea siempre entre 0.5 1 bar

superior a R2.
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6.6.1. ESQUEMA NEUMATICO

REF QUANT CODE DESCRIPTION
0.1 1 NH128300 |SECURITY VALVE AC20-Q2Z237-4
.2 1 NH029006 |PRESSURE FILTER REGULATOR AWG20-F01BG1
1.0 1 NH129200 |LOW FRICTION AIR CYLINDER PROY-Q210320-C0002
1 1 NHO30116 |HANDLE REGULATOR IR1020-FO01
2 1 NH026176 |CHECK VALVE AKHO08-00

1.0
[I i
ARM
RADIAL ARM
015
@E‘w
o
1.02
i
1
SUPPLY WITH
LIFTER
SUPPLY
WITHOUT
LIFTER
IDESCRIPTION CODE
PNEUMATIC SCHEME S7 MAIN CYLINDER PNEUS70001
" Optional booster deleted.
7 (=
NAME DATE REVISION TECNOSP Ro %v
DRAWN BY OSCAR | 191052020 | MAGCHINE TOOL SLU  gipdoem
APPROVED BY D. Gil 08/01/2024
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6.7.BLOQUEO MANUAL L11

La configuracion L11 permite el bloqueo manual de diferentes movimientos del brazo mediante
manecillas graduables.

1- Bloqueo radial base

2- Bloqueo radial union

3- Bloqueo radial brazo

4- Bloqueo basculante brazo
5- Bloqueo cabezal®

| Con tal de bloquear el movimiento girar la manecilla (1, 2, 3,4 o 5) en sentido horario. ‘

| Con tal de desbloquear el movimiento girar la manecilla (1, 2, 3, 4 0 5) en sentido antihorario. ‘

Manecillas Control movimiento

Movimiento radial

1,2,3,5
(Plano X-Y)

Movimiento basculante
(Plano Z-X)

A ATENCION

Si no se aprietan con firmeza las manecillas de bloqueo, no bloquearan bien el equipo actuando
como un freno de friccion y causando un desgaste prematuro de los ferodos.

5 Opcional, seguin el cabezal. Ver Anexo de cabezales S7
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6.8. BLOQUEO NEUMATICO L22

La configuracion L22 permite el bloqueo neumatico de diferentes movimientos del brazo
mediante selectores.

1- Bloqueo radial base

2- Bloqueo radial union

3- Bloqueo radial brazo

4- Bloqueo basculante brazo
5- Bloqueo cabezal®

Posicion de los selectores para obtener uno u otro bloqueo.

Movimientos Selectores Control cilindros

Movimiento radial C ¢

1,2,3,5
(Plano X-Y)
Movimiento basculante \ * 4
(Plano Z-X)

6 Opcional seguin el cabezal. Ver Anexo de cabezales S7
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6.8.1. ESQUEMA NEUMATICO L22

REF QUANT CODE DESCRIPTION

2.0 1 W5178900|50 CYLINDER ARM BRAKE
2.1-5.1 2 NH121136 [MICRO VALVE VM1000-4NU-08
3.0-4.0 2 W5179000/48 CYLINDER ARM BRAKE

5.0 1 W5179400|TILT LOCK CYLINDER

BRAKES

1

1
Rad. Arm 1

1
Rad. Arm 2

ARM BUTTONS

it [ (e (e |

1 i
Tilting Arm J

DESCRIPTION

ICODE
PNEUMATIC SCHEME BRAKES S§7 PNEUS70002
X Optional headmember brake replaced by L2.
7 7=
NAME DATE REVISION TEC NOSP- i Ro %J
DRAWN BY OSCAR 19/05/2020 6 MACHINE TOOL SLU SPIROGEAR
APPROVED BY D. Gil 08/01/2024
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6.9. BLOQUEO NEUMATICO L92

A BLOQUEO NEUMATICO L92

De no usarse de compensadores telescopicos podria acarrear malfuncionamientos o un
desgaste prematuro del sistema neumatico de bloqueo.

- Para la configuracién L92 se recomienda el uso de compensadores telescépicos [Ver BLOOQUEO
NEUMATICO L92: USO CON COMPESADORES pdég. 291.

- Si decide trabajar sin compensadores lea con atencién el siguiente apartado sobre su
funcionamiento [Ver BLOQUEO NEUMATICO L92: USO SIN COMPENSADORES pég. 30].
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6.9.1. BLOQUEO NEUMATICO L92: USO CON COMPESADORES

El uso de compensadores telescopicos permite el atornillado o apriete en cualquier posicion (V-
Vertical, H-Horizontal, A-Angulo) estando el brazo completamente bloqueado.

Para el uso de compensadores en su brazo 3arm siga las siguientes indicaciones.

1- Retirar los protectores previstos y comprobar que los selectores se encuentran en su posicion
de bloqueo. Seguidamente volver a instalarlos.

2- Instalar junto a la herramienta el compensador que haya adquirido segun las necesidades de
par y tamano del cuadradillo (Consulte a su distribuidor acerca de las caracteristicas de los
compensadores).

3- Conectar la herramienta junto a su dispositivo de control siguiendo las recomendaciones del
fabricante [Ver SISTEMA ELECTRONEUMATICO pag. 34].

4- Comprimir el compensador a su posicion (V-Vertical, H-Horizontal o A- Angulo) segun las
necesidades y accionar la herramienta.
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