MANUEL D’UTILISATION

DRAG/2N

RA&SCAMAT

TECNOSPIRO MACHINE TOOL, S.L.U.
P.I Pla dels Vinyats |, s/n nau 1
08250 - Sant Joan de Vilatorrada. Barcelona - Espana

Telf. +34 938 76 43 59
E-mail: roscamat@roscamat.com

:S:ETU VERITAS T E C N o S P %:%é Ro

Certification MACHINE TOOL SLU

www.roscamat.com



TABLE DES MATIERES

1T INTRODUCTION

2 A PROPOS DE CE MANUEL

2.1 GENERALITES oo 5
2.2 VERSION o 6
3 CONSIGNES DE SECURITE
3.1 CHAMP D'APPLICATION e 6
3.2 MISES EN GARDE ET CONSIDERATIONS D'ORDRE GENERAL.........coouvvvvvvnenennssssnenessssssasnsssssssnsnnns 6
3.3 EXCEPTIONS csessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss 7
34 SYMBOLES ETICONES e 8
3.5  INTEGRATEUR DU SYSTEME ... 8
3.6 EQUIPEMENTS DE PROTECTION INDIVIDUELLE (EPI) ..o .8
3.7 NIVEAU DE FORMATION DU PERSONNEL CONCERNE ... 8
4 DESCRIPTION GENERALE ET INFORMATIONS TECHNIQUES 9
4.1 PRINCIPAUX COMPOSANTS .....oovvvvvvrerrrsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssees 9
4.2 DESCRIPTION ET PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT ......coooummmmsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssessssssseees 10
4.3 CONFIGURATIONS......ovvvvvrrrrrrsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssees 10
4.4 DIIVIENSIONS.......¢¢¢¢¢¢¢11111111111111111111111181881881881888818888882 2822422422244 2 2222424424222 4 224 R AR AR AR AR AR AR RRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRR RS 11
4.5 IVIOUVEMENTS ...¢¢¢¢¢¢¢¢11111111111111111111111111111111111141111118181144441114114114411141 114141141111 R2RRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRS 14
46  SPECIFICATIONS TECHNIQUES wcceeeeeeevssessssssssssssnnessssssssssssssssssssssssssnnsssssssssssssssssssssssssssssnsssssees 15
4.7 IDENTIFICATION ...oovvevvvrrvrverrsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssseses 15
5 INSTALLATION, REGLAGES ET FONCTIONNEMENT 16
5.1 INSTALLATION wccccreeesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss 16
52 CHANGEMENT DE MODULE .....ccvsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss 17
5.3 REGLAGES.......ccommmrrrrricessennssssssssssssssssssssssssnsssssssssssssssssssssssssssssssssess 18
54 EQUILIBRAGE DU BRAS ..cueeeeeseevsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnssssssssssssssssssses 19
5.5 GRAISSAGE ..c.uuuuuuccssesessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss 20
6 MODE OPERATOIRE 22
6.1 VERTICAL ET GRAISSAGE VERTICAL oo 22
6.2 OPERATION DE TARAUDAGE ... 23
6.3 POSITIONNEMENT DE LA MACHINE ... 24
6.4 TARAUDAGE EN POSITION VERTICALE, HORIZONTALE ET INCLINEE ... .26
7 SUPPORTS 27
7.1 SUPPORT ARTICULE ....ceeeeeseesessssesesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss 27
8 ENTRETIEN 28
8.1 REMPLACEMENT DU RESSORT PNEUMATIQUE .. 28
8.2  REMPLACEMENT DE LA POIGNEE ET DES BOUTONS ... 30
ROSCAMAT DRAGON 2



8.3  REMPLACEMENT DE LA POMPE DE GRAISSAGE .........ccoemeeereerrsssssesssssssmnsssssssssssssssnssssssssssssanns 31
84  REMPLACEMENT DU VARIATEUR.......ccoemnnrrrrsssmnnensssssssssnsssessssssssssssssssssssssssmsnssssssssssssssssssssssssssnnns 32
8.5  REGLAGE DE L'EMBRAYAGE ..cc..oovvvrveeenennessssssnnsesssssssssssssssssssssssns 33
8.6  REMPLACEMENT DU MOTEUR..c......oovvvceennnnesrssssnssessssssssssssnsesssssssssns 34
9 SCHEMA ELECTRIQUE 35
10 PROBLEMES FREQUENTS 39
10.1 PROBLEME : LA MACHINE NE FONCTIONNE PAS, LE MOTEUR NE SE MET PAS EN
MARCHE OU S'ARRETE ..ooouereeevesssnsssssssssssssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssmssssssssssssssnssasses 39
10.2 PROBLEME : LE BRAS DE BALANCIER TOMBE ......coosmmnreevveesmmnenssssssssssmnsssssssssesns 39
10.3 PROBLEME : L'EMBRAYAGE DERAPE ET LE TARAUD NE TOURNE PAS ALORS QUE
LE MOTEUR EST EN MARCHE ....ooveeeernereeeemmmnnesssssssssssssssssssssssssnsans 40
104 PROBLEME : LE SYSTEME DE GRAISSAGE NE FONCTIONNE PAS.....oooseeevvvveermmnssenssssessssnnssnns 40
11 GARANTIE 40
12 PIECES DE RECHANGE 41
13 INSTRUCTIONS D'EMBALLAGE, DE TRANSPORT ET DE DEMONTAGE 49
13,1 EMBALLAGE ......oocveeeeeeeesevetssnseeesssssssssssssssssssssssassssssssssssssssssesssssssssssssnsessssssssssssasssssssssses 49
13.2 TRANSPORT ......oootcvcereenssesssssssessesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssssnssssssssssssssnsenes 49
13.3  DEMONTAGE couueeeeeeeeverresssessnssssssssssssssssssssssssssmsssssssssmsssssssssnsssssssssnnns 49
DECLARATION CE/UKCA DE CONFORMITE 51
ANNEXE ROSCAMAT 53
ROSCAMAT DRAGON 3



1T INTRODUCTION

Cher client,

Nous vous félicitons pour votre choix et nous nous félicitons également pour continuer ainsi notre
travail cohérent dans I'amélioration de I'ergonomie au travail.

Nous espérons que ces instructions simples vous aident a la mise en place et au maniement du
manipulateur que vous avez choisi. Nous vous suggérons de faire particulierement attention aux
pages ou les concepts d'installation, de sécurité et de maintenance sont détaillés.

Nous souhaitons longue vie a votre manipulateur et que vous puissiez ratifier l'investissement
excellent effectué en achetant cet exemplaire.
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2 A PROPOS DE CE MANUEL

Le présent document constitue le manuel
d'utilisateur de la taraudeuse ROSCAMAT®
DRAGON

-VERSION ORIGINALE-

Informations relatives a la propriété
intellectuelle / industrielle

Tecnospiro Machine Tool, S.L.U. (I'Entreprise)
déclare que toute l'information contenue
dans ce document, couvrant, entre autres, les
textes, les illustrations, les graphiques, les
marques, les noms commerciaux et
désignations sociales sont la propriété de
I'Entreprise ou qu'elle en a le droit d'usage
exclusif (désignée ci-aprés par La Propriété
intellectuelle/industrielle). La copie, la
reproduction, la distribution, la divulgation
et l'usage, total ou partiel, de la Propriété
intellectuelle / industrielle sont formellement
interdites, quelles qu'en soient la forme ou la
méthode, de méme que la citation des
sources, sans l'accord expres et par écrit de
I'Entreprise. De méme, les droits de Propriété
intellectuelle / industrielle seront considérés
comme non respectés dans le cas ou des
informations seraient utilisées qui, de par
leurs caractéristiques, reléevent de ladite
Propriété intellectuelle / industrielle.

2.1 GENERALITES

V Avant de commencer a utiliser
I'équipement, veuillez lire attentivement
ce manuel d'utilisation et respecter
strictement les consignes d'utilisation et
de sécurité.

V Toutes les consignes figurant dans ce
manuel s'appliquent a I'équipement
individuel. Il incombe a ['utilisateur final
d'analyser et d'appliquer toutes les

mesures de sécurité nécessaires requises
pour son utilisation finale.

Veilleza conserver ce manuel a portée de
main pendant toute la durée de vie utile
de I'équipement afin de pouvoir vous y
référer en cas de besoin.

Si une partie de ce manuel vous semble
peu claire, confuse ou imprécise,
n'hésitez pas a contacter votre
distributeur 3arm® et/ou Roscamat®.

Le contenu de ce manuel est susceptible
d'étre modifié sans préavis.

En cas de perte ou de détérioration du
manuel, vous pouvez vous en procurer
un autre aupres de TECNOSPIRO
MACHINE TOOL, S.L.U.

Il est interdit de reproduire tout ou partie
de ce manuel et de le transmettre a des
tiers sans l'autorisation expresse écrite de
TECNOSPIRO MACHINE TOOL, S.L.U.

Les illustrations de ce manuel peuvent
varier légérement de la configuration
particuliere de votre machine. Elles
doivent étre considérées comme des
représentations standard.

Les paragraphes détaillant les étapes
de montage, réglage, installation et
entretien sont encadrés sur fond
marron.

Les paragraphes contenant des
informations  importantes  sont
encadrés sur fond gris.

ROSCAMAT DRAGON



2.2 VERSION

Document Date de révision
Manuel d'utilisation 28/02/2025

3 CONSIGNES DE SECURITE

3.1 CHAMP D'APPLICATION

Ce chapitre contient des informations
essentielles sur la sécurité concernant cet
appareil. Il s'adresse a tout le personnel
impliqué dans I'une des phases de la vie de
I'appareil (transport, montage et installation,
mise en service, réglage, apprentissage,
fonctionnement, nettoyage, entretien,
diagnostic et détection des pannes,
démontage et mise hors service)

3.2 MISES EN GARDE ET
CONSIDERATIONS D'ORDRE
GENERAL

V La construction de I'équipement décrit
dans le présent document est conforme
au niveau de technologie actuel et
respecte les normes techniques
applicables en matiére de sécurité.
Néanmoins, tout usage ou intégration
inappropriés de la part de l'utilisateur
final peut entrainer des risques
d'accident corporel.

V L'équipement ne doit étre utilisé que s'il
est en parfait état de fonctionnement, et
conformément aux normes de sécurité
et aux consignes détaillées dans le
présent document.

V Toute panne susceptible d'affecter la
sécurité  doit étre immédiatement
traitée.

V Il est formellement interdit d'apporter
des modifications a I'équipement sans

I'autorisation expresse de TECNOSPIRO
MACHINE TOOL, S.L.U.

L'équipement  doit  étre  utilisé
exclusivement pour l'usage prévu. Toute
autre utilisation est formellement
interdite. Tout usage autre que celui
prévu sera considéré comme incorrect et
donc interdit. Le fabricant décline toute
responsabilité quant aux dommages
pouvant découler d'un tel wusage
incorrect.

Ilincombe a l'intégrateur, au propriétaire
et/ou a l'utilisateur final de déterminer
I'adéquation du produit a l'usage qui lui
est destiné, ainsi que son lieu
d'installation, et de définir avec précision
la tache a exécuter avec l'équipement
dans les limites définies dans ce manuel.

Ne pas utiliser I'équipement pour un
usage autre que celui prévu dans ce
manuel.

L'opérateur doit utiliser I'équipement
seulement aprés avoir recu des
consignes d'utilisation appropriées.

Il est préférable que la machine soit
utilisée par un seul opérateur a la fois.
Toute autre option doit étre évaluée par
I'intégrateur/I'utilisateur final.

Il est interdit de manipuler les éléments
mobiles ou de raccordement pendant
I'utilisation de 'appareil.

Lorsque la machine n'est pas utilisée, elle
doit étre placée en position repliée
(stationnement).

Les pieces de travail (piéces a tarauder)
doivent étre en permanence
correctement fixées.

Les matériaux employés pour le
taraudage doivent étre conformes aux
instructions du fabricant.
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V L'opérateur doit manipuler I'équipement

avec des gestes sUrs, en accompagnant
ses mouvements a tout moment, de
sorte a réduire le risque de
déplacements incontrolés ou
accidentels de I'équipement.

Bien que les piéces présentant un risque
de cisaillement ou d'arrachement
mécanique  soient  protégées et
carénées, il est interdit de manipuler ces
éléments mobiles/de raccordement
durant ['utilisation.

La zone de travail de I'équipement et ses
alentours  doivent  respecter les
conditions de sécurité, de santé et
d'hygiéne au travail. Il incombe a
l'intégrateur/I'utilisateur final de réaliser
une étude afin de garantir la sécurité.

L'opérateur doit se tenir éloigné du
rayon d'action vertical du bras
pendulaire.

Il est impératif de limiter au maximum la
présence de tiers dans la zone de travail
de I'équipement afin de prévenir ainsi
tout risque pour la sécurité. Tout autre
usage devra faire l'objet d'une étude
supplémentaire des risques découlant
du mode de travail envisagé.

Il estimportant que les opérateurs de cet
équipement soient familiarisés et
parfaitement formés a I'utilisation de ce
produit ou de produits similaires.

Dans tous les cas, I'opérateur doit lire et
comprendre ce manuel avant d'utiliser
I'équipement méme s'il dispose de
connaissances, d'une formation ou d'une
expérience sur des équipements
similaires, en particulier les chapitres

\Y,

concernant I'installation, le
fonctionnement et la sécurité.

En cas de doute sur le maniement ou les
procédures d'entretien, veuillez vous
mettre en contact avec votre
distributeur 3arm® et/ou Roscamat®.

3.3 EXCEPTIONS

Cet équipement ne doit pas étre utilisé dans
les cas suivants :

Vv

\%

Vv

Utilisation d'un composant ou de
fonctions de I'équipement différant des
spécifications du présent manuel.
Utilisation par des personnes présentant
un handicap, ou des animaux.

Utilisation par des personnes n'ayant pas
suivi le cours de prévention des risques
professionnels.

Ne pas installer :

<

Dans des environnements corrosifs.
Dans des environnements poussiéreux.
Dans des a forte
émission d'ondes électromagnétiques.
Dans des environnements de

environnements

températures extrémes (trés hautes ou
trés basses).

Dans des environnements a fort taux
d'humidité.

Installation en extérieur.
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3.4 SYMBOLES ET ICONES

V Différents symboles et pictogrammes
sont appliqués sur la structure de la
machine. lls sont repris et expliqués dans
ce manuel.

Danger. Symbole général de

danger. S'accompagne
généralement d'un autre
symbole ou d'une
description  détaillée  du
risque

%‘ Risque d'attrappement

Risque électrique

3.5 INTEGRATEUR DU SYSTEME

Il incombe a l'intégrateur du systéme, ou a
l'utilisateur final, d'intégrer la machine a
I'installation, en respectant l'ensemble des
mesures de sécurité définies.

L'intégrateur du systeme/l'utilisateur est
responsable :

V Du positionnement et de l'installation.

V Des branchements.

V De I'évaluation des risques.

V De l'installation des fonctions de sécurité et
des dispositifs de sécurité nécessaires.

3.6 EQUIPEMENTS DE PROTECTION
INDIVIDUELLE (EPI)

L'utilisation de cette machine exige des
équipements de protection individuelle :
bottes de sécurité, casque de sécurité,
lunettes de sécurité, et gants de sécurité,
pour les phases de transport, montage et
installation, mise en service et démontage.

Chaussures de sécurité, lunettes de
sécurité, et gants de sécurité, pour les
phases de réglage et apprentissage,
fonctionnement, diagnostic et détection des
pannes.

L'intégrateur du systéeme/I'utilisateur final
devra définir les équipements de protection
individuelle requis en fonction de l'usage
prévu de la machine, et conformément aux
exigences fondamentales en termes de
santé, d'hygiene et de sécurité

Les opérateurs ne doivent pas porter de
vétements amples, ni de bagues/montres qui
pourraient tomber dans le mécanisme de la
machine.

Les opérateurs doivent également avoir les
cheveux attachés afin d'empécher que ces
derniers ne soient pris dans les parties
mobiles de la machine.

3.7 NIVEAU DE FORMATION DU
PERSONNEL CONCERNE

Toutes les personnes qui travaillent avec la
machine doivent avoir lu et compris le
chapitre consacré a la sécurité.
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4 DESCRIPTION GENERALE ET INFORMATIONS TECHNIQUES
4.1 PRINCIPAUX COMPOSANTS

1- Base 13- Régulateur de vitesse de rotation (a
gauche et a droite)
2- Bras radial / bras RHC 14- Aimant - fermeture (position de

stationnement)

3- Bras pendulaire postérieur 15- Poignée

4- Bras pendulaire antérieur 16- Ressort de bras postérieur

5- Support (V ou RH) 17 - Ressort de bras antérieur

6- Moteur 18 - Cable de bras postérieur

7- Manette de blocage 19- Céble de bras antérieur

8- Plaque d'identification CE 20- Plaque électronique de graissage

9- Volant de réglage de bras postérieur 21- Pompe de graissage

10-Volant de réglage de bras antérieur 22- Variateur de fréquence

11- Cache de composants électriques 23-Tendeur de chaine

12- Interrupteur principal

ROSCAMAT DRAGON



4.2 DESCRIPTION ET PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT

La machine comprend un parallélogramme radial, deux parallélogrammes pendulaires équilibrés
par des ressorts pneumatiques, et un support a double axe de rotation (dans la configuration RHM
I RHQ), le tout assurant la fixation du moteur et son maintien dans une position perpendiculaire a
la zone de travail.

La machine est équipée d'un moteur haute fréquence contrélé par un variateur de fréquence
placé al'intérieur du cache de composants électriques. La vitesse de rotation du moteur (a gauche
et a droite) et le graissage automatique (en option) peuvent étre contrélés par le régulateur de
vitesse de rotation.

Un systeme modulaire composé de sept réducteurs planétaires de changement rapide permet
d'adapter la vitesse et le couple aux exigences de taraudage.

Le porte-outil (ou porte-tarauds), avec ou sans embrayage de sécurité, peut également étre
associé au moteur a l'aide d'un systéme a changement rapide.

4.3 CONFIGURATIONS

L
== U]
avYap|l v | <
[ Sy T o N o' <_E T
DD w o U
(Vp] <E wnv > U]
DRAGON -V P
DRAGON - GRAISSAGE V P | P
DRAGON - RHM P
DRAGON - GRAISSAGE RHM P P
DRAGON - RHC P P
DRAGON - GRAISSAGE RHC P P | P

ROSCAMAT DRAGON 10



RASCAMAT

4.4 DIMENSIONS
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4.5 MOUVEMENTS
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4.6 SPECIFICATIONS TECHNIQUES

SPECIFICATIONS TECHNIQUES GENERALES

Capacité de taraudage’ M2-M27
Matériaux adaptés au taraudage? Métaux, et matériaux
métalliques et plastiques
Plage de vitesse 90-1050 tr/min
Vertical 33kg (73 1b
Poids RHM 35kg (77 1b
RHC 41 kg
Spécifications électriques
Tension et fréquence d'alimentation 220-240V 50 Hz
Puissance moteur 0,65 kW
Classe de protection IP 54
Tension et fréquence d'alimentation 100-120V 60 Hz
Puissance moteur 0,65 kW
Classe de protection IP 54
Conditions de travail
Température -10a+500°C (141229
Humidité relative Couple maxi. 70%
Environnement Environnements industriels

4.7 |IDENTIFICATION

Une plaque métallique située sur le bras radial de la machine identifie et indique les
caractéristiques suivantes.

Fabricant (nom, adresse et raison sociale), date de fabrication, numéro de série, modeéle, tension
et fréquence d'alimentation, puissance du moteur et marquage CE et UKCA.

. vooeL [ GG
~ o
R(:,/ SCAMAT sertaL Ne [

TECNOSP”RO macHINE o [

MACHINE TOC sSLuU .

Pol, Ind. Pla dels Vinyats I, s/n nau 1 MANUF. YEAR _

08250 SANT JOAN DE VILATORRADA
(BARCELONA) - Spain VOLTAGE _ V / Hz

e UK
scamat.com C n POWER _ kW

MADE IN SPAIN

! Valeurs de taraudage minimale et maximale correspondant a des travaux de taraudage dans un acier de 90 kg/mm?

2 D'une maniére générale, la machine accepte tous types de métaux et plastiques. Les matériaux tels que le
magnésium, et similaires (grade d'inflammation élevé) et certains plastiques, exigent une attention particuliére.
Lorsque d'autres types de matériaux seront employés, l'intégrateur/utilisateur final devra procéder a une étude
complémentaire afin d'identifier les risques potentiels.
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5 INSTALLATION, REGLAGES ET FONCTIONNEMENT

5.1 INSTALLATION

1. Retirez |'équipement de son emballage d'origine.

2. Fixez la base de I'équipement a l'aide de 3 vis adaptées au matériau de I'emplacement
choisi (Couple recommandé 45Nm). Il est possible d'utiliser une autre méthode approuvée
par l'intégrateur.

3. Branchezla prise électrique au secteur.

@90
03, pul e
32 P T- s B ) ;
ﬁ L% & e -
| : bl
" ‘ = ®
a1 \' 4 7 H

(@ Y6 pull

8mm

A INSTALLATION

V L'emplacement pour l'installation doit étre une surface horizontale, pour éviter ainsi tout glissement
et déviation.

A LIEU DE L'INSTALLATION

Ne pas installer I'accessoire dans les environnements suivants :
Zones présentant un risque d'explosion ou d'incendie
Zones extérieures

Zones corrosives

Zones a températures extrémes (trés hautes ou tres basses)
Zones a forte humidité

Zones poussiéreuses

Zones a fort niveau d'émissions électromagnétiques

< <K<K <K<K<LKKLK KL
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5.2 CHANGEMENT DE MODULE

1. Amenez la machine dans la position repliée ou de stationnement.
2. Pour retirer le module:
- Tournez l'anneau de blocage vers la droite (B) (rouge sur
rouge)
- Retirez le module
3. Pourinsérer le module:
- Introduisez le module (rouge sur rouge)
- Tournez I'anneau de blocage vers la gauche (A) (fermer, vert
sur rouge)
- Vérifiez que le module reste en place tout seul
4. Réajustez les bras [Voir EQUILIBRAGE DU BRAS page 19].

A ATTENTION

V Lorsque le module est retiré, le bras peut réagir brusquement

ROSCAMAT DRAGON 17




5.3 REGLAGES

5.3.1 REGLAGE DE LA VITESSE DE ROTATION DU MOTEUR

Il est possible de régler la vitesse de rotation du moteur au moyen des potentiomeétres

placés dans le cache de composants électriques.

Pour augmenter ou réduire la vitesse de taraudage (sens horaire) :

1- Tournez le potentiometre identifié comme "DROIT", vers la gauche ou la droite, au choix.
2- Lavaleur 50 correspond a 50 % de la vitesse nominale.

Pour augmenter ou réduire la vitesse de taraudage inverse (sens anti-horaire) :

3- Tournez le potentiométre identifié comme "GAUCHE", vers la gauche ou la droite, au choix.
4- Lavaleur 50 correspond a 50 % de la vitesse nominale.

| o | O
KO LEFT m " ragHT ™ -
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5.4 EQUILIBRAGE DU BRAS

Si le bras tombe ou que sa force ascendante est excessive, régler la tension de I'amortisseur
interne.

1- Pour faciliter I'opération, maintenir le bras pendulaire sensiblement en position horizontale.
2- Aumoyen du volant installé a cet effet, tournez dans le sens qui convient.

1 Rotation anti-horaire : pour augmenter la tension du ressort
9 Rotation horaire : pour réduire la tension du ressort

A EQUILIBRAGE DU BRAS

V L'équilibrage du bras doit étre exécuté a chaque changement de module
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5.5 GRAISSAGE

L'activation de la pompe de graissage et, partant, de I'administration d'huile, est commandée
simultanément au moyen des boutons de commande du moteur.

La durée de graissage se compte en secondes et se regle a l'aide du potentiométre situé sur le
coté du couvercle indiqué.

Le réglage de la durée de graissage doit se faire selon les régles ci-dessous :

1. Pour augmenter la durée de graissage, tourner le potentiomeétre en sens horaire.
2. Pour réduire la durée de graissage, tourner le potentiométre en sens antihoraire.

Vertical et RHM RHC
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Si le réservoir est laissé vide, les tubes peuvent se remplir d'air. Aprés remplissage, purgez l'air.

1. Dévissez I'extrémité (1) de 2 tours (en sens antihoraire)

2. Pour pouvoir exécuter la purge d'air, augmentez le temps de graissage au maximum et
actionnez le moteur a plusieurs reprises.

3. Revissez I'extrémité (1) de 2 tours (en sens horaire).

Le bouchon de remplissage du réservoir se trouve sur le bras radial (Vertical et RHM), et a
I'extrémité du bras radial (RHC). Pour le retirer, utilisez une clé fixe de 21 mm.

A SPECIFICATIONS D'HUILE

V  Huile préconisée : viscosité 20-40 cSt, additifs extréme-pression, E.P., (soufre, phosphore et chlore
inactifs)

V Utiliser uniquement de I'huile de coupe pure SANS DISSOLVANTS. Certains types de lubrifiants
contenant des trichloréthylénes ou des alcools peuvent gravement abimer certains composants du
systéme.

A ENTRETIEN

V Laver le réservoir d'huile réguliérement afin d'éliminer les résidus
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6

MODE OPERATOIRE

A AVERTISSEMENT

\Y,

La séquence décrite ci-aprés est fournie a titre indicatif. Elle suppose que l'installation, les réglages tels
que I'équilibrage du bras et l'installation du module, des réducteurs (le cas échéant), des porte-tarauds
(avec ou sans embrayage) et du taraud ont été exécutés au préalable.

Utilisez les équipements de protection individuelle décrits dans [Voir EQUIPEMENTS DE PROTECTION
INDIVIDUELLE (EPI) page 8]

Vérifiez que la configuration de la machine répond aux caractéristiques de I'opération de taraudage
Vérifiez que tous les réglages nécessaires ont été préalablement exécutés en vue de répondre aux
caractéristiques de I'opération prévue

Vérifiez que les matériaux qui vont étre employés (pour le taraudage) sont conformes aux exigences
décrites [Voir SPECIFICATIONS TECHNIQUES page 15]

Les pieces de travail doivent étre en permanence correctement fixées

A la fin de la tache ou durant des périodes d'inactivité prolongée, placez la machine en position repliée
(stationnement)

6.1

VERTICAL ET GRAISSAGE VERTICAL

Respectez les étapes suivantes pour une séquence correcte et slre de l'opération de taraudage

1-
2-
3-

Placez la machine dans une position proche de celle souhaitée pour le taraudage
Positionnez le support
Freinez la manette a la base du bras radial (pour des tarauds supérieurs a M8)
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6.2 OPERATION DE TARAUDAGE

1- Allumez la machine au moyen de l'interrupteur principal.

2- Maintenez le bouton?® (1) enfoncé pour des opérations de taraudage (rotation a droite)
3- Maintenezle bouton (2) enfoncé pour des opérations de taraudage inverse (rotation a gauche)
4- Amenez la machine en position repliée (stationnement) et éteignez-la au moyen de
I'interrupteur principal
- (2)
{ X
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(1) INFORMACION

La machine est équipée avec une écran compteur de numéro de taraudages.

0000000

Lorsque la machine est allumé elle montre la chiffre total de taraudages.

Au moment on commence tarauder, I'écran montre le numéro partiel de taraudages pendant la
session de travail courant.

Pour voit la Chiffre Total de taraudages il faut éteindre la machine pendant 5 secondes et rallumer
a nouveau.

3 Le fait qu'il faille maintenir les boutons (1) et (2) enfoncés empéche la machine de travailler sans
I'intervention/la supervision d'un opérateur
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6.3 POSITIONNEMENT DE LA MACHINE

1- Le bras radial (8) et les bras pendulaires (6 et 7) doivent étre a peu prés alignés et
perpendiculaires a la piéce
2- Lesbras pendulaires (6 et 7) doivent étre dépliés a moitié et le palpeur en contact avec la piece
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3- Insérez le palpeur* (voir image A)
4- Positionnez la machine

5- Bloquezles manettes correspondant a I'opération de taraudage a réaliser (vertical, horizontal,
ou incliné) [Voir TARAUDAGE EN POSITION VERTICALE, HORIZONTALE BadeCBINEE
ATTENTION ! Lorsque vous bloquez la manette (3), assurez-vous que le palpeur reste bien

perpendiculaire a la piece (Voir image B)

6- Retirez le palpeur et insérez le taraud (Voir image Q)

ATTENTION ! La machine positionne elle-méme le taraud a la verticale/I'horizontale, mais c'est a
I'opérateur de vérifier que le taraud et la piece sont bien perpendiculaires.

7- Taraudez la piéce [Voir OPERATION DE TARAUD®4gE 23]

REMARQUE : Le mode opératoire des versions décrites (RHM) requiert une certaine habilité et de la
pratique. Vous trouverez des compléments d'informations et des matériels auprés de votre distributeur
ROSCAMAT®.

“ Deux palpeurs de taille 19 et 31 sont fournis avec les versions RHC et RHC - GRAISSAGE de la machine
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6.4 TARAUDAGE EN POSITION VERTICALE, HORIZONTALE ET INCLINEE

En fonction de la position de travail (verticale, horizontale ou inclinée), positionnez le support
d'une maniére ou d'une autre, pour bloquer ou débloquer les mécanismes de blocage (1-
manette base, 2-manette de bras RHC, 3-blocage de manette, 4-positionneur), selon les

indications du tableau ci-dessous

HORIZONTALE (H) VERTICALE (V) INCLINEE (A)
MACHINE SUPPORT DE FIXATION
BASE RHC MANETTE POSITIONNEUR
Type de taraudage (1) (2) (3) (4)
VERTICALE (V) o . ) )
F * L I I
(RHM / RHO) reinée ibre Bloquée Bloquée
HORIZ((I;”/T/SLE Gl Freinée* Libre Bloquée
INCLINEE (A)
(RHM) Freinée* Bloquée Libre
ittention I1I**
HORIZ(ORII\_I’B\LE (H) Libre Bloquée Bloquée Bloquée
INCI('FI:;_I’E_I)E (A) Libre Bloquée Bloquée Libre

* Tarauds supérieurs a M8
** Durant I'opération de taraudage en plan incliné, le modéle RHM ne peut pas maintenir le

support de taraudage perpendiculaire. C'est a I'opérateur de vérifier que le taraud et la piéce sont

bien perpendiculaires.

ROSCAMAT DRAGON

26




7 SUPPORTS

7.1 SUPPORT ARTICULE

Afin de libérer le support sur I'axe Z :

1- Desserrez la manette de blocage
2- Tournez le support sur l'axe Z (+ 90°)
3- Bloquez la manette de blocage

Afin de libérer le support sur I'axe X :

1- Desserrez la manette de blocage (1)
2- Actionnez le positionneur (2) dans la direction indiquée
3- Tournez le support sur I'axe X (360°)

4- Pour bloquer si nécessaire le support en position verticale (V) ou horizontale (H) :
Actionnez le positionneur (2) a sa position initiale (inférieure)
5- Bloquezla manette (1)

©)

ROSCAMAT DRAGON




8

8.1

ENTRETIEN
REMPLACEMENT DU RESSORT PNEUMATIQUE

A PREALABLEMENT AU REMPLACEMENT DU RESSORT PNEUMATIQUE

\Y%
\Y%

Vv

Vérifiez que I'équipement est parfaitement installé et intégré

Eteignez I'équipement au moyen de l'interrupteur principal et débranchez la prise électrique du
secteur

De préférence, cette opération sera exécutée par deux opérateurs travaillant ensemble

Le processus de remplacement du ressort du bras postérieur est décrit dans ce qui suit. Pour
remplacer le ressort du bras antérieur, suivez la méme procédure aprés avoir extrait le cache de
protection situé a la jonction des deux bras pendulaires

Retirez I'obturateur (1), et le cache de protection (2) avec ses vis de fixation (3) (clé Allen 3 mm).
Décomprimez complétement le ressort pneumatique. Pour ce faire : levez le bras a la position
horizontale et faites tourner le volant de réglage (4) en sens anti-horaire.

Desserrez le goujon fileté (5), et levez et maintenez le bras a la position la plus haute possible.
La piéce de réglage (6) descendra Iégérement, exposant ainsi le tourillon (7) par la partie
inférieure de la croix.

Retirez le tourillon (7) dans la direction indiquée. L'extrémité inférieure du ressort (8)
descendra alors. Accompagnez-la dans sa chute.

Retirez I'anneau de retenue (9) puis retirez I'axe (10) en soutenant simultanément I'extrémité
inférieure du ressort (8). Retirez ensuite le ressort dans la direction indiquée, et remplacez-le
par un ressort neuf DR203205R (bras postérieur) / DR203305R (bras antérieur).
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